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CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

Zastosowanie

CZAZ-M1, CZAZ-M2, CZAZ-M3

Cyfrowy Zespoét Automatyki Zabezpieczeniowej i Sterowniczej CZAZ-M1 (-M2, -M3) jest kompleksowym
zabezpieczeniem silnika asynchronicznego WN, wyposazonym w funkcje specjalizowanego sterownika polowego,
zapewniajgce miedzy innymi obstuge facznikéw, sygnalizacje zewnetrzng oraz realizacje automatyki poawaryjnej.

Zespot moze by¢ stosowany w sieciach z bezposrednio uziemionym lub izolowanym punktem neutralnym oraz
w sieciach kompensowanych, w uktadach z dwoma lub trzema przektadnikami pradowymi.

Zespoty CZAZ-M1, CZAZ-M2, CZAZ-M3 sg przeznaczone do stosowania w rozdzielniach jednosystemowych,
wyposazonych w odigcznik szynowy.

Zespot CZAZ-M1 posiada wykonania dedykowane dla zréznicowanych konfiguraciji pola:

CZAZ-M1 wyk.2
CZAZ-M1 wyk.2A

CZAZ-M1 wyk.3, 3A

liniowy z uziemnikiem.

uziemnik.

rozdzielnie dwusystemowe, wyposazone w dwa odtaczniki szynowe oraz odfgcznik
rozdzielnie jednosystemowe, wyposazone w odtgcznik szynowy, odtacznik liniowy oraz

rozdzielnie jednosystemowe, wyposazone w odtacznik szynowy oraz uziemnik.

Zespot CZAZ-M1, oznaczony dodatkowym symbolem (+), jest wyposazony w uktad diagnostyki klatki wirnika,
umozliwiajacy wczesng sygnalizacje awarii na etapie rozwijajgcego sie uszkodzenia.

Podstawowe wiasciwosci

Zabezpieczenia:

87
50
51
51
51LR
51N
67N
37
46
48
49

49

49
27

réznicowe, od zwaré miedzyfazowych we-
wnetrznych

nadpradowe bezzwioczne niezalezne, od
zwar¢ miedzyfazowych zewnetrznych
nadprgdowe zwloczne, z charakterystykg
czasowg zalezna, od zwar¢ miedzyfazowych

nadpragdowe zwloczne niezalezne, przed
skutkami przecigzen ruchowych
nadpragdowe zwloczne niezalezne, przed

skutkami utkniecia silnika

nadprgdowe zwitoczne, z charakterystyka
czasowg zalezna, od zwar¢ doziemnych
kierunkowe zwioczne niezalezne, od zwaré
doziemnych (CZAZ-M2, -M3)
podpradowe zwioczne niezalezne,
skutkami pracy jatowej silnika
nadprgdowe zwloczne, z charakterystykg
czasowg zalezng od asymetrii pragdowe;j
energetyczne, przed skutkami przecigzeh w
czasie rozruchu silnika

cieplne

temperaturowe (zamienne z pomiarem tem-
peratury otoczenia dla zabezpieczenia ciepl-
nego)

temperaturowe (CZAZ-M3)
podnapieciowe zwiloczne
(CZAZ-M1, -M2)
zabezpieczenia zewnetrzne
tukochronne (opcja)
sygnalizator stanu klatki wirnika (CZAZ-M1+)

przed

niezalezne

Technika cyfrowa oraz konstrukcja zespotu zapew-
niajace wysoka dokladnosé, stabilnos¢ i pewnosé
dziatania.

Mozliwos¢é dowolnej konfiguracji zestawu zabezpie-
czen i uktadow dodatkowych.

Funkcje specjalizowanego sterownika polowego ze
standardowg logikg zaimplementowang w zespole,
zapewniajgca bezpieczng obstuge pola przy stero-
waniu lokalnym, zdalnym oraz przez telemechanike,
w zaleznosci od stanu potozenia tgcznikow, ze-
wnetrznych blokad zatgczenia i blokad od zadziatania
zabezpieczen.

Ukfad programowalnych wejs¢ i wyjsc.

Obwody wyjsciowe z mozliwoscig bezposredniego
sterowania tgcznikami, w tym 2 przekazniki wyjscio-
we sterowania awaryjnego z kontrolg ciggtosci obwo-
déw wytgczajacych.

Pomiary wielkosci elektrycznych.

Wejscie 4-20mA do pomiaru temperatury (dwa wej-
scia w CZAZ-M3).

Rejestrator zdarzen i przebiegéw zaktdcen oraz pa-
rametrow wytgczajgcych z ostatniego zaktocenia.
Sygnalizacja lokalna najwazniejszych stanéw pracy
zespotu i chronionego pola.

Samokontrola poprawnego dziatania zespotu.

Petna obstuga zespotu z wykorzystaniem lokalnego
panelu operatora.

Zdalna komunikacja szeregowa z komputerem PC
lub systemem nadrzednym.

Zegar czasu rzeczywistego.

Zaciski bezsrubowe dla wejs¢ pomiarowych prado-
wych, ztacza wtykowe dla pozostatych obwodow.
Obudowa natablicowa lub zatablicowa.
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ZABEZPIECZENIA

= Zabezpieczenie réznicowe (Rt) 87

od zwar¢ miedzyfazowych wewnetrznych.

Zakresy nastawcze:
prad rozruchowy Iro
wspotczynnik hamowania
czas zadziatania

CZAZ-M1, CZAZ-M2, CZAZ-M3

(0,2+1,0)In co 0,1In
(0,2+0,6) co 0,1
(0+100)ms co 1ms

ro
dla Ihgk— = [, =1,

h
dia | >|f—o I >k, -1
aly = r =Kyl

h
gdzie:

I — warto$¢ pradu réznicowego
I - warto$¢ pradu hamujacego
lo- poczatkowy prad réznicowy
kn - wspotczynnik hamowania (tga - tangens kata nachylenia charakterystyki rozruchowej)

|r A

ro

Ih

Rys. 1. Charakterystyka réznicowo-pradowa zabezpieczenia Rt

e Zabezpieczenie nadpradowe zwloczne, z charakterystyka czasowa zalezna (Ib1) 51
od zwar¢ miedzyfazowych.

Zakresy nastawcze:
prad rozruchowy
czas zadziatania t,

(0,5+25,0)In co 0,1In
(50+3000)ms co 1ms

ol

gdzie: Ir - wartos¢ nastawienia pradu rozruchowego
| - wartos¢ pradu zwarcia
t2 - nastawialny czas zadziatania dla 1=2Ir
t - czas zadziatania zabezpieczenia
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Rys. 2 Charakterystyka czasowo-pradowa zabezpieczenia Ib1 (dla t,=400ms)

e Zabezpieczenie nadpradowe bezzwtoczne, niezalezne (1b2) 50
od zwar¢ miedzyfazowych zewnetrznych.

Zakres nastawczy pradu rozruchowego (0,5+25,0)In co 0,1In

e Zabezpieczenie nadpradowe zwloczne, niezalezne (It>) 51
od przeciazen ruchowych.
Zakresy nastawcze:
prad rozruchowy (0,9+2)Ib co 0,11b
czasu opdznienia zadziatania (1+300)s co 1s

e Zabezpieczenie nadpradowe zwloczne, niezalezne (ItU) 51LR
przed skutkami utkniecia silnika.
Zakresy nastawcze:
prad rozruchowy (0,5+4)In co 0,1In
czas opOznienia zadziatania (1000+20000)ms co 1ms

e Zabezpieczenie nadpradowe zwitoczne, z charakterystyka czasowa zalezna (1o) 51N
od zwar¢ doziemnych.
Zakresy nastawcze:
prad rozruchowy (5+1000)mA co 1TmA
czas zadziatania t, (100+1000)ms co 1ms

ol

gdzie: lor - wartos$¢ nastawienia pradu rozruchowego
lo - warto$¢ pradu sktadowej zerowej
t2 - nastawialny czas zadziatania dla I=2Ir
t - czas zadziatania zabezpieczenia
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t [ms]
1000 1

100

10 loflor [-]

1 10 100

Rys. 3. Charakterystyka czasowo-prgdowa zabezpieczenia o2 (dla t,=400ms)

e Zabezpieczenie kierunkowe zwtoczne, z charakterystyka czasowa niezalezng (1o3) 67N
od zwar¢ doziemnych (CZAZ-M2, CZAZ-M3).

Zakresy nastawcze:

prad rozruchowy (10+-500)mA co 1mA
napiecie rozruchowe (5+20)V co 1V
kat maksymalnej czutosci (0+90)°pq;. CO 5°
czas zadziatania (0+3000)ms co 1ms
lor .
lo>—F— przy Uo > Uomin
cos(g,, — )
gdzie:
lo - prad sktadowej zerowej
Uo - napiecie sktadowej zerowej
[0) - kat przesunigcia fazowego miedzy lo a Uo
lor - warto$¢ nastawienia pradu rozruchowego
Uomin -  wartos¢ nastawienia napigcia minimalnego
Om - wartos¢ nastawienia kata maksymailnej czutosci
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Rys. 4. Charakterystyka rozruchowa zabezpieczenia 103 (¢, = 0°)

e Zabezpieczenie podpradowe zwtoczne, niezalezne (It<) 37
przed skutkami pracy jatowe;.

Zakresy nastawcze:
prad rozruchowy (0,3+0,6)Ib co 0,11b
czas opOznienia zadziatania (1+60)min co 1min

e Zabezpieczenie nadpradowe zwtoczne, z charakterystyka zaleznag (ItA) 46
od skutkéw asymetrii pradowe;j.

Zakresy nastawcze:

prad rozruchowy (0,1+1,0)In co 0,1In
czas zadziatania (5000+50000)ms co 1ms
Wielkos¢ rozruchowa Al=lhax = 1,2l min
Alr
t=2t, | —
Al
gdzie: Alr - wartos¢ rozruchowa asymetrii pradowe;j
Al - asymetria pradowa, réznica pradéw fazowych
t - nastawialny czas zadziatania dla Al=2AIr
t - czas zadziatania zabezpieczenia

Imax,Imin - Maksymalna i minimalna warto$¢ skuteczna sktadowych podstawowych pradéw fazowych
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t [ms]
100000 -

10000 1

1000 = Al/AIr [-]

1 10 100

Rys. 5. Charakterystyka rozruchowa zabezpieczenia ItA (t,=25s)

e Zabezpieczenie energetyczne (ItR) 48
chronigce silnik przed skutkami przecigzeh zwigzanych z nadmiernie wydtuzonym czasem rozruchu, przekro-
czeniem dopuszczalnej liczby kolejnych rozruchéw oraz zatgczeniem na zablokowany wirnik.

Zakresy nastawcze:

dopuszczalny czas trwania rozruchu (2+100)s co 1s
czas regeneraciji cieplnej po rozruchu (5+120)min co 1min
dopuszczalny czas rozruchu w warunkach przecigzenia (2+100)s co 1s
liczba dozwolonych rozruchéw ze stanu zimnego (1+5)

liczba dozwolonych rozruchéw ze stanu gorgcego (1+4)

e Zabezpieczenie cieplne od przeciazen (Ic) 49
kontrolujgce stan nagrzania silnika w oparciu o cyfrowy model ciepiny.

Zakresy nastawcze:

znamionowy przyrost temperatury silnika (60+120)°C co 1°C
cieplne state czasowe silnika (1+60)min co 1 min
(10+120)min co 1min
wspoétczynniki wydtuzenia statych czasowych (1+20) co 1
temperatura rozruchowa stopnia sygnalizacji (60+150) °C co 1°C
temperatura rozruchowa stopnia wytgczenia (80+160)°C co 1°C
temperatura rozruchowa blokady zatgczenia wytacznika (30+150)°C co 1°C
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e Temperaturowe dwustopniowe (t) 49
do pomiaru temperatury otoczenia na potrzeby zabezpieczenia cieplnego lub wspétpracy z dowolnym czujni-
kiem temperatury, na przyktad kontroli temperatury fozysk silnika.

Zakresy nastawcze:

temperatura otoczenia (0+50)°C co 1°C
temperatura minimalna czujnika (-200++1000) °C co 1°C
temperatura maksymalna czujnika (-200++1000) °C co 1°C
temperatura rozruchowa stopnia sygnalizaciji (30+200)°C co 1°C
temperatura rozruchowa stopnia wytaczenia (30+200)°C co 1°C
temperatura blokady zatgczenia wylgcznika (30+200)°C co 1°C

e Temperaturowe (t2) 49
do wspotpracy z dowolnym czujnikiem temperatury, na przyktad kontroli fozysk silnika (CZAZ-M3).

Zakresy nastawcze:

temperatura minimalna czujnika (-200++1000) °C co 1°C
temperatura maksymalna czujnika (-200++1000) °C co 1°C
temperatura rozruchowa stopnia sygnalizacji (30+200)°C co 1°C
temperatura rozruchowa stopnia wytaczenia (30+200)°C co 1°C
temperatura blokady zatgczenia wylgcznika (30+200)°C co 1°C

e Zabezpieczenie podnapieciowe zwtoczne niezalezne (U<) 27
przed skutkami pracy w warunkach obnizonego napiecia lub zatgczeniem wytacznika przy obnizonym napie-

ciu.

Zakresy nastawcze:
napiecie rozruchowe (0,5+0,95)Un co 0,01Un
czas opoznienia zadziatania (0+100)s co 1s

e Zabezpieczenia zewnetrzne ZT
do wspodtpracy z automatyka zabezpieczeniowag zrealizowang poza zespotem CZAZ, w tym z zabezpiecze-
niami technologicznymi.

llo$¢ zabezpieczen (w zaleznosci od wykonania zespotu) 4+6
Zakres nastawczy czasu zadziatania (0+60)s co 1ms

e Zabezpieczenie tukochronne (opcja)
przed skutkami dziatania tuku elektrycznego, wspétpracujace z czujnikiem btysku VA1DA systemu tukochron-

nego VAMP.
Zabezpieczenie wykorzystuje wejscie dwustanowe zabezpieczenia zewnetrznego ZT1.
Zakres nastawczy pradu rozruchowego (2,0+25,0)In co 0,1In

e Sygnalizator uszkodzenia klatek silnikéw indukcyjnych (CZAZ-M1+)
umozliwiajacy sygnalizacje awarii na etapie uszkodzenia jednego preta lub pier$cienia zwierajgcego oraz kon-
trole narastania uszkodzenia. Sygnalizator dziata w oparciu o analize przebiegu pradu zasilania silnika w cza-
sie jego rozruchu.

Zakresy nastawcze:

czas opoznienia diagnozowania (0,5+5,0)s co 1s
czas pomiaru pradu (5+240)s co 1s
stopien uszkodzenia klatki (% uszkodzonych pretow) (0,1+10)% co 0,1%
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SPECJALIZOWANY STEROWNIK POLA

Sterownik wyposazony w zdefiniowane funkcje wspétpracy z polem, zapewniajgce kompletng obstuge tacznikow,
podstawowe blokady zewnetrzne i blokady od zadziatania zabezpieczen, realizacje automatyki poawaryjnej oraz
wspotprace z uktadami sygnalizacji akustycznej stac;ji.

e Wspdipraca z wykacznikiem:
- kontrola potozenia i sygnalizacja niezgodnosci potozenia stykéw,
- kontrola stanu zazbrojenia napedu,
- kontrola napiecia sterowniczego i ciagtosci obwoddéw wylgczajacych,
- sterowanie na zatgczenie remontowe,
- sterowanie operacyjne na zatgczenie i wytgczenie,
- sterowanie na zatgczenie i wytgczenie z telemechaniki.

e Blokada zataczenia wytacznika w warunkach:
- brak zazbrojenia napedu lub informacja o zatagczonym wytaczniku,
- otwarte odtgczniki w polu lub zamkniety uziemnik,
- niezgodno$¢ potozenia stykow tacznikéw w polu,
- aktywna blokada zatgczenia w wyniku dziatania zabezpieczen,
- aktywna blokada zewnetrzna.

e Wspdtpraca z odiagcznikami i uziemnikiem (odpowiednio do wykonania zespotu):
- kontrola potozenia,
- sygnalizacja niezgodnos$ci potozenia stykéw,
- mozliwos¢ sterowania tacznikami poprzez przekazniki programowalne.

e SCO - wspotpraca z automatyka samoczynnego czestotliwo$sciowego odcigzania
Uktad sterowania na wytgczenie wylacznika, pobudzany z wykorzystaniem dwustanowego wejscia do wspét-
pracy z systemem SCO stacji, wyposazony w pamie¢ o wytgczeniu, stanowigca warunek uruchomienia auto-
matyki SPZ po SCO.

e SPZ po SCO - wspétpraca z automatyka samoczynnego ponownego zatgczenia
Uktad sterowania na zatgczenie wylacznika, pobudzany z wykorzystaniem dwustanowego wejscia do wspét-
pracy z automatykg SPZ po SCO stacji, wyposazony w nastawialne opdznienie zadziatania, umozliwiajgce
stopniowanie zatgczania obcigzen po awarii.

e ZS - wspolpraca z uktadem zabezpieczenia szyn zbiorczych
Formowanie sygnatu do blokady dziatania zabezpieczenia w polu zasilajacym stacji, przy pobudzeniu zabez-
pieczenia ré6znicowego Rt oraz zabezpieczen nadpradowych Ib1 lub 1b2 w warunkach zatgczonego wytgczni-
ka.

e LRW - wspolpraca z uktadem lokalnego rezerwowania wylacznikéw
Formowanie sygnatu do uktadu LRW w polu zasilajacym stacji, w warunkach sterowania awaryjnego zabez-
pieczenh nastawionych na wspotprace z LRW i braku potwierdzenia wytgczenia wytgcznika.

e GP - ukfad kontroli gotowosci elektrycznej pola
Formowanie sygnatu o gotowosci operacyjnej pola, niezaleznie dla stanu wytgcznika zatgczonego i wytaczo-
nego, na podstawie stanu odfgcznikéw i uziemnika, stanu zazbrojenia napedu, ciggto$ci obwodow wytgczajg-
cych, blokad od zabezpieczen oraz blokad zewnetrznych.

e AW - wspotpraca z ukladem sygnalizacji akustycznej stacji ,,awaryjne wytaczenie”
Formowanie sygnatu w przypadku wytaczenia wytgcznika bez udziatu zespotu CZAZ oraz w wyniku sterowa-
nia awaryjnego na wytaczenie, generowanego przez zespot.

e UP - wspotpraca z ukladem sygnalizacji akustycznej stacji ,,uszkodzenie w polu”
Sygnalizacje pobudza:
- zadziatanie dowolnego zabezpieczenia nastawionego wytacznie na sygnalizacje,
- niezgodnos¢ potozenia stykdw wylgcznika, odtacznikéw lub uziemnika,
- brak zazbrojenia napedu wytacznika,
- braku ciggtosci w obwodach wytaczajacych,
- przekroczenie nastawy licznika pradéw kumulowanych wytgcznika.

e AL - wspoéltpraca z uktadem sygnalizacji akustycznej stacji ,,alarm”
Formowanie sygnatu z chwilg zaniku pomocniczego napiecia zasilajagcego, wykrycia niesprawnosci podczas
samokontroli lub programowego wytgczenia zespotu.
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UKELAD PROGRAMOWALNY
e 5 (4 wCZAZ-M1 wyk.2) wejs¢ dwustanowych, na przyktad do konfiguracji dziatania zabezpieczeh zewnetrz-
nych.
Zakres nastawczy czasu zadziatania (0+60)s co 1ms

e 8 przekaznikow wyjsciowych.
v' Programowa konfiguracja sygnatow dziatania zabezpieczen i sygnatéw sterownika specjalizowanego

oraz wejs¢ dwustanowych ZT na przekazniki wyjsciowe S1+S8 oraz przekazniki sterowania awaryjnego
Cw1iCwa2.

FUKCJE POMOCNICZE

Pomiary
Zespoty CZAZ-M1 i CZAZ-M2 realizujg pomiar nastepujacych wielkosci:

PRAD FAZOWY L1 - wartos$¢ skuteczna sktadowej podstawowej pradu w fazie L1,

PRAD FAZOWY L2 - wartos$¢ skuteczna sktadowej podstawowej pradu w fazie L2,

PRAD FAZOWY L3 - wartos¢ skuteczna sktadowej podstawowej pradu w fazie L3,

W. SKUTECZNA - warto$¢ skuteczna maksymalnego pradu fazowego,

PRAD DOZIEMNY - wartos$¢ skuteczna sktadowej zerowej pradu,

PRAD ASYMETRII - réznica maksymalnej i minimalnej wartosci skutecznej skladowych podstawo-

o wych prgdéw fazowych,
PRAD ROZNICOWY - wartos$¢ skuteczna maksymalnego pradu réznicowego (Rt),

PRAD HAMUJACY - wartos$¢ skuteczna maksymalnego pradu hamujacego (Rt),

NAPIECIE Uo - wartos¢ skuteczna sktadowej zerowej napiecia (CZAZ-M2),

NAP. MIEDZYFAZOWE - warto$¢ skuteczna sktadowej podstawowej najmniejszego napiecia miedzyfazo-
wego,

TEMP. MODELU - biezaca temperatura silnika,

TEMP. MIERZONA - biezgca temperatura mierzona przez zewnetrzny czujnik (CZAZ-M1),

ROZ. WYKONANE - wykorzystany czas w trakcie biezgcego rozruchu,

LIMIT CZASU ROZ. - limit czasu pozostajgcy do wykorzystania w trakcie rozruchu,

CZAS BLOKADY - czas regeneracji cieplnej modelu po nieudanych rozruchach,

MOC CZYNNA - biezgca warto$¢ mocy czynnej pobieranej przez silnik,

MOC BIERNA - biezgca warto$¢ mocy biernej pobieranej przez silnik,

MOC CZYNNA P15 - $rednia warto$¢ mocy czynnej z ostatnich 15minut,

MOC BIERNA Q15 - $rednia wartos¢ mocy biernej z ostatnich 15minut,

ENERGIA - warto$¢ energii czynnej,

WSP. MOCY - warto$¢ wspétczynnika mocy.

W zespole CZAZ-M3 nie wystepujg napiecia miedzyfazowe, a tym samym pomiary mocy, energii i wspotczynnika
mocy.

Czas repetycji pomiaréw wynosi 100ms. Wynik pomiaréw jest podawany jako wielko$¢ pierwotna (wtérna dla
sktadowej zerowej pradu i napiecia).

10



Ei=

ZEG-ENERGETYKA

CZAZ-M1, CZAZ-M2, CZAZ-M3

Rejestracje

Rejestrator zdarzen

Rejestrator ok. 80 rozréznialnych zdarzen, z rozdzielczoscig czasowg 1ms, o pojemnosci 500 zapiséw, w tym:

- zadziatanie zabezpieczen,

- blokady dziatania zabezpieczen zewnetrznych, zataczenia wytacznika oraz dziatania automatyki poawaryj-

nej,

- sygnaly dziatania automatyki poawaryjnej,

- kasowanie wewnetrznej sygnalizacji optycznej WWZ i blokady zatgczenia wytgcznika BLZ,
- zmiana stanu i niezgodno$¢ potozenia stykéw fgcznikéw w polu,

- formowanie sygnatow do sygnalizacji akustycznej stacji,

- sygnaty sterowania awaryjnego i operacyjnego wytgcznikiem,

- impulsy zdalnego sterowania z telemechaniki lub taczem szeregowym,

- zalgczenie i zanik pomocniczego napiecia zasilajgcego,

- zmiana nastaw, programowe odstawienie i uaktywnienie zespotu.

Rejestrator zaktocen

CZAZ-M
Rejestracja 7 przebiegéw analogowych (trzy prady fazowe, trzy prady réznicowe, prad sktadowej zerowej)

1

oraz 16 sygnatow dwustanowych.

CZAZ-M

2, CZAZ-M3

Mozliwos¢ wyboru 7 z 10 przebiegéw analogowych (trzy prady fazowe, trzy prady réznicowe, prad skiadowej
napiecie sktadowej zerowej, dwa napiecia miedzyprzewodowe) oraz 16 sygnatéow dwustanowych.

zerowej,

Przebiegi probkowane sg z czestotliwoscig 1000Hz a catkowity czas zapisu wynosi 1s.

CZAZ-M

1 wyk.2, wyk.3, wyk.3A, CZAZ-M2, CZAZ-M3

Mozliwos¢ zmiany nastawien parametréw rejestratora i zapisu o fgcznym czasie trwania do 200s.
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Rys. 6. Przykladowy ,ekran” wielofunkcyjnej przegladarki przebiegéw rejestratora zakiécen.
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e Rejestrator parametrow ostatniego zaktdcenia

Zapis parametrow zaktdcenia, ktére spowodowato sterowanie awaryjne, w tym:

- maksymalna wartos¢ skuteczna sktadowej podstawowej pradéw fazowych oraz czas trwania zaktdcenia w
przypadku zwar¢ miedzyfazowych,

- maksymalna warto$¢ skuteczna pradu sktadowej zerowej, napiecia sktadowej zerowej (CZAZ-M2, CZAZ-
M3) oraz czas trwania zaktécenia w przypadku zwar¢ doziemnych,

- maksymalna warto$¢ skuteczna pradu w trakcie rozruchu oraz czas trwania rozruchu,

- maksymalna warto$¢ skuteczna sktadowych podstawowych pradow fazowych oraz czas trwania zakfoce-
nia w warunkach utkniecia silnika,

- maksymalna warto$¢ asymetrii pradowej oraz czas trwania zakitdcenia.

Rejestrator przechowuje dany zapis do czasu nastepnego sterowania awaryjnego wywotanego takim samym
zaktoceniem, a parametry rozruchu do czasu wykonania kolejnego rozruchu silnika.

e Liczniki pobudzen i zadziatan
- dziatania poszczegdélnych zabezpieczen,
- sygnalizacji braku ciggtosci w obwodach sterowania awaryjnego wytgcznikiem,
- dziatania automatyki SCO i SPZ po SCO.

e Liczniki diagnostyki pracy wytacznika
- liczniki pradow wytgczanych w poszczegoélnych fazach, tzw. liczniki pradéw kumulowanych wytacznika
PKW, zliczajace krotnosci prgdu znamionowego zespotu, z doktadnoscig do 0,1In.

Zakres nastawczy pradu Imax (1+65535)In
- liczniki sumujace wytaczenia wytgcznika, zarbwno w wyniku sterowania awaryjnego, jak i operacyjnego.

SYGNALIZACIJA WEWNETRZNA

= Sygnalizacja optyczna na diodach LED:
- stanu pracy silnika,
- trwajgcego rozruchu,
- blokady zatgczenia wytgcznika,
- awaryjnego wytaczenia pola,
- zbiorcza sygnalizacja odpowiadajgca komunikatom na LCD,
- prawidtowej pracy zespotu,
- prawidtowej pracy zasilacza.

» Sygnalizacja na wyswietlaczu LCD
- zadziatania zabezpieczen,
- zadziatania uktadéw automatyki poawaryjne;j,
- blokady zataczenia wylgcznika,
- niezgodnosci potozenia stykéw tgcznikow w polu,
- braku ciggtosci w obwodach sterowania awaryjnego wytacznika,
- wytgczenie awaryjne lub operacyjne wytgcznika.

KOMUNIKACJA

Dwa rodzaje komunikacji z zespotem:
- lokalna z wykorzystaniem wyswietlacza i klawiatury na ptycie czotowej,
- zdalna z wykorzystaniem komputera PC lub systemu nadzoru zabezpieczen.

Standard transmisji danych:

- port komunikacyjny RS-232 i RS-485 (dwuprzewodowy: ,A”, ,B”)

W opcji drugi port RS-485 automatycznie przetgczany z RS-232
- protokét MODBUS-ASCII, MODBUS-RTU
- predkos¢ transmisiji 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 lub 38400 Bd.
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PROGRAM OBSLUGI

Zespo6t moze byé witaczony do zdalnej komunikacii i obstugi w systemie pracujgcym pod nadzorem oprogramo-
wania monitorujgcego SMIS. System monitoringu i sterowania SMIS jest uniwersalnym, jednolitym programem
przeznaczonym do petnej, rownolegtej obstugi oraz archiwizacji danych wszystkich zespotéw automatyki zabez-
pieczeniowej typu CZAZ oraz indywidualnych przekaznikow produkowanych przez firme ZEG-ENERGETYKA.

Oprogramowanie SMIS, stanowigce standardowe wyposazenie zespotu, umozliwia jego petng obstuge w zakre-

sie:
- konfiguracji zabezpieczen oraz automatyki,
- wprowadzania i odczytu nastaw,
- odczytu biezacych wartosci pomiarowych,
- przegladania zapiséw rejestratorow zdarzen,
- przegladania zapiséw rejestratora zaktocen (tylko w opcji komunikacji zdalnej),
- odczytu i testowania stanu wejs¢ i wyjs¢ dwustanowych,
- synchronizacji czasu wewnetrznego.
Edczaz-M1; Nastawy-OFF-line 3 =10] x|
X‘%, mo, B H
Zarmknij Crrudeuj Pobierz Sieslij [xInga]
Mazwa obiekbu: | Tvp zespotu: |CZF'-Z--""|1
Komentarz, I
Mr Fabrycany: |
czez | korfiguracia | Rt | Ih1 | 1h2 [f Io
Ita | mums | meus | Pomiartemp. | Ic | IR |
zri,ziz | zis e | 215 | automatyka | Syanalizscia |
[rn=] {
— Madpradowe od zwarc doziemnych: ————— g3
Prad rozruchowe: I | ZI ]
1000
Zwhoka czasowa: 1000 [ms=]
¥ Dziatanie na wwtaczenie
W' Pobudzenie ukdadu LR
¥ Blokowanie zataczenia
100
1
Io.Charakterystyka czasowo-pradowa tz=F{111r)
A
Rys. 7. Przyktadowy ekran oprogramowania SMIS
BUDOWA

Zespot miesci sie w obudowie BOPLA, przystosowanej do montazu natablicowego (rys. 8) lub zatablicowego
(rys.9). Obwody wejsciowe pomiarowe sg doprowadzone za Eoérednictwem ztacz bezsrubowych, umozliwiaja-
cych przytaczenie przewoddéw pradowych o przekroju do 4mm?. Pozostate obwody sg doprowadzone za posred-
nictwem ztacz wtykowych, umozliwiajacych przytaczenie przewoddéw o przekroju do 2,5mm?>.

Na ptycie czotowej zespotu znajduje sie wyswietlacz alfanumeryczny LCD i klawiatura umozliwiajgce petng ob-
stuge zespotu oraz diody sygnalizacji optycznej.
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SZKIC WYMIAROWY

Obudowa natablicowa
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Rys. 8. Szkic wymiarowy obudowy natablicowej
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Obudowa zatablicowa
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Rys. 9. Szkic wymiarowy obudowy zatablicowej
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DANE TECHNICZNE

Pomocnicze napiecie zasilajagce Upn
Zakres roboczy napiecia pomocniczego Up
Pobdér mocy w obwodzie pomochniczego napiecia zasilajacego Up

Napiecie sterownicze Us

220V DC albo 110V DC
(0,8+1,1)Upn

<20W (CZAZ-M1, M2, M3)
< 25W (CZAZ-M1+)

220V DC albo 110V DC

Zakres roboczy napiecia sterowniczego Us (0,8+1,1)Us
Pobdér mocy w obwodzie napiecia sterowniczego Us <2W
Obwody wejsciowe prgdowe:

- prad pomiarowy znamionowy In 5A albo 1A

- czestotliwo$¢ znamionowa fn 50Hz 5%

- pobor mocy przy I=In < 0,5VA/faze

- obcigzalnos¢ trwata 2,21In

- wytrzymatos$¢ cieplna (1s) 80 In

- wytrzymato$¢é dynamiczna 200 In
Obwodd wejsciowy sktadowej zerowej pradu:

- prad pomiarowy znamionowy lon 5A

- czestotliwos¢ znamionowa fn 50Hz +5%

- pobdr mocy przy I=lon <0,4VA

- obcigzalnos¢ trwata 2,2 lon

- wytrzymatos¢ cieplna (1s) 50 lon

- wytrzymatos¢ dynamiczna 125 lon
Obwody wejsciowe napieciowe (tylko w CZAZ-M1,-M2):

- napiecie pomiarowe znamionowe Un 100V

- czestotliwos¢ znamionowa fn 50Hz 5%

- pobér mocy przy U=Un <0,5VA

- wytrzymatos¢ cieplna (10s) 1,5Un

- wytrzymatosc¢ napieciowa diugotrwata 1,2 Un
Obwadd wejsciowy sktadowej zerowej napiecia (tylko w CZAZ-M2,-M3):

- napiecie pomiarowe znamionowe Uon 100V

- czestotliwo$¢ znamionowa fn 50Hz 5%

- pobér mocy przy U=Uon <0,5VA

- wytrzymatos$c cieplna (10s) 1,5 Uon

- wytrzymato$¢ napieciowa diugotrwata 1,2 Uon
Obwody wejsciowe dwustanowe:
(26 wejs¢ dedykowanych +1 dla CZAZ-M2)

e obwody telemechaniki:
- hapiecie wejsciowe 24V DC
- pobor pradu < 5mA

¢ pozostate obwody:
- napiecie wejsciowe

220V DCalbo 110V DC

- pobér pradu <5mA
Uchyb gwarantowany pomiaru pradu rozruchowego 5%
Uchyb gwarantowany pomiaru napiecia rozruchowego 5%
Uchyb dodatkowy od zmian czestotliwosci 5%
Uchyb gwarantowany pomiaru czestotliwosci 0,05Hz
Uchyb gwarantowany pomiaru czasu 1% + 5ms
Czas wilasny zadziatania <40ms
Czas podtrzymania tp > 50ms
Wspotczynnik powrotu:

- dla zabezpieczen nadmiarowych > 0,97

- dla zabezpieczen niedomiarowych <1,03
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Zdolnos¢ taczeniowa przekaznikdéw wykonawczych:
(10 przekaznikow dedykowanych, 8 przekaznikow programowalnych)

¢ obcigzalno$¢ pradowa trwata 5A
o dla pradu statego o napieciu U=250V
- przy obcigzeniu rezystancyjnym 0,3A
- przy obcigzeniu indukcyjnym L/R=40ms 0,12A
e dla pradu przemiennego o napieciu U=250V/50Hz
- przy obcigzeniu indukcyjnym cose=0,4 3A
Zakres temperatury pracy (268+313)K, (-5+40°C)
Wilgotnos¢ wzgledna do 80%
Stopien ochrony IP40
Masa zespotu 6,5kg

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

Wytrzymatosé elektryczna izolacii
- napiecie przemienne
- napiecie udarowe

Komunikacja
RS-232:
- izolacja

RS-485:
- interfejs dwuprzewodowy
- izolacja

Parametry transmisiji:
- parzystos¢
- bity danych
- bity stopu
- predkos¢

- protokoty

ZGODNOSC Z WYMAGANIAMI NORM

=  Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
= |zolacja
= Inne

GWARANCJA | SERWIS

PN-EN 50263:2004

PN-EN 60255-5:2005
2KV/50Hz/1min.
5kV; 1,2/50ps

1kV

A (DATA +), B (DATA -)
1kV

None, Even

7,8,9

1,2

1200, 2400, 4800,
9600, 19200, 38400bps
Modbus/ASCII
Modbus/RTU

Modicon

PN-EN 50263:2004

PN-EN 60255-5:2005

PN-86/E-88600;

PN-EN 60255-6:2000; PN-EN 60255-25:2002
PN-EN 61000-4-2:1999

PN-EN 61000-4-3:2003

PN-EN 61000-4-4:1999

PN-EN 61000-4-5:1998

PN-EN 61000-4-6:1999

PN-IEC 255-11:1994

Zespoly objete sg 24-miesieczng gwarancjg od daty sprzedazy. Producent zapewnia serwis gwarancyjny i po-
gwarancyjny oraz ustugi w zakresie badan pomontazowych i okresowych zespotéw.
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SPOSOB ZAMAWIANIA

W zamdéwieniu nalezy podaé nazwe urzadzenia, prad pomiarowy znamionowy, napiecie pomiarowe znamionowe,
pomocnicze napiecie zasilajgce oraz rodzaj obudowy.

Przyktad zaméwienia:

Cyfrowy Zespot Automatyki Zabezpieczeniowej i Sterownicze;:
- CZAZ-M1+wyk.3 In=5A, Un=100V, Upn=220V DC, w obudowie natablicowej

Adres firmy:

ZEG-ENERGETYKA Sp. z 0.0.

oddziat w Tychach

ul. Fabryczna 2, 43-100 Tychy
www.zeg-energetyka.pl

sekretariat +48 32 775 07 80, fax +48 32 775 07 93
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Opis zaciskbw zewnetrznych CZAZ-M1

CZAZ-M1, CZAZ-M2, CZAZ-M3

Numer N“f“er Opis sygnatu Uwagi
ztacza | zacisku PIS SYQ 9
Zigcze 1-4 prad pomiarowy fazy L1 -
X1 2-5 prad pomiarowy fazy L2 -
3-6 prad pomiarowy fazy L3 -
7-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L1 -
8-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L2 -
9-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L3 -
13-14 prad pomiarowy sktadowej zerowej lo -
Ztgcze 1-2 napiecie pomiarowe miedzyfazowe Ui, -
X2 2-3 napiecie pomiarowe miedzyfazowe U3 -
4-5 niewykorzystany -
Ziacze 1 napiecie pomocnicze zasilajace Up @D Up
X3 2 napiecie pomocnicze zasilajgce Up © Up
3 napiecie sterownicze Us Us
4 napiecie sterownicze Us EHus
5 przekaznik wykonawczy sterowania cewka zatgczajacg CZ zestyk zwierny
6 przekaznik wykonawczy sterowania cewka wytgczajacg CW1 zestyk zwierny
7 przekaznik wykonawczy sterowania cewka wytaczajacg CW2 zestyk zwierny
8-9 przekaznik sygnalizacji sterowania awaryjnego zestyk zwierny
10-11 przekaznik sygnalizacji sterowania awaryjnego zestyk zwierny
11-12 przekaznik sygnalizacji sterowania awaryjnego zestyk rozwierny
13-14 przekaznik sygnalizacji braku zazbrojenia wytacznika zestyk zwierny
15 wejscie dwustanowe kontroli zazbrojenia wytgcznika @ Up
16 wejscie dwustanowe kontroli potozenia wytacznika — W OFF - wylaczony @D up
17 wejscie dwustanowe kontroli potozenia wytacznika — W ON - zatgczony @ Up
18 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — O OFF - otwarty @D up
19 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — O ON - zamkniety @ Up
20 wejscie dwustanowe kontroli potozenia uziemnika — Uz OFF - otwarty @ Up
Zigcze 1 wejscie dwustanowe zatgczenia remontowego @ Up
X4 2 wejscie dwustanowe zalgczenia operacyjnego @ Up
3-5 wejscie dwustanowe blokady zataczenia BLZ1 (bez mozliwo$ci odstawienia) @/OUp
4-5 wejscie dwustanowe blokady zatgczenia BLZ2 (z mozliwoscig odstawienia) @/OUp
6-7 wejscie dwustanowe odstawienia blokady zataczenia BLZ2 @/OUp
8 wejscie dwustanowe zatgczenia z automatyki SZR @D up
9 wejscie dwustanowe wytgczenia operacyjnego @D up
10 wejscie dwustanowe wylgczenia awaryjnego @D up
11 wejscie dwustanowe kasowania blokady zataczenia KAS.BLZ @D up
wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT1
13-14 (opcjonalnie czujnika btysku systemu VAMP ) ®/Oup
15-16 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT2 @/OUp
17 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT3 @D Uup
18 wejscie dwustanowe blokady zabezpieczen technologicznych BIZT(1-3) @D up
19-20 | wejécie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT4 @/OUp
21-22 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT5 @/O Up
Zigcze 1 wejscie dwustanowe kasowania sygnalizacji wewnetrznej KAS.WWZ @D Up
X5 2-3 przekaznik sygnalizacji AW zestyk zwierny
2-4 przekaznik sygnalizacji UP zestyk zwierny
2-5 przekaznik sygnalizacji AL zestyk rozwierny
6-8 wejscie dwustanowe zataczenia z telemechaniki A B 24V
7-8 wejscie dwustanowe wytgczenia z telemechaniki Ay ) B 24V
Zigcze 1-2 przekaznik sygnalizacji awarii zespotu zestyk rozwierny
X6 34 przekaznik programowalny S1 zestyk zwierny
3-5 przekaznik programowalny S2 zestyk zwierny
6-7 przekaznik programowalny S3 zestyk zwierny
6-8 przekaznik programowalny S4 zestyk zwierny
9-10 przekaznik programowalny S5 zestyk zwierny
11-12 przekaznik programowalny S6 zestyk zwierny
13-14 przekaznik programowalny S7 zestyk zwierny
15-16 przekaznik programowalny S8 zestyk zwierny
Zigcze 1-2 wejscie dwustanowe wylgczenia od automatyki SCO @D Up
X7 3-4 wejscie dwustanowe zataczenia od automatyki SPZ po SCO ® up
5-6 wejscie pomiarowe temperatury z zewnetrznego czujnika (4-20)mA
13-14 przekaznik sygnalizacji LRW zestyk zwierny
15-16 przekaznik sygnalizacji ZS zestyk zwierny
Ziacze 1-2 COM2 — port komunikacji szeregowej RS-485 -
X8 3-4 COM1 — port komunikacji szeregowej RS-485 (opcja) -

Opis wejs¢ dwustanowych w stanie aktywnym (po podaniu napigecia na zaciski wejsciowe).
Opis wyjs¢ przekaznikowych podany w stanie beznapieciowym.
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Opis zaciskdw zewnetrznych - CZAZ-M1 wyk. 2

CZAZ-M1, CZAZ-M2, CZAZ-M3

Numer Numer Opis sygnatu Uwagi
ztacza | zacisku pIs Syg 9
Ziacze 1-4 prad pomiarowy fazy L1 -
X1 2-5 prad pomiarowy fazy L2 -
3-6 prad pomiarowy fazy L3 -
7-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L1 -
8-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L2 -
9-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L3 -
13-14 prad pomiarowy sktadowej zerowej lo -
Ztgcze 1-2 napiecie pomiarowe miedzyfazowe U, -
X2 2-3 napiecie pomiarowe miedzyfazowe U3 -
4-5 niewykorzystany -
Ztacze 1 napiecie pomocnicze zasilajace Up @ Up
X3 2 napiecie pomocnicze zasilajace Up © Up
3 napiecie sterownicze Us Us
4 napiecie sterownicze Us Hus
5 przekaznik wykonawczy sterowania cewka zatgczajgca CZ zestyk zwierny
6 przekaznik wykonawczy sterowania cewka wytaczajacg CW1 zestyk zwierny
7 przekaznik wykonawczy sterowania cewkg wytaczajacg CW2 zestyk zwierny
8-9 przekaznik sygnalizacji sterowania awaryjnego zestyk zwierny
10 wej$cie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — O3 ON - zamkniety @ Up
11 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odtgcznika — O2 OFF - otwarty @ Up
12 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — O2 ON - zamkniety @ Up
13-14 przekaznik sygnalizacji braku zazbrojenia wytacznika zestyk zwierny
15 wejécie dwustanowe kontroli zazbrojenia wytgcznika @ Up
16 wejscie dwustanowe kontroli potozenia wylacznika — W OFF - wylgczony @ Up
17 wejscie dwustanowe kontroli potozenia wytacznika — W ON - zatgczony @ Up
18 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — O1 OFF - otwarty @ Up
19 wejscie dwustanowe kontroli potoZzenia odigcznika — O1 ON - zamkniety @ Up
20 wejscie dwustanowe kontroli potozenia uziemnika — Uz OFF - otwarty @ Up
Ziacze 1 wejscie dwustanowe zatgczenia remontowego @ Up
X4 2 wejscie dwustanowe zatgczenia operacyjnego @ Up
3-5 wejscie dwustanowe blokady zatgczenia BLZ1 (bez mozliwos$ci odstawienia) ®/SUp
4-5 wejscie dwustanowe blokady zatgczenia BLZ2 (z mozliwo$cig odstawienia) ®/SUp
6-7 wejscie dwustanowe odstawienia blokady zataczenia BLZ2 D/SUp
8 wejscie dwustanowe zatagczenia z automatyki SZR @ Up
9 wejécie dwustanowe wytgczenia operacyjnego @ up
10 wejscie dwustanowe wytgczenia awaryjnego @ Up
11 wejscie dwustanowe kasowania blokady zatgczenia KAS.BLZ @ Up
wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT1
13-14 (opcjonalnie czujnika btysku systemu VAMP ) ®/©up
15-16 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT2 @/SUp
17 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT3 @ Up
18 wejscie dwustanowe blokady zabezpieczen technologicznych BIZT(1-3) @ Up
21-22 wejécie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT4 ®D/O Up
Ziacze 1 wejscie dwustanowe kasowania sygnalizacji wewnetrznej KAS.WWZ @ Up
X5 2-3 przekaznik sygnalizacji AW zestyk zwierny
2-4 przekaznik sygnalizacji UP zestyk zwierny
2-5 przekaznik sygnalizacji AL zestyk rozwierny
Ziacze 1-2 przekaznik sygnalizacji awarii zespotu zestyk rozwierny
X6 3-4 przekaznik programowalny S1 zestyk zwierny
3-5 przekaznik programowalny S2 zestyk zwierny
6-7 przekaznik programowalny S3 zestyk zwierny
6-8 przekaznik programowalny S4 zestyk zwierny
9-10 przekaznik programowalny S5 zestyk zwierny
11-12 przekaznik programowalny S6 zestyk zwierny
13-14 przekaznik programowalny S7 zestyk zwierny
15-16 przekaznik programowalny S8 zestyk zwierny
Ztacze 1-2 wej$cie dwustanowe wytgczenia od automatyki SCO @ Up
X7 3-4 wejscie dwustanowe zataczenia od automatyki SPZ po SCO @ Up
5-6 wejécie pomiarowe temperatury z zewnetrznego czujnika (4-20)mA
13-14 przekaznik sygnalizacji LRW zestyk zwierny
15-16 przekaznik sygnalizacji ZS zestyk zwierny
Ziacze 1-2 COM2 — port komunikacji szeregowej RS-485 -
X8 3-4 COM1 — port komunikacji szeregowej RS-485 (opcja) -

Opis wej$¢ dwustanowych w stanie aktywnym (po podaniu napiecia na zaciski wejsciowe).
Opis wyjs$¢ przekaznikowych podany w stanie beznapieciowym
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Opis zaciskow zewnetrznych CZAZ-M1 — wyk. 2A

CZAZ-M1, CZAZ-M2, CZAZ-M3

Numer N”!“er Opis sygnatu Uwagi
zlacza | zacisku PIS SyQ 9
Ztacze 1-4 prad pomiarowy fazy L1 -
X1 2-5 prad pomiarowy fazy L2 -
3-6 prad pomiarowy fazy L3 -
7-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L1 -
8-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L2 -
9-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L3 -
13-14 prad pomiarowy sktadowej zerowej lo -
Ztacze 1-2 napiecie pomiarowe miedzyfazowe U, -
X2 2-3 napiecie pomiarowe miedzyfazowe U,; -
4-5 niewykorzystany -
Ztacze 1 napiecie pomocnicze zasilajgce Up @ Up
X3 2 napiecie pomocnicze zasilajgce Up © Up
3 napiecie sterownicze Us Us
4 napiecie sterownicze Us Hus
5 przekaznik wykonawczy sterowania cewka zatgczajacag CZ zestyk zwierny
6 przekaznik wykonawczy sterowania cewkg wytaczajacg CW1 zestyk zwierny
7 przekaznik wykonawczy sterowania cewka wytgczajacg CW2 zestyk zwierny
8-9 przekaznik sygnalizacji sterowania awaryjnego zestyk zwierny
10 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — Uz ON - zamkniety @ Up
11 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odtgcznika — O2 OFF - otwarty @ Up
12 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — O2 ON - zamkniety @ Up
13-14 przekaznik sygnalizacji braku zazbrojenia wytacznika zestyk zwierny
15 wejécie dwustanowe kontroli zazbrojenia wytacznika @ Up
16 wejscie dwustanowe kontroli potozenia wytgcznika — W OFF - wytaczony @ Up
17 wejscie dwustanowe kontroli potozenia wytacznika — W ON - zatgczony @ Up
18 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odtgcznika — O1 OFF - otwarty @ Up
19 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odtgcznika — O1 ON - zamkniety @ Up
20 wejscie dwustanowe kontroli potozenia uziemnika — Uz OFF - otwarty @ Up
Ztacze 1 wejscie dwustanowe zatgczenia remontowego @ Up
X4 2 wejscie dwustanowe zataczenia operacyjnego @ Up
3-5 wejscie dwustanowe blokady zataczenia BLZ1 (bez mozliwosci odstawienia) ®/eUup
4-5 wejscie dwustanowe blokady zatgczenia BLZ2 (z mozliwos$cig odstawienia) D/ Up
6-7 wejscie dwustanowe odstawienia blokady zataczenia BLZ2 @/©Up
8 wejscie dwustanowe zataczenia z automatyki SZR @ Up
9 wej$cie dwustanowe wytgczenia operacyjnego @ Up
10 wejscie dwustanowe wylgczenia awaryjnego @ Up
11 wejscie dwustanowe kasowania blokady zatgczenia KAS.BLZ @ Up
wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT1
13-14 (opcjonalnie czujnika btysku systemu VAMP ) ®/Oup
15-16 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT2 D/ Up
17 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT3 @ Up
18 wejscie dwustanowe blokady zabezpieczen technologicznych BIZT(1-3) @ Up
21-22 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT4 @ /8 Up
Ztacze 1 wejscie dwustanowe kasowania sygnalizacji wewnetrznej KAS.WWZ @ Up
X5 2-3 przekaznik sygnalizacji AW zestyk zwierny
2-4 przekaznik sygnalizacji UP zestyk zwierny
2-5 przekaznik sygnalizacji AL zestyk rozwierny
Ztacze 1-2 przekaznik sygnalizacji awarii zespotu zestyk rozwierny
X6 3-4 przekaznik programowalny S1 zestyk zwierny
3-5 przekaznik programowalny S2 zestyk zwierny
6-7 przekaznik programowalny S3 zestyk zwierny
6-8 przekaznik programowalny S4 zestyk zwierny
9-10 przekaznik programowalny S5 zestyk zwierny
11-12 przekaznik programowalny S6 zestyk zwierny
13-14 przekaznik programowalny S7 zestyk zwierny
15-16 przekaznik programowalny S8 zestyk zwierny
Ztacze 1-2 wejscie dwustanowe wylgczenia od automatyki SCO @ Up
X7 3-4 wejécie dwustanowe zataczenia od automatyki SPZ po SCO @ Up
5-6 wejécie pomiarowe temperatury z zewnetrznego czujnika (4-20)mA
13-14 przekaznik sygnalizacji LRW zestyk zwierny
15-16 przekaznik sygnalizacji ZS zestyk zwierny
Ztacze 1-2 COM2 — port komunikacji szeregowej RS-485 -
X8 3-4 COM1 — port komunikacji szeregowej RS-485 (opcja) -

Opis wejs¢ dwustanowych w stanie aktywnym (po podaniu napigcia na zaciski wejsciowe).
Opis wyj$¢ przekaznikowych podany w stanie beznapigciowym.
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Opis zaciskéw zewnetrznych CZAZ-M1 — wyk. 3, 3A

CZAZ-M1, CZAZ-M2, CZAZ-M3

Numer N“!“er Opis sygnatu Uwagi
zkacza | zacisku
Ztgcze 1-4 prad pomiarowy fazy L1 -
X1 2-5 prad pomiarowy fazy L2 -
3-6 prad pomiarowy fazy L3 -
7-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L1 -
8-10/11 ] prad pomiarowy réznicowy fazy L2 -
9-10/11_ ] prad pomiarowy réznicowy fazy L3 -
13-14 prad pomiarowy sktadowej zerowej lo -
Ztacze 1-2 napigcie pomiarowe miedzyfazowe U4, -
X2 2-3 napigcie pomiarowe miedzyfazowe U3 -
4-5 niewykorzystany -
Ztacze 1 napigcie pomocnicze zasilajgce Up @ Up
X3 2 napiecie pomocnicze zasilajgce Up © Up
3 napiecie sterownicze Us Us
4 napiecie sterownicze Us Hus
5 przekaznik wykonawczy sterowania cewkg zataczajacg CZ zestyk zwierny
6 przekaznik wykonawczy sterowania cewka wytaczajaca CW1 zestyk zwierny
7 przekaznik wykonawczy sterowania cewka wytgczajacg CW2 zestyk zwierny
8-9 przekaznik sygnalizacji sterowania awaryjnego zestyk zwierny
10 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — Uz ON - zamkniety @ Up
13-14 przekaznik sygnalizacji braku zazbrojenia wytgcznika zestyk zwierny
15 wejscie dwustanowe kontroli zazbrojenia wytgcznika @D up
16 wejscie dwustanowe kontroli potozenia wytacznika — W OFF - wytgczony @D up
17 wejscie dwustanowe kontroli potozenia wytacznika — W ON - zatgczony @ Up
18 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — O OFF - otwarty @ Up
19 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — O ON - zamkniety @ Up
20 wejscie dwustanowe kontroli potozenia uziemnika — Uz OFF - otwarty @ Up
Ztacze 1 wejscie dwustanowe zatgczenia remontowego @ Up
X4 2 wejscie dwustanowe zalaczenia operacyjnego @D up
3-5 wejécie dwustanowe blokady zataczenia BLZ1 @/OUp
4-5 wejécie dwustanowe blokady zataczenia BLZ2 @/OUp
8 wejscie dwustanowe zatgczenia z automatyki SZR @ Up
9 wejscie dwustanowe wylgczenia operacyjnego @D up
10 wejscie dwustanowe wytgczenia awaryjnego @D up
11 wejscie dwustanowe kasowania blokady zatgczenia KAS.BLZ @D up
wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT1
13-14 (opcjonalnie czujnika btysku systemu VAMP ) ®/©up
15-16 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT2 @/OUp
17 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT3 @D up
18 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT4 @D up
19-20 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT6 (wyk.3) ®/0Up
wejscie dwustanowe odstawienia BLZ2 oraz blokady ZT3 (wyk.3A)
21-22 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT5 @/O Up
Ztacze 1 wejscie dwustanowe kasowania sygnalizacji wewnetrznej KAS.WWZ @ Up
X5 2-3 przekaznik sygnalizacji AW zestyk zwierny
2-4 przekaznik sygnalizacji UP zestyk zwierny
2-5 przekaznik sygnalizacji AL zestyk rozwierny
6-8 wejscie dwustanowe zatgczenia z telemechaniki &) B 24V
7-8 wejscie dwustanowe wytgczenia z telemechaniki Ay ] B 24V
Ztacze 1-2 przekaznik sygnalizacji awarii zespotu zestyk rozwierny
X6 3-4 przekaznik programowalny S1 zestyk zwierny
3-5 przekaznik programowalny S2 zestyk zwierny
6-7 przekaznik programowalny S3 zestyk zwierny
6-8 przekaznik programowalny S4 zestyk zwierny
9-10 przekaznik programowalny S5 zestyk zwierny
11-12 przekaznik programowalny S6 zestyk zwierny
13-14 przekaznik programowalny S7 zestyk zwierny
15-16 przekaznik programowalny S8 zestyk zwierny
Ziacze 1-2 wejscie dwustanowe wylgczenia od automatyki SCO @D Up
X7 3-4 wejécie dwustanowe zatgczenia od automatyki SPZ po SCO @D up
5-6 wejscie pomiarowe temperatury z zewnetrznego czujnika (4-20)mA
13-14 przekaznik sygnalizacji LRW zestyk zwierny
15-16 przekaznik sygnalizacji ZS zestyk zwierny
Zigcze 1-2 COM2 — port komunikacji szeregowej RS-485 -
X8 3-4 COM1 — port komunikacji szeregowej RS-485 (opcja) -

Opis wejs¢ dwustanowych w stanie aktywnym (po podaniu napiecia na zaciski wejsciowe).
Opis wyjs¢ przekaznikowych podany w stanie beznapieciowym.
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ZEG-ENERGETYKA

Opis zaciskoéw zewnetrznych CZAZ-M2

Numer ’\'”F“er Opis sygnatu Uwagi
zlacza | zacisku
Ztacze 1-4 prad pomiarowy fazy L1 -
X1 2-5 prad pomiarowy fazy L2 -
3-6 prad pomiarowy fazy L3 -
7-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L1 -
8-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L2 -
9-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L3 -
13-14 prad pomiarowy sktadowej zerowej lo -
Ztacze 1-2 napiecie pomiarowe miedzyfazowe U4, -
X2 2-3 napiecie pomiarowe miedzyfazowe U3 -
4-5 napiecie pomiarowe sktadowej zerowej Uo -
Ziacze 1 napiecie pomocnicze zasilajgce Up @ Up
X3 2 napiecie pomocnicze zasilajgce Up © Up
3 napiecie sterownicze Us Us
4 napiecie sterownicze Us Hus
5 przekaznik wykonawczy sterowania cewkg zatgczajgcg CZ zestyk zwierny
6 przekaznik wykonawczy sterowania cewka wytaczajaca CW1 zestyk zwierny
7 przekaznik wykonawczy sterowania cewka wytaczajacg CW2 zestyk zwierny
8-9 przekaznik sygnalizacji sterowania awaryjnego zestyk zwierny
10-11 przekaznik sygnalizacji sterowania awaryjnego zestyk zwierny
11-12 przekaznik sygnalizacji sterowania awaryjnego zestyk rozwierny
13-14 przekaznik sygnalizacji braku zazbrojenia wytgcznika zestyk zwierny
15 wejscie dwustanowe kontroli zazbrojenia wytacznika @ Up
16 wejscie dwustanowe kontroli potozenia wylacznika — W OFF - wytgczony @ Up
17 wejscie dwustanowe kontroli potozenia wytacznika — W ON - zatgczony @ Up
18 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — O OFF - otwarty @ Up
19 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — O ON - zamkniety @ Up
20 wejscie dwustanowe kontroli potozenia uziemnika — Uz OFF - otwarty @ Up
Ztgcze 1 wej$cie dwustanowe zatgczenia remontowego @ Up
X4 2 wejécie dwustanowe zatgczenia operacyjnego @ Up
3-5 wejscie dwustanowe blokady zatgczenia BLZ1 (bez mozliwosci odstawienia) D/SUp
4-5 wejscie dwustanowe blokady zataczenia BLZ2 (z mozliwo$cig odstawienia) D/SUp
6-7 wej$cie dwustanowe odstawienia blokady zataczenia BLZ2 ®/SUp
8 wejscie dwustanowe zatgczenia z automatyki SZR @ Up
9 wejscie dwustanowe wytgczenia operacyjnego @ Up
10 wejscie dwustanowe wytgczenia awaryjnego @ Up
11 wejécie dwustanowe kasowania blokady zatgczenia KAS.BLZ @ Up
wejécie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT1
13-14 (opcjonalnie czujnika btysku systemu VAMP ) ®/©up
15-16 | wejécie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT2 ®D/SUp
17 wejécie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT3 @ Up
18 wejscie dwustanowe blokady zabezpieczen technologicznych BIZT(1-3) @ Up
19-20 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT4 D/SUp
21-22 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT5 @ /8 Up
Ztacze 1 wejscie dwustanowe kasowania sygnalizacji wewnetrznej KAS.WWZ @ Up
X5 2-3 przekaznik sygnalizacji AW zestyk zwierny
2-4 przekaznik sygnalizacji UP zestyk zwierny
2-5 przekaznik sygnalizacji AL zestyk rozwierny
6-8 wejscie dwustanowe zatgczenia z telemechaniki &) A 24V
7-8 wejscie dwustanowe wytaczenia z telemechaniki A B 24V
Ztacze 1-2 przekaznik sygnalizacji awarii zespotu zestyk rozwierny
X6 3-4 przekaznik programowalny S1 zestyk zwierny
3-5 przekaznik programowalny S2 zestyk zwierny
6-7 przekaznik programowalny S3 zestyk zwierny
6-8 przekaznik programowalny S4 zestyk zwierny
9-10 przekaznik programowalny S5 zestyk zwierny
11-12 przekaznik programowalny S6 zestyk zwierny
13-14 przekaznik programowalny S7 zestyk zwierny
15-16 przekaznik programowalny S8 zestyk zwierny
Ztacze 1-2 wejscie dwustanowe wytgczenia od automatyki SCO @ Up
X7 3-4 wejscie dwustanowe zataczenia od automatyki SPZ po SCO @ Up
7-8 wejécie dwustanowe aktywacji bloku nastaw rezerwowych @ Up
13-14 przekaznik sygnalizacji LRW zestyk zwierny
15-16 przekaznik sygnalizacji ZS zestyk zwierny
Ziacze 1-2 COM2 — port komunikacji szeregowej RS-485 -
X8 3-4 COM1 — port komunikacji szeregowej RS-485 (opcja) -

Opis wejs¢ dwustanowych w stanie aktywnym (po podaniu napigcia na zaciski wejsciowe).
Opis wyjs¢ przekaznikowych podany w stanie beznapigciowym.
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Opis zaciskéw zewnetrznych CZAZ-M3

CZAZ-M1, CZAZ-M2, CZAZ-M3

Numer N“T“er Opis sygnatu Uwagi
ztacza | zacisku PIS Syg 9
Zigcze 1-4 prad pomiarowy fazy L1 -
X1 2-5 prad pomiarowy fazy L2 -
3-6 prad pomiarowy fazy L3 -
7-10/11__ | prad pomiarowy réznicowy fazy L1 -
8-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L2 -
9-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L3 -
13-14 prad pomiarowy sktadowej zerowej lo -
Ztacze 1-2 niewykorzystany -
X2 2-3 niewykorzystany -
4-5 napiecie pomiarowe sktadowej zerowej Uo -
Ztacze 1 napiecie pomocnicze zasilajgce Up @ Up
X3 2 napiecie pomocnicze zasilajace Up © Up
3 napiecie sterownicze Us Us
4 napiecie sterownicze Us Hus
5 przekaznik wykonawczy sterowania cewka zatgczajacg CZ zestyk zwierny
6 przekaznik wykonawczy sterowania cewka wytaczajacg CW1 zestyk zwierny
7 przekaznik wykonawczy sterowania cewka wylgczajacg CW2 zestyk zwierny
8-9 przekaznik sygnalizacji sterowania awaryjnego zestyk zwierny
10-11 przekaznik sygnalizacji sterowania awaryjnego zestyk zwierny
11-12 przekaznik sygnalizacji sterowania awaryjnego zestyk rozwierny
13-14 przekaznik sygnalizacji braku zazbrojenia wytacznika zestyk zwierny
15 wejscie dwustanowe kontroli zazbrojenia wytacznika @ Up
16 wejscie dwustanowe kontroli potozenia wytgcznika — W OFF - wytgczony @ Up
17 wejscie dwustanowe kontroli potozenia wytgcznika — W ON - zatgczony @ Up
18 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odigcznika — O OFF - otwarty @ Up
19 wejscie dwustanowe kontroli potozenia odtgcznika — O ON - zamkniety @ Up
20 wejscie dwustanowe kontroli potozenia uziemnika — Uz OFF - otwarty @ Up
Ztgcze 1 wejscie dwustanowe zataczenia remontowego @ Up
X4 2 wejécie dwustanowe zatgczenia operacyjnego @ Up
3-5 wejscie dwustanowe blokady zatgczenia BLZ1 (bez mozliwosci odstawienia) D/ Up
4-5 wejscie dwustanowe blokady zataczenia BLZ2 (z mozliwo$cia odstawienia) D/ Up
6-7 wejscie dwustanowe odstawienia blokady zataczenia BLZ2 @D/ Uup
8 wejscie dwustanowe zatgczenia z automatyki SZR @ Up
9 wejscie dwustanowe wytgczenia operacyjnego @ Up
10 wejscie dwustanowe wylgczenia awaryjnego @ Up
11 wejscie dwustanowe kasowania blokady zatgczenia KAS.BLZ @ Up
wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT1
13-14 (opcjonalnie czujnika btysku systemu VAMP ) ®/0up
15-16 | wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT2 D/ Up
17 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT3 @ up
18 wejscie dwustanowe blokady zabezpieczen technologicznych BIZT(1-3) @ Up
19-20 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT4 D/ Up
21-22 wejscie dwustanowe zabezpieczenia technologicznego ZT5 @/© Up
Ztacze 1 wejscie dwustanowe kasowania sygnalizacji wewnetrznej KAS.WWZ @ Up
X5 2-3 przekaznik sygnalizacji AW zestyk zwierny
2-4 przekaznik sygnalizacji UP zestyk zwierny
2-5 przekaznik sygnalizacji AL zestyk rozwierny
6-8 wejscie dwustanowe zatgczenia z telemechaniki A 524V
7-8 wejscie dwustanowe wytgczenia z telemechaniki A B 24V
Ztacze 1-2 przekaznik sygnalizacji awarii zespotu zestyk rozwierny
X6 3-4 przekaznik programowalny S1 zestyk zwierny
3-5 przekaznik programowalny S2 zestyk zwierny
6-7 przekaznik programowalny S3 zestyk zwierny
6-8 przekaznik programowalny S4 zestyk zwierny
9-10 przekaznik programowalny S5 zestyk zwierny
11-12 przekaznik programowalny S6 zestyk zwierny
13-14 przekaznik programowalny S7 zestyk zwierny
15-16 przekaznik programowalny S8 zestyk zwierny
Ztacze 1-2 wejscie dwustanowe wylgczenia od automatyki SCO @ Up
X7 3-4 wejécie dwustanowe zataczenia od automatyki SPZpoSCO @ Up
5-6 wejscie pomiarowe temperatury z zewnetrznego czujnika (pomiar temperatury t1) (4-20)mA
7-8 wejscie pomiarowe temperatury z zewnetrznego czujnika (pomiar temperatury t2) (4-20)mA
13-14 przekaznik sygnalizacji LRW zestyk zwierny
15-16 przekaznik sygnalizacji ZS zestyk zwierny
Ztacze 1-2 COM2 — port komunikacji szeregowej RS-485 -
X8 3-4 COM1 — port komunikacji szeregowej RS-485 (opcja) -

Opis wejs¢ dwustanowych w stanie aktywnym (po podaniu napiecia na zaciski wej$ciowe).
Opis wyj$¢ przekaznikowych podany w stanie beznapieciowym.
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ZEG-ENERGETYKA Sp. z o.0.
oddziat w Tychach
ul. Fabryczna 2, 43-100 Tychy

www.zeg-energetyka.pl
sekretariat +48 32 775 07 80, fax +48 32 775 07 93




