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1.

UWAGI PRODUCENTA
1.1. Ogolne zasady bezpieczenstwa
é UWAGAN
Podczas pracy urzadzenia, niektdére jego czesci moga znajdowaé sie pod niebezpiecznym
napieciem. Niewfasciwe lub niezgodne z przeznaczeniem zastosowanie urzgdzenia, moze stwarza¢
zagrozenie dla 0s6b obstugujacych, jak réwniez grozi uszkodzeniem urzadzenia.
Wiasciwa i bezawaryjna praca urzgdzenia wymaga odpowiedniego transportu, przechowywania,
montazu, instalowania i uruchomienia, jak rowniez prawidtowej obstugi konserwacji i serwisu.
Montaz i obstuga urzadzenia moze by¢ wykonywana jedynie przez odpowiednio przeszkolony
personel.
Dtugos¢ kabla uziemiajacego nie moze przekraczac 3m.
1.2. Wykaz przyjetych norm
Urzadzenie bedace przedmiotem niniejszej instrukcji zostato zaprojektowane i jest produkowane dla zastosowan
przemystowych.
W procesie opracowania i produkcji przyjeto zgodno$¢ z normami, ktérych spetnienie zapewnia realizacje zatozonych
zasad i srodkéw bezpieczehstwa, pod warunkiem przestrzegania przez uzytkownika wytycznych instalowania i
uruchomienia oraz prowadzenia eksploataciji.
Urzadzenie spetnia wymagania zasadnicze okreslone w dyrektywach: niskonapieciowej (73/23/EWG) i
kompatybilnosci elektromagnetycznej (89/336/EWG), poprzez zgodnos¢ z normami:
c € PN-EN 60255-5:2002(U) — dla dyrektywy LVD,

PN-EN 50263:2004 — dla dyrektywy EMC,

PN-EN 60255-5:2002(U)

Przekazniki energoelektryczne. Czes¢ 5: Koordynacja izolacji przekaznikow pomiarowych i urzgdzen
zabezpieczeniowych. Wymagania i badania.

PN-EN 50263:2004

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC). Norma wyrobu dotyczaca przekaznikéw pomiarowych i urzadzen

zabezpieczeniowych.

Normy zwigzane

1. PN-EN 60255-6:2000 - Przekazniki energoelektryczne. Przekazniki pomiarowe i urzadzenia
zabezpieczajace

2. PN-EN 60255-3:1999 - Przekazniki energoelektryczne. Przekazniki pomiarowe z jedng wejsciowg
wielkoscig zasilajacg o niezaleznym lub zaleznym czasie dziatania.

3. PN-EN 60255-23:1999 - Przekazniki energoelektryczne. Dziatanie zestykow.

4. PN-IEC 255-12:1994 - Przekazniki energoelektryczne. Przekazniki kierunkowe i przekazniki mocowe z
dwoma wielkosciami wejsciowymi zasilajgcymi.

5. PN-IEC 255-11:1994 - Przekazniki energoelektryczne. Zaniki i skladowe zmienne pomocniczych wielkosci
zasilajacych pradu statego przekaznikéw pomiarowych.

6. PN-EN 60529: 2003 — Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

1.3. Przechowywanie i transport

Urzadzenia sg pakowane w opakowania transportowe, w sposéb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem w czasie
transportu i przechowywania. Urzadzenia powinny by¢ przechowywane w opakowaniach transportowych, w
pomieszczeniach zamknietych, wolnych od drgan i bezposrednich wptywéw atmosferycznych, suchych, przewiewnych,
wolnych od szkodliwych par i gazéw. Temperatura otaczajgcego powietrza nie powinna by¢ nizsza od —20°C i wyzsza
od +70°C, a wilgotno$¢ wzgledna nie powinna przekracza¢ 80%. Do wysytanych urzadzen dotgczona jest dokumentacja
techniczno-ruchowa, protokdt pomiarowy oraz karta gwarancyjna.
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1.4. Miejsce instalacji

Urzadzenia nalezy eksploatowa¢ w pomieszczeniach pozbawionych wody, pytu oraz gazow i par wybuchowych palnych
oraz chemicznie czynnych, w ktérych narazenia mechaniczne wystepujg w stopniu umiarkowanym. Wysokos$¢ nad
poziom morza nie powinna przekracza¢ 2000m przy temperaturze otoczenia w zakresie -5°C do +40°C i wilgotnosci
wzglednej nie przekraczajacej 80%.

1.5. Utylizacja

Urzadzenie zostato wyprodukowane w przewazajacej czesci z materiatéw, ktére moga zosta¢ ponownie przetworzone
lub utylizowane bez zagrozenia dla $srodowiska naturalnego. Urzgdzenie wycofane z uzycia moze zosta¢ odebrane w
celu powtérnego przetworzenia, pod warunkiem ze jego stan odpowiada normalnemu zuzyciu. Wszystkie komponenty,
ktoére nie zostang zregenerowane, zostang usuniete w sposob przyjazny dla srodowiska.

1.6. Gwarancja i serwis

Okres gwarancji obejmuje okres 24 miesiecy liczac od daty sprzedazy, jednak nie wiecej niz 30 miesiecy od daty
wyprodukowania. Jezeli sprzedaz poprzedzona byta umowa podpisang przez Kupujacego i Sprzedajacego, obowigzuja
postanowienia tej umowy.

Gwarancja obejmuje bezptatne usuniecie wad ujawnionych podczas uzytkowania przy zachowaniu warunkow
okreslonych w karcie gwarancyjne;.

ZEG-ENERGETYKA Sp. z 0.0. udziela gwarancji z zastrzezeniem zachowania nizej podanych warunkéw:
= instalacja i eksploatacja urzadzenia powinna odbywa¢ sie zgodnie z fabryczng instrukcjg obstugi,
=  plomba na obudowie urzadzenia nie moze by¢ naruszona,
= na Karcie Gwarancyjnej nie moga by¢ dokonywane zadne poprawki czy zmiany.

GWARANCJA NIE OBEJMUJE:
= uszkodzen powstatych w wyniku niewtasciwego transportu lub magazynowania,
= uszkodzen wynikajacych z niewtasciwej instalacji lub eksploataciji,
= uszkodzen powstatych wskutek manipulacji wewnatrz urzgdzenia, zmian konstrukcyjnych, przerébek
i napraw przeprowadzanych bez zgody producenta,
= kabli, ogniw, elektrod pomiarowych, bezpiecznikéw, zaréwek oraz innych elementéw posiadajacych
ograniczong trwato$¢ wymienionych w instrukcji obstugi urzadzenia.

WSKAZOWKI DLA NABYWCY:
= przy zgtaszaniu reklamacji nalezy producentowi poda¢ powdd reklamaciji (objawy zwigzane
z niewlasciwym dziataniem urzadzenia) oraz numer fabryczny, date zakupu lub naprawy i date produkc;ji,
= po otrzymaniu potwierdzenia przyjecia reklamacji nalezy wysta¢ na adres producenta reklamowane
urzadzenie wraz z niniejszg Kartg Gwarancyjna,
= okres gwarancji ulega przedtuzeniu o czas zatatwiania uznanej reklamaciji.

1.7. Spos6b zamawiania

W zamowieniu nalezy poda¢ petna nazwe urzadzenia oraz ponizsze parametry:
- prad znamionowy,
- znamionowe napiecie pomocnicze,
- rodzaj obudowy,

Przyktad zamowienia:

Cyfrowy Zespdt Automatyki Zabezpieczeniowej CZAZ-MSE
- prad znamionowy In=5A,
- znamionowe napigcie pomocnicze Upn=220Vpc.
- obudowa natablicowa,

Zamowienia nalezy kierowac na adres:

ZEG-ENERGETYKA Sp. z 0.0.
oddziat w Tychach
ul. Fabryczna 2, 43-100 Tychy
www.zeg-energetyka.pl
sekretariat +48 32 775 07 80, fax +48 32 775 07 93
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2. CHARAKTERYSTYKA ZESPOLU CZAZ-MsE

Cyfrowy Zespét Automatyki Zabezpieczeniowej CZAZ-MsSe przeznaczony jest do ochrony silnikéw
asynchronicznych WN.

Konstrukcja zespotu CZAZ-MSE oparta jest na najnowszych elementach i uktadach wspétczesnej techniki cyfrowe;j
i analogowej. Przy konstrukcji urzadzen zastosowano 16-bitowe procesory jednouktadowe, szybkie przetworniki A/C
obstugujace 10 kanatéw analogowych, scalone filtry analogowe z kluczowana pojemnoscig oraz mieszang technike
montazu elementdw (tradycyjny montaz przewlekany oraz montaz powierzchniowy).

Wszystkie zabezpieczenia wchodzace w sktad zespotéw CZAZ sg w petni cyfrowe i dziatajg w oparciu o algorytmy
zapewniajgce precyzyjne wyznaczenie wartosci amplitudy pradéw, wartosci skutecznych tych pradéw oraz filtracje
cyfrowa.

Cyfrowe przetwarzanie i obrobka sygnatow zapewnia wysokg stabilno$¢ charakterystyk czasowo-pradowych oraz
dok tadnos¢ i niezawodnos¢ dziatania zabezpieczen. Dzigki temu mozliwy jest precyzyjny pomiar wartosci
biezacych.

Zastosowanie techniki cyfrowej umozliwia réwniez szczegdtowg analize standw awaryjnych wystepujacych
podczas pracy chronionego obiektu dzieki wyposazeniu kazdego zespotu w rozbudowany system rejestratorow, w
sktad ktorego wchodza;

= rejestrator ostatnich zaktdcen rejestrujacy parametry zwaré miedzyfazowych, doziemnych, rozruchu, asymetrii

oraz utyku,

= liczniki zliczajaci liczbe zadziatah poszczegdlnych zabezpieczen i uktadow a dla pdl silnikowych czas pracy i

liczbe dokonanych rozruchdéw.

=  rejestrator zapisujacy 500 oznaczonych czasowo zdarzen z doktadnoscig 1ms,

= 7 kanatowy rejestrator sygnatéw analogowych i 16 wej$¢ dwustanowych z czestotliwoscig prébkowania

1000Hz,

Obstuga zespotéw mozliwa jest bezposrednio z panelu czotowego zawierajacego prosta klawiature, podswietlany
wyswietlacz alfanumeryczny 2x16znakéw oraz zestaw diod sygnalizacyjnych jak réwniez za pomoca programu
obstugi zabezpieczen poprzez port RS232 z komputera lokalnego lub przez port RS485 z systemu nadrzednego.
Wspoétpraca z systemem nadrzednym moze odbywac sie bezposrednio lub poprzez koncentrator. Zespoty potaczone
sq ze sobg wspdlng magistralg do jednostki centralnej bedacg komputerem klasy IBM PC wyposazonym w program
komunikacji i obstugi autorstwa ZEG-ENERGETYKA Sp. z 0. o.

Zespot CZAZ-Mse wyposazony jest w wewnetrzny system samokontroli i autotestéw zapewniajacy natychmiastowg
informacje w stanach awaryjnych.
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3. PODSTAWOWE CECHY

cyfrowe przetwarzanie i obrobka sygnatéw zapewniajgca wysokg stabilno$¢ charakterystyk czasowo-pragdowych
oraz doktadnosc¢ i niezawodnos¢ dziatania zabezpieczen,

wielofunkcyjny zestaw zabezpieczen i ukladéw dodatkowych z mozliwoscig dowolnej konfiguracji funkgiji,
cztery niezalezne zestawy nastaw,

rozbudowany system rejestracji zdarzenh i zaktécen pozwalajacy na szczegétowg analize historii pracy zespotu
oraz pola

lokalny wyswietlacz LCD pozwalajacy na edycje i zapis nastaw, odczyt pomiaréw biezacych i zawartosci rejestrow,
petna obstuga zespotu bezposrednio z ptyty czotowej za pomoca szescioprzyciskowej klawiatury
zestaw diod sygnalizujgcych najwazniejsze stany pracy zespotu oraz chronionego pola

zestaw 8 stykdw przeznaczonych dla sygnalizacji programowalnej

mozliwosé wspotpracy z czujnikiem powstania tuku VA1DA systemu VAMP (opcja)

port RS232 do wspétpracy z lokalnym komputerem PC

mozliwos¢é pracy zespotu w sieci nadzoru zabezpieczeh poprzez port RS485 w protokole MODBUS,
dodatkowy port RS485 (opcja)

rozwiniety system samokontroli i autotestéw podnoszacy niezawodnos¢ dziatania,

zaciski pradowe bezsrubowe umozliwiajgce podtaczenie przewoddw o przekroju do 4mm?

system szybkiego podtaczenia sygnatéw napieciowych za pomocg wielostykowych wtykow,

dwie wersje obudowy — natablicowa i zatablicowa
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4. PARAMETRY TECHNICZNE

Obwody wejsciowe pradowe:
Prad znamionowy In
Czestotliwosé znamionowa fn
Pobdr mocy przy I=In
Obcigzalnos¢ trwata
Wytrzymatos$¢ cieplna jednosekundowa
Wytrzymatos$¢ dynamiczna

Obwdd wejsciowy sktadowej zerowej pradu:
Prad znamionowy lon
Czestotliwo$é znamionowa fn
Pobdr mocy przy I=lon
Obcigzalnos¢ trwata
Wytrzymatosc cieplna jednosekundowa
Wytrzymatos¢ dynamiczna

Obwody wejsciowe dwustanowe:
- napiecie wejsciowe 220Vpc
- pobor pradu przy 220V

Obwody wyjsciowe przekaznikowe:
Napiecie znamionowe
Obcigzalnos¢ trwata (zestyki przekaznikéw RM96)
Zdolnos¢ faczeniowa:
- dla obcigzenia rezystancyjnego
- dla obcigzenia indukcyjnego
Czas witasny

Klasa doktadnosci zabezpieczen:
- dla zabezpieczeh pradowych

Wspétczynnik powrotu:
- dla zabezpieczen nadmiarowych
- dla zabezpieczen niedomiarowych

Zasilanie:
Napigcie pomocnicze podstawowe

Napiecie pomocnicze dodatkowe
Czas podtrzymania

Pobdér mocy w obwodzie napigcia pomocniczego
Pobdér mocy w obwodzie napigcia dodatkowego

Wytrzymatosé elektryczna izolacji:
- hapiecie przemienne
- napiecie udarowe

Odpornos¢ na zakidcenia zewnetrzne:
Sygnat zaktécajacy

Warunki srodowiskowe:
Temperatura otoczenia
Wilgotnos¢ wzgledna

Wymiary zewnetrzne, masa:
Wysokos¢ x szerokosé x gtebokosc

5A lub 1A
50Hz

< 0,1VA/faze
2,2In

80%In

200%In

5A
50Hz
<0,4VA
2,2In
50%In
125%In

<5mA

220Vpe
5A

0,3A
0,12A
<40ms

>0,97
<1,03

220Vp¢ (+50%, -30%)
110Vpc (+50%, -30%)
220Vpc (+50%, -30%)
110Vpc (+50%, -30%)
110Vpc tp>30ms
220Vpc tp=120ms
<20W

<2W

2kV / 50Hz / 1min.
5kV /1,2 /50us

2,5kV / 1MHz / 400Ud/s

268K...313K (-5°C...40°C)
30% ... 70%

278 x 337 x 260mm

Masa 6,5kg
Stopien ochrony obudowy: IP40
-8- EE428068.01
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5. WIDOK OGOLNY

A - wersja natablicowa B - wersja zatablicowa

Na ptycie czotowej znajdujg sie nastepujace elementy:

klawiatura,

diody sygnalizacyjne,
wyswietlacz 2x16 znakow,
port komunikacyjny RS232,
kasowniki.

6. WYPOSAZENIE

Standardowym wyposazeniem zespotu CZAZ-MSE jest:

kabel do komunikacji szeregowej RS232,

ztacza wielostykowe do podtgczenia sygnatéw zewnetrznych - 3szt.
dokumentacja techniczno-ruchowa,

ptyta CD z oprogramowaniem ,System Monitoringu i Sterowania - SMiS”,
opis programu ,System Monitoringu i Sterowania - SMiS”,
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7. ZESTAW ZABEZPIECZEN | UKLADOW DODATKOWYCH

Ponizej przedstawiony jest zestaw wszystkich dostepnych w zespole zabezpieczen i uktadéw dodatkowych posiadajacy

mozliwos¢ dowolnej konfiguracji funkgiji:

ZABEZPIECZENIA:

zabezpieczenie réznicowe Rt, od zwar¢ miedzyfazowych,

zabezpieczenie nadprgdowe zwtoczne Ib1, od zwar¢ miedzyfazowych,
zabezpieczenie nadpradowe bezzwloczne Ib2, od zwar¢ miedzyfazowych,
zabezpieczenie nadpradowe, zwloczne zalezne lo, od zwaré doziemnych
zabezpieczenie nadpradowe zwioczne ItA, od asymetrii pradowej,
zabezpieczenie cieplne Ic, przecigzen,

zabezpieczenie energetyczne ItR, chronigce silnik przed przecigzeniami zwigzanymi z nieprawidiowym
rozruchem:

=  zalgczenie silnika na zablokowany wirnik - ItR0

= nadmiernie wydtuzony pojedynczy rozruch — ItR1

= przekroczenie dopuszczalnej liczby kolejnych rozruchéw — ItR2

zabezpieczenie nadpradowe zwioczne ItU, od utyku silnika,

zabezpieczenie nadpradowe zwioczne It>, informujace o zaburzeniach w procesie technologicznym maszyny
napedzanej przez silnik,

zabezpieczenie podpradowe zwioczne It<, od pracy jatowej silnika,

zestaw przekaznikow czasowych ZT17:ZT5, pobudzanych przez zewnetrzne zabezpieczenia technologiczne,
dziatajgce na wytaczenie silnika,

UKLADY DODATKOWE:

*

*

ukiad kontroli ciggtosci obwoddéw wytgczajacych COW1 i COW2,
ukfad blokady zataczenia wytacznika,

ukfad sygnalizacji stanu pracy silnika,

uktad kontroli sprawnosci zespotu,

rejestrator zdarzen i zaktécen,

rejestrator sygnatéw analogowych i 16 sygnatéw dwustanowych.

") - zabezpieczenie technologiczne ZT1 moze by¢ przystosowane do wspoétpracy z czujnikiem powstania tuku VA1DA systemu VAMP.
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8. OPIS DZIALANIA ZABEZPIECZEN

8.1. Zabezpieczenie roznicowe Rt, od zwaré miedzyfazowych

Obszar dziatania zabezpieczenia Rt zdefiniowany jest nastepujaca zaleznoscia:

I, =maxk, *I;I

h>“ro

Ir — warto$¢ pradu gatezi réznicowej zabezpieczenia,
Ih — warto$¢ pradu hamujacego,

Iro- warto$¢ nastawienia pradu rozruchowego,

kh - wspotczynnik hamowania.

[].“ IrIn

ThiTn
" 1 z 3 4 g 3 7 8 5 10 [
Rys. 8.1.1. Charakterystyka stabilizacji zabezpieczenia Rt
. I e
dla: [h<= = Iz=Iro;
h
: I _
da:  Th)y-== = Iz=k," [,
h
Iz = wartos$¢ pragdu zadziatania
W zabezpieczeniu nastawia sie:
NASTAWA OPIS ZAKRES NASTAW
Ir - prad rozruchowy (0,2+1,0)In co 0,1In
kh - wspotczynnik hamowania (0,2+0,6) co 0,1
tr - czas opdznienia (0+100)ms co 1ms
WYLACZENIE - dziatanie na wylaczenie TAK / NIE
BLZ - blokada zataczenia wytgcznika TAK/ NIE

Wartosci pradéw hamujacego i réznicowego wybierane sg w uktadzie maksi selektora, przy czym o wyborze fazy
decyduje wartos¢ pradu réznicowego. Wielkosciami kryterialnymi sg wartosci skuteczne skfadowych podstawowych
pradow zwarcia.
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8.2. Zabezpieczenie od zwar¢ miedzyfazowych Ib1

Zabezpieczenie od zwar¢ miedzyfazowych Ib1 jest jednofazowym zabezpieczeniem nadprgdowym zwtocznym
o charakterystyce czasu zadziatania zaleznej od wartosci pradu. Wielkoscia kryterialng jest wartos¢ skuteczna
skladowej podstawowej pradu zwarcia wybierana z wartosci fazowych w uktadzie maksi selektora. Czas opdznienia
obliczany jest na podstawie nastepujacej zaleznosci:

e2e()

Ir - warto$¢ nastawienia pradu rozruchowego,
| - warto$¢ pradu zwarcia,
t, - czas nastawienia opdznienia dla I=2Ir.

[rosl 4,

. : A : R ) (2

Y I ' ' T w ' ' [
Rys. 8.2.1. Charakterystyka czasowo-pragdowa tr=f(l/Ir) zabezpieczenia Ib1
W zabazpieczeniu nastawia sie:

NASTAWA OPIS ZAKRES NASTAW
Ir - prad rozruchowy (2,0+25,0)In co 0,1In
tr - czas opoznienia (50+3000)ms co 1ms

WYLACZENIE - dziatanie na wylaczenie TAK / NIE

BLZ - blokada zatgczenia wytacznika TAK/ NIE

8.3. Zabezpieczenie od zwar¢ miedzyfazowych Ib2

Zabezpieczenie od zwaré miedzyfazowych b2 jest jednofazowym zabezpieczeniem nadprgdowym bezzwlocznym,
kontrolujgcym warto$¢ skuteczng sktadowej podstawowej pradu zwarcia, wybierang sposrod wartosci fazowych w
uktadzie maksi selektora.

W zabazpieczeniu nastawia sie:

NASTAWA OPIS ZAKRES NASTAW

Ir - prad rozruchowy (2,0+25,0)In co 0,1In
WYLACZENIE - dziatanie na wylaczenie TAK / NIE
BLZ - blokada zatgczenia wytacznika TAK/ NIE
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8.4. Zabezpieczenie ziemnozwarciowe — lo

Zabezpieczenie od zwar¢ doziemnych przeznaczone jest do ochrony silnika od pojedynczych doziemien.

Zabezpieczenie ziemnozwarciowe lo jest zabezpieczeniem nadpradowym zwiocznym o charakterystyce czasu
zadziatania zaleznej od wartosci pradu zwarcia.

Czas opdznienia obliczany jest na podstawie nastepujacej zaleznosci:

o)

lor - warto$é nastawienia pradu rozruchowego,
l, - prad sktadowej zerowe;j,
t, - czas nastawienia opdznienia przy I, = 2.

sl

i i A Lo
10, 10 5]
Rys. 8.4.1. Charakterystyka czasowo-pradowa tr=f(l/Ir) zabezpieczenia lo
W zabazpieczeniu nastawia sie:
NASTAWA OPIS ZAKRES NASTAW
Ir - prad rozruchowy (10+1000)mA co 1mA
tr - czas opoznienia (100+1000) [ms] co 1ms
WYLACZENIE - dziatanie na wylaczenie TAK / NIE
BLZ - blokada zatgczenia wytacznika TAK/ NIE

Pobudzenie zabezpieczenia ziemnozwarciowego lo, powoduje po nastawionym czasie tr:

sformowanie impulsu wytaczajacego, (gdy opcja WYLACZENIE [TAK]),
pobudzenie sygnalizacji UP (gdy opcja WYLACZENIE [NIE]),

pobudzenie uktadu blokady zataczenia wytacznika BLZ (gdy opcja BLZ [TAK]),
pojawienie sie sygnalizacji optycznej "lo" na wyswietlaczu LCD,

pojawienie sie pulsujgcej zoéttej diody sygnalizacyjnej WWZ.

W przypadku zwar¢ przerywanych naliczony czas pobudzenia zabezpieczenia podtrzymywany jest po odwzbudzeniu
przez nienastawialny czas powrotu tp = 250ms (jesli odstep miedzy kolejnymi zwarciami jest mniejszy od tp, czas
opdznienia zabezpieczenia jest wynikiem sumowania czaséw pobudzen tych zwaré.
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8.5. Zabezpieczenie od asymetrii pradowej ItA

Zabezpieczenie od asymetrii pradowej ItA jest zabezpieczeniem nadpradowym zwilocznym o charakterystyce czasu

zadziatania zaleznej od wartosci pradu asymetrii. Wielkoscig rozruchowg jest réznica maksymalnego i minimalnego

pradu fazowego (réznica wartosci skutecznych sktadowych podstawowych tych pradéw) zdefiniowana zaleznoscia;
Al=Imax - 1,2Imin

Czas opdznienia obliczany jest na podstawie nastepujacej zaleznosci:

t=2t, * L
Al

Ir - warto$¢ nastawienia pradu rozruchowego,

Al - réznica wartosci skutecznych sktadowych podstawowych maksymalnego i 120%
minimalnego pradu fazowego

t, - czas nastawienia opéznienia przy Al=2Ir.

(sl ,

1E4

1000

| ' ' H H h Voo 1/Tr
1y 10 1
Rys. 8.5.1. Charakterystyka czasowo-pradowa tr=f(l/Ir) zabezpieczenia ItA
W zabazpieczeniu nastawia sie:
NASTAWA OPIS ZAKRES NASTAW
Ir - prad rozruchowy (0,1+1,0)In co 0,1In
tr - czas opdznienia (5+50)s co 1s
WYLACZENIE - dziatanie na wylaczenie TAK / NIE
BLZ - blokada zataczenia wytacznika TAK/ NIE

W przypadku asymetrii niestabilnej naliczony czas pobudzenia zabezpieczenia podtrzymywany jest po odwzbudzeniu
przez nienastawialny czas powrotu tp=250 ms (jesli odstep miedzy kolejnymi pobudzeniami jest mniejszy od tp, to
czas opdznienia zabezpieczenia jest wynikiem sumowania czaséw tych pobudzen).
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8.6. Zabezpieczenie cieplne od przeciazen Ic

Zabezpieczenie cieplne Ic od przecigzen, kontrolujgce stopien nagrzania silnika, jest zabezpieczeniem tréjstopniowym:

Stopien | - dziatajacy wylacznie na sygnalizacje; sygnalizacja nadazna tzn. samoczynnie kasujgca sie po
zmniejszeniu temperatury ponizej nastawionego progu,

Stopien Il - dziatajacy na wytgczenie lub sygnalizacje; sygnalizacja zadziatania z podtrzymaniem,

Stopien lll - blokowanie zataczenia silnika; nadgzny zezwalajacy na zalgczenie tylko po obnizeniu temperatury

(lub po odstawieniu stopnia | i stopnia II).

Biezaca temperatura silnika wyznaczona jest numerycznie w oparciu o model cieplny kontrolujgcy wartos¢ skuteczng
pradu silnika, wybierang z wartosci fazowych w uktadzie maksi selektora. Model cieplny silnika wyizolowanego z
otoczenia dany jest nastepujaca parg zaleznosci, bedacych funkcjami czasu:

4 dla stanu nagrzewania
2 -t -t
sb=9n(:—g) () Fi(t)=1-ke™ - (1-k)e™?
4 dla stanu stygniecia
Is 2 Is 2 -t _-t
s=9n(15) +os9n(i8) ) 23)0 £20(t) = ke T 4 (1- k) ek

Is - wartos¢ skuteczna pradu obcigzenia,
9p - biezgca temperatura zabezpieczanego obiektu,

9¢ - temperatura obiektu w momencie rozpoczecia stygniecia.

Pozostate wielkosci wystepujace we wzorze sa nastawami.

Rozréznia sie stan stygniecia pradowego (Is>0) i bezprgdowego. Stany te charakteryzujg sie innymi statymi czasowymi
okreslonymi krotno$ciami statych czasowych nagrzewania.
Rzeczywista temperatura silnika jest sumag temperatury wyzej wymienionego modelu i temperatury otoczenia:

Ssil =9b*+99

W zabazpieczeniu nastawia sie:

NASTAWA OPIS ZAKRES NASTAW
tn - przyrost temp_eratury przy nagrzewaniu (60-120)°C o 1°C
pradem znamionowym
k - wspotczynnik udziatu elementéw w modelu: (0+1,0) co 0,1
T1 - pierwsza stata czasowa (1+60)min co 1min
T2 - druga stata czasowa (10+120)min co 1min
- wspotczynnik wydiuzenia pierwszej statej
kT1 czasowej dla stanu stygniecia (1+20) co 1
bezpradowego,
- wspotczynnik wydiuzenia drugiej statej
kT2 czasowej dla stanu stygniecia (1+20) co 1
bezpradowego,
ts - temperatura sygnalizacji (60+150)°C co 1°C,
tw - temperatura wytgczenia (80+160)°C co 1°C,
tol - temperatura blokowania zataczenia (30+150)°C co 1°C.
WYLACZENIE - dziatanie na wytaczenie TAK/ NIE
SYGNAL - pobudzenie sygnalizacji od Ics TAK/ NIE
klasa doktadnosci charakterystyk nagrzewania 5 (dla pradu I=6Ib),

(dla innych krotnosci pradu klasa moze ulec pogorszeniu zgodnie z PN /E-88620 p.4.1.2),

klasa doktadnosci charakterystyk stygniecia 20
(dla nastawy k=1 i kT1*T1<10 klasa dokladnosci moze ulec pogorszeniu)
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Przyktad nastawienia modelu cieplnego:

W celu prawidlowego nastawienia zabezpieczenia cieplnego nalezy skorzysta¢ z informacji przekazanej przez
producenta. Ponizej przedstawiony jest przyktad nastawienia modelu cieplnego w zespole CZAZ-MsE dla silnika
Sf315Y4 produkcji EMIT S.A. Zychlin.

1.to -

2.tn -

3. k-

4.T1-

5.T2-

temperatura otoczenia - konieczne jest przestawianie tego parametru w okresie letnim i zimowym w
zaleznosci od warunkoéw w jakich pracuje silnik.

znamionowy przyrost temperatury - AS¢ - przyrost temperatury uzwojenia stojana silnika dla stanu
cieplnie ustalonego (przyrost temperatura uzwojen przy obcigzeniu pragdem znamionowym):

A3,=68 °C

wspotczynnik udziatu modelu- nagrzewanie i stygniecie silnika opisane jest wzorem dwuwyktadniczym.
Wspétczynnik k umozliwia korekcje charakterystyki. Z danych dostarczonych przez producentow
silnikow wynika, ze wspodtczynnik ten powinien by¢  ustawiony  k=0,3. Majac do  dyspozycji
charakterystyke nagrzewania silnika ze stacji prob mozna przy pomocy programu monitorujacego
prace zabezpieczen (wyposazenie zespotu CZAZ-MsE) skorygowac te wartos¢ sprawdzajac model dla
wybranych punktéw.

k=0,3

stata czasowa T1 - cieplna stata czasowa nagrzewania miedzi wynikajagca z gestosci pradu w
uzwojeniach stojana. Krajowi producenci czesto podaja ten parametr jako t,T.
Wynika to z oznaczen stosowanych w modelu cieplnym zabezpieczen ZS-M1.

T1=13 min

stata czasowa T2- cieplna stata czasowa nagrzewania T2 wynika z konstrukcji silnika i okres| statg
czasowg nagrzewania sie silnika dla niewielkich krotnosci pradu (I/l, =1,5-2). Stata czasowa T2 waha
sie w granicach 4-7*T1. Przy nastawianiu mozna skorzysta¢ z parametru t,T (jak dla modelu ZS-M1).
Jezeli mamy do dyspozycji charakterystyki nagrzewania ze stacji prob statg czasowa T2 mozna jeszcze
skorygowac przy pomocy oprogramowania MANGO.

T2=62 min

6. kT1 ,kT2 - wydiuzenie statej czasowej T1 i T2 dla stygniecia bezprgdowego - wydtuzenie statej czasowej dla

stygniecia bezpradowego wynikajg z konstrukcji silnika i powinny by¢ podane przez producenta.
Krajowi

producenci silnikbw proponujg zastosowaé nastawy ki, = 4 i ky; = 4, chociaz jak wynika z
charakterystyki chtodzenia silnika SZJf-124L i SZUf-136M na stacji prob Dolmel Drivers Ltd state
czasowe chtodzenia powinny by¢ wydtuzone 15 do 20 razy. Przyjmujemy zgodnie z zaleceniem
producenta:

kT1=4ikT2=4

7. Ts, Tw - temperatura sygnalizacji Ts i temperatura wytgczenia Tw - w modelu zabezpieczenia cieplnego mozna

8. Thl -

ustawi¢ dwa progi kontroli temperatury.
Temperature sygnalizacji informujaca o stopniu obcigzenia silnika np: temperature wynikajacg z
obcigzenia silnika pragdem znamionowym

Ts=To+Tn

Temperatura wytgczenia nie powinna przekracza¢ temperatury znamionowej izolacji. W podanym
przyktadzie producent proponuje

Tw=120°C
temperatura blokady - temperatura blokady okre$la stopien nagrzania silnika, przy ktérej mozna
ponownie zatgczy¢ silnik bez obawy jego wytaczenia z powodu przekroczenia temperatury Tw  w
czasie rozruchu.

Tbl=85°C

Powyzsze dane wynikajg z danych przekazanych przez producentéw silnikéw Dozamel Sp. z 0.0. oraz EMIT S.A.
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8.7. Zabezpieczenie energetyczne od nieprawidtowych rozruchéw ItR,
Zabezpieczenie ItR jest ukladem realizujgcym nastepujace zadania:

¢ ItRO - Kontrolowanie wartosci pradu rozruchu i po nastawionym czasie przerwanie rozruchu na skutek
przecigzenia zwigzanego z zatgczeniem silnika przy zahamowanym wirniku. Rozruch zostaje przerwany,
gdy po nastawionym czasie prad rozruchowy nie zmaleje o co najmniej 20%.

¢+ ItR1- Kontrolowanie czasu trwania pojedynczego rozruchu, a po przekroczeniu warto$ci dopuszczalnej
przerwanie rozruchu i blokowanie zatgczenia silnika na czas niezbedny do jego regeneracji, przy czym
dopuszczalny czas rozruchu jest zalezny od wartosci pradu rozruchu,

+ ItR2 - Kontrolowanie nastepujacych bezposrednio po sobie rozruchéw (izn. po czasie krétszym od czasu
regeneracji) i blokowanie zatgczenia silnika po przekroczeniu dopuszczalnej ich liczby na czas niezbedny
dla regeneracji cieplnej silnika,

Wielkoscig kryterialng kontrolowang w zabezpieczeniu jest wielko$¢ proporcjonalna do energii cieplnej wydzielonej
podczas rozruchu, zwana dalej umownie energig, okreslona ponizszg zaleznoscia:

Ir)
E= J' — | dt (10)
Ib
Ir - warto$¢ skuteczna pradu rozruchu
Ib - nastawialny prad bazowy silnika

(I/1b) 4
,,,,,,,,,,,, ;
| E
<
i
|
36 3
|
|
|
|
|
”””””” D N B
| v
! |
| |
! |
| |
} |
! >
t6 t
NASTAWA OPIS ZAKRES NASTAW
6 - d_opuszczalny czas trwania rozruchu dla (2-100)s co 1s
Is=6lb
tr - czas regeneraciji cieplnej po rozruchu (5+120)min co 1 min,
- dopuszczalny czas trwania rozruchu przy
tzw zatgczeniu silnika z zablokowanym (2+100)s co 1s
wirnikiem
Nz - Ilgsz dozwolonych rozruchéw ze stanu (1+5)
zimnego
NG - liczbe dozwolonych rozruchéw ze stanu (1+4)
nagrzanego

Dla poprawnego rozpoznania rozruchu silnika muszg by¢ zachowane nastepujgce warunki:

= przez minimum 3s prad silnika 1<0,1l,,
=  wczasie krotszym niz 25ms nastapi wzrost pradu powyzej 2,51,
=  za koniec rozruchu uznajemy spadek prgdu ponizej 1,5ly.
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Jezeli prad rozruchu jest inny niz 6lb to parametr t6 mozna wyliczy¢ w nastepujacy sposéb:

2
t = trozruchu * ( Irozruchu j
° 36 I,

Na przyktad dla silnika SCDdm124s dla, ktérego krotnos$¢ pradu rozruchu I,/1,=4,8 a dopuszczalny czas rozruchu t,=9,4s
parametr t6 nalezy nastawi¢:

_94s

to=" *(4.8)" = 6s

Algorytm dziatania zabezpieczenia od zbyt czestych rozruchéw przedstawiono w postaci graficznej na zatgczonym
ponizej rysunku.

A

ZE/Er

Nz=4, Nc=3

Nz-Nc

stop
rozruch
praca

stop
rozruch
stop

czas
regeneraciji
blokowanie
zataczenia
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8.8. Zabezpieczenie od utyku silnika ItU

Zabezpieczenie od utyku silnika ItU jest jednofazowym zabezpieczeniem nadprgdowym zwtocznym, kontrolujgcym
wartos¢ skuteczng skladowej podstawowej pradu obcigzenia silnika, wybierang z wartosci fazowych w uktadzie maksi
selektora. Zabezpieczenie ItU jest blokowane na czas rozruchu.

W zabazpieczeniu nastawia sie:

NASTAWA OPIS ZAKRES NASTAW

Ir

- prad rozruchowy

(0,5+4,0)In co 0,1In

tr

- czas opoznienia

(1000+20000)ms co 1ms

WYLACZENIE

- dziatanie na wytaczenie

TAK/NIE

TAK/NIE

BLZ - blokada zatgczenia wytacznika

8.9. Zabezpieczenie It>

Zabezpieczenie przecigzeniowe pradowe It>, niosgce informacje o zaburzeniach w procesie technologicznym maszyny
napedzanej przez silnik, jest jednofazowym zabezpieczeniem nadpradowym zwlocznym, kontrolujgcym warto$é
skuteczng sktadowej podstawowej pradu obcigzenia silnika, wybierang z wartosci fazowych w uktadzie maksi selektora.

Zabezpieczenie It> jest blokowane na czas rozruchu.

W zabazpieczeniu nastawia sie:

NASTAWA OPIS ZAKRES NASTAW
Ir - prad rozruchowy (0,9+2,0)Ib co 0,11b
tr - czas opdznienia (1+300)s co 1s

WYLACZENIE - dziatanie na wytaczenie TAK/ NIE

8.10. Zabezpieczenie od pracy jalowej silnika It<

Zabezpieczenie od pracy jatowej silnika It< jest jednofazowym zabezpieczeniem podpragdowym zwtocznym. Wielkoscig
kryterialng jest wartos¢ skuteczna skiadowej podstawowej pradu silnika, wybierana z wielkosci fazowych w uktadzie
maksi selektora. Zabezpieczenie It< jest blokowane na czas postoju silnika.

W zabazpieczeniu nastawia sie:

NASTAWA OPIS ZAKRES NASTAW

Ir

- prad rozruchowy

(0,3+0,6)Ib co 0,11b

tr

- czas opoznienia

(1+60)min co 1min

WYLACZENIE

- dziatanie na wytaczenie

TAK/ NIE
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8.11. Zabezpieczenia technologiczne ZT

Przeznaczone sg do przyjmowania sygnatéw na poziomie napiecia pomocniczego Up z zewnetrznych zabezpieczeh
technologicznych. W zespole znajduje sie 5 identyczne zabezpieczenia technologiczne ZT1, ZT2, ZT3 oraz ZT5.

W zabazpieczeniu nastawia sie:

NASTAWA OPIS ZAKRES NASTAW

tr - czas opdznienia (0+60000) [ms] co 1ms
WYLACZENIE - dziatanie na wylaczenie TAK/NIE
BLZ - blokada zatgczenia wytacznika TAK/NIE

Pobudzenie ktéregokolwiek z zabezpieczen technologicznych ZT , powoduje po nastawionym czasie:

= sformowanie impulsu wytaczajacego, (gdy opcja WYLACZENIE [TAK]),

= pobudzenie sygnalizacji UP (gdy opcja WYLACZENIE [NIE]),

= pobudzenie ukladu LRW (gdy opcja LRW [TAK]),

= pobudzenie uktadu blokady zataczenia wytgcznika BLZ (gdy opcja BLZ [TAK]),
= pojawienie sie sygnalizacji optycznej (ZT1-ZT5) na wy$wietlaczu LCD,

= pojawienie sie pulsujgcej zottej diody sygnalizacyjnej WWZ.

Ustawienie blokady zatgczenia wytacznika jako aktywna [TAK] powoduje:

= w przypadku otwarcia wylacznika przez zabezpieczenie technologiczne - zablokowanie mozliwosci zataczenia
do czasu recznego skasowania blokady,

= w przypadku gdy pobudzenie od zabezpieczen technologicznych wystgpi podczas gdy wytacznik jest otwarty-
uaktywnienie blokady na czas trwania pobudzenia. Blokada odpada samoczynnie po ustapieniu przyczyny.

Wspélpraca z czujnikiem powstania btysku

Istnieje mozliwos¢ przystosowania zabezpieczenia technologicznego ZT1 do wspétpracy z czujnikiem powstania tuku
VA1DA systemu VAMP przeznaczonego do ochrony przed skutkami powstania tuku elektrycznego.

Warunkiem zadziatania zabezpieczenia tfukochronnego jest rownoczesne spetnienie nastepujacych warunkow:

= powstanie silnego btysku $wiatta,

= przekroczenie nastawionej wartosci pradu rozruchowego w zabezpieczeniu b2, przy czym nieistotne jest czy
zabezpieczenie jest wowczas aktywne czy zablokowane (patrz NASTAWY/EDYCJA NASTAW/
KONFIGURACJA).

Czujnik powstania fuku elektrycznego VA1DA systemu VAMP charakteryzuje sie¢ bardzo duzym polem "widzenia".
Czujnik ten wystarczy zatem umiesci¢é wewnatrz chronionej rozdzielnicy tam, gdzie zachodzi niebezpieczenstwo
powstania tuku elektrycznego.

Pobudzenie sie zabezpieczenia ZT1, przystosowanego do wspotpracy z czujnikiem VA1DA powoduje, niezaleznie od
aktualnie zaprogramowanych wartosci parametréw, bezzwtoczne:

= sformowanie impulsu "WYLACZ",

= pobudzenie uktadu blokady zatgczenia wytacznika BLZ ,

= pojawienie sie sygnalizacji optycznej "ZT1" na wyswietlaczu LCD,
= pojawienie sie pulsujacej zéttej diody sygnalizacyjnej WWZ.
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9. UKLAD "AWARIA"
W zespoe CZAZ-MsE wyprowadzony jest wydzielony bierny styk przekaznikowy AWARIA (zaciski X2.21-22).
W stanie beznapieciowym styk ,AWARIA” jest stykiem zwartym. Po podaniu napiecia pomocniczego styk ten otwiera
sie.
Sygnat ten przeznaczony jest do sygnalizowania awaryjnych stanéw pracy zespotu CZAZ-MsE i formowany jest w
przypadku:

= zaniku napiecia operacyjnego,
= uszkodzenie zespotu CZAZ-MSE,
= programowe ustawienie zespotu CZAZ-Mse w stan OFF.

Sygnat AWARIA trwa do momentu zaniku przyczyny, ktéra go wywotata.

10. Uklad "Blokada zatlaczenia"

W zespole CZAZ-MsE wyprowadzony jest wydzielony bierny styk przekaznikowy ,Blokada zatgczenia”, przeznaczony do
blokowania mozliwosci zatgczenia wytacznika w nastepujacych przypadkach:

zadziatanie zabezpieczenia prgdowego z zaprogramowang opcja blokady: (ustawienie BLZ [TAK])
zadziatanie zabezpieczenia technologicznego z zaprogramowang opcjg blokady: (ustawienie BLZ [TAK])
blokada od zabezpieczenia technologicznego gdy silnik nie pracuje,

przekroczenie nastawionej temperatury blokady ,tbl” w modelu cieplnym zabezpieczenia Ic,

zadziatanie zabezpieczenia od nieprawidtowych rozruchéw ItR.

W stanie ,normalnej” pracy zespotu (brak pobudzen) styk ,Blokada zataczenia” jest stykiem zwartym. W przypadku
wystgpienie ktorejkolwiek z ww. przyczyn styk ten otwiera sie, uniemozliwiajac ponowne zataczenie wytacznika.
Sygnat ,Blokada zataczenia” trwva do momentu zaniku przyczyny, ktéra go wywotata.

11. Uktady kontroli ciggtosci obwodéw wytacznikowych COW1 i COW2

Uktady COW1 oraz COW2 przeznaczone sa do wykrywania przerw w obwodach cewek wytaczajacych wytacznikéw.
Dziatanie tych uktadéw jest blokowane w czasie postoju silnika — gdy wytacznik otwarty.

Warunkiem zadziatania jest:

»=  rozpoznany stan ,Praca” (1 > 0,11b),
= rezystancja obwodu cewki wytacznika Rcw > ok. 2kQ

Po zataczeniu wytacznika, przypadku wystapienia przerwy w obwodzie cewki wytaczajacej (R > ok.2kQ), zadziatanie
uktadu COW1(2) powoduje po nienastawialnym czasie 100ms:

pojawienie sie sygnalizacji optycznej "COW1" lub ,COW2” na wyswietlaczu LCD,
pobudzenie styku ,AWARIA” (X.2,21-22)

pojawienie sie pulsujacej zéttej diody sygnalizacyjnej WWZ,

inkrementacja licznika zadziatan,

zapis w rejestratorze zdarzen.
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12. KOMUNIKACJA LOKALNA | NADRZEDNA

Wszystkie Cyfrowe Zespoty Automatyki Zabezpieczeniowej CZAZ dla sieci $rednich napie¢ sga wyposazone w uktady do
wspotpracy z zewnetrznymi systemami nadzoru i sterowania:

= standardowo port komunikacji szeregowej RS232, przeznaczony do potaczenia urzadzenia z komputerem PC,
rozszerzajacym funkcje panelu komunikaciji,

= standardowo port komunikacji szeregowej RS485, przeznaczony do wspotpracy z nadrzednym systemem
monitoringu i sterowania,

= opcjonalnie drugi port komunikacji szeregowej RS485, dziatajacy zamiennie z portem RS232 przy czym port
RS232 ma wyzszy priorytet. Oznacza to ze nawiaznie lokalnie komunikacji z zespotem CZAZ za pomocg portu
RS232 powoduje przerwanie komunikacji zdalnej na opcjonalnym porcie RS485.

Wszystkie porty szeregowe posiadajg separacje galwaniczng oraz mozliwos¢ szerokiej regulacji parametrow tacza.
Funkcje sieciowe zespotow umozliwiajg ustawienie trybu pracy tgcza szeregowego (MODBUS ASCII, MODBUS RTU),
szybkosci transmisji, parametréw ramki, a takze numeru sieciowego (adresu) danego urzadzenia.

We wszystkich zespotach typu CZAZ zaimplementowano szeroko rozpowszechniony protokét wymiany danych MODBUS
typu ASCII oraz RTU. Przewidziany w tym systemie tryb dziatania polega na wspodtpracy urzadzenn CZAZ jako jednostek
podrzednych (,slave”) z nadrzednym komputerem sterujgcym (,master”)

Zabezpieczenia CZAZ pozwalajg na tworzenie réznych konfiguracji sieciowych. Najprostsza sie¢, wykonana za pomoca,
miedzianego kabla dwuzylowego, pozwala na przytaczanie zabezpieczernn do magistrali. Fizycznie istnieje mozliwo$¢
potaczenia do 32 urzadzen typu CZAZ, rzeczywista ilo$¢ zalezy od zadanej przepustowosci dla odczytu danych. W takiej
typowej konfiguracji wytaczenie dowolnego zespotu nie powoduje roztgczenia komunikacji sieciowe;j.

Potaczenie urzadzen do magistrali typu RS485 umozliwia transmisje na odlegto$¢ do 1km. Pozwala to np. na obstuge z
dyspozytorni przez sie¢ wszystkich pdl w rozdzielni (sterowanie i wizualizacja). Na zdalnym stanowisku moze tez
pracowac¢ komputer nadrzedny z oprogramowaniem inzynierskim.

W razie potrzeby (Srodowisko silnie zaktdcone), czeS¢ magistrali moze zostac zastapiona swiattowodami (np. odcinek
pomiedzy rozdzielnig, a dyspozytornig) wtgczonymi za pomocg odpowiednich konwerterow.
Mozliwe jest réwniez prowadzenie petnej magistrali za pomocg $wiattowoddw. Jednak w tym wypadku nalezy stosowac
dla kazdego urzadzenia specjalne konwertery, ktére zapobiegajg przerwaniu komunikacji w przypadku wytgczenia lub
demontazu zespotu. Konwertery te jednak muszg by¢ zasilane z dodatkowego, bezprzerwowego zrédia, co podraza
koszty wykonania.

W przypadku niewielkiej ilosci obstugiwanych przez sie¢ urzadzen mozliwe jest zastosowanie konfiguracji typu gwiazda
gdzie kazdy zespét CZAZ za pomocg prostego przetwornika RS485/$wiattowdd jest potgczony z systemem nadrzednym
odrgbnym torem $wiattowodowym. Zapewnia to niezalezno$c¢ funkcjonowania sieci od uszkodzen w pojedynczym torze.
Ukfad ten jednak wymaga zastosowania drogiego koncentratora optycznego wraz z odpowiednim oprogramowaniem po
stronie komputera nadrzednego, a takze duzej ilosci kabla $wiattowodu.

Dla umozliwienia zdalnego (odlegtego) dostepu do zabezpieczen lub w razie konwersji protokotu transmisji, korzystne
jest zastosowanie koncentratora komunikacyjnego. Koncentrator znajdujacy sie blisko urzadzen wspotpracuje z nimi
przez interfejs RS485 (miedz), a z systemem wizualizacji i sterowania — przez $wiattowdd, tacze Ethernet albo modem.

Koncentrator zabezpieczen produkcji ZEG-ENERGETYKA Sp. z o. 0. udostepnia grupe zabezpieczen CZAZ dla sieci
pracujacej ze stosowanym w energetyce protokotem IEC870-5-103, a takze, za pomoca potaczenia Ethernet lub
modemowego - dla sieci z protokotami OPEN-MODBUS poprzez TCP/IP (Internet).

Dla kazdego zespotu CZAZ dysponujemy oprogramowaniem umozliwiajagcym petng obstuge w zakresie nastaw,
sterowania oraz przegladania rejestracji zaktocen. Oprogramowanie to moze dziata¢ na nadrzednym komputerze
obstugujacym sie¢ CZAZ, lub na stanowisku zdalnym, poprzez koncentrator zabezpieczen.
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13. SZKIC WYMIAROWY
WERSJA NATABLICOWA
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Wymiary otworu montazowego (dla obudowy zatablicowej)
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14. SPOSOB OTWIERANIA OBUDOWY NATABLICOWEJ
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15. KLAWIATURA

KASOWNIKI:

.kasowanie” pobudzonych zabezpieczen i ukladow;

.kasowanie” blokady zataczenia wytacznika pola;

&)(&]

KLAWIATURA:

- przemieszczenie kursora w gore ekranu;
- wybieranie wartosci danego parametru sposrod podanych opcjonalnie;
- ustawianie cyfry (z zakresu 0+9) w liczbie oznaczajacej warto$¢ parametru;

- przemieszczenie kursora w dot ekranu;
- wybieranie wartosci danego parametru sposrod podanych opcjonalnie;
- ustawianie cyfry (z zakresu 0+9) w liczbie oznaczajacej warto$¢ parametru;

- przemieszczenie kursora w prawo o jedng pozycje;
- przegladanie kolejnych parametréw zarejestrowanych zaktocen;

przemieszczenie kursora w prawo o jedng pozycje;
przegladanie kolejnych parametréw zarejestrowanych zaktocen;

- przejscie do poziomu bezposrednio podrzednego w menu programu obstugi;
- przejscie do funkcji nastawiania wartosci parametru
- zatwierdzenie ustawionej wartosci parametru;

- przejscie do poziomu bezposrednio nadrzednego w menu programu obstugi;
- przerwanie edycji wartosci wybranego parametru z pominieciem wprowadzonych zmian;

BIGRORORS
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16. OBSLUGA ZESPOLU
16.1. Opis plyty czolowej.

Cyfrowy Zespdt Automatyki Zabezpieczeniowej (2]

CZAZ-MsE wyposazony jest w konsole operatora ::Z:CH 8 \I:l
.16.1.1,), kté zliwia j k lek: bstuge:

(rys ,), ktéra umozliwia jego kompleksowa obstuge e O O
4 programowe wigczenie/wytaczenie zespotu, >— T~
4 zmiana nastaw, o 8 Ee u

4 pomiary i rejestracja parametrow, -»>

oK. (o) & <+
50 Ll

T

4 funkcje testowe.

Rys. 16.1.1. Widok plyty czotowej zespotu CZAZ-Mse

Konsola operatora sktada sig z nastepujacych elementow:

4 6-przyciskowej klawiatury-@, przeznaczonej do lokalnej obstugi zespotu,

¢ wyswietlacza alfanumerycznego LCD 2x16 znakow-®, przeznaczonego do komunikacji optycznej zespotu z
uzytkownikiem,

4 zestawu diod LED-©, sygnalizujgcych najwazniejsze stany pracy zespotu oraz pola,

¢ kasownika WWZ-0, przeznaczonego do kasowania sygnalizacji optycznej LED oraz komunikatéw pojawiajacych
sie na wyswietlaczu LCD,

4 kasownika BLOK-@, przeznaczonego do kasowania stanu blokady zatgczenia wytacznika pola,

4 portu komunikacji szeregowej RS232-0, przeznaczonego do potaczenia z lokalnym komputerem PC,
rozszerzajgcym funkcje obstugi zespotu (np. graficzna prezentacja 1-sekundowego rejestratora zaktdcen),

Sygnalizacja poszczegdlnych diod na plycie czotowej oznacza:

¢ STAN PRACY POLA

- PRACA - Pole zataczone.
Warunkiem rozpoznania tego stanu jest, aby warto$¢ pradu w przynajmniej jednej fazie spetniata
warunek:

1>1, gdzie: |y — prad bazowy (znamionowy) silnika,
- BLOKADA - Blokada zataczenia wytacznika.

- ROZRUCH - Rozruch silnika.
Dla poprawnego rozpoznania rozruchu silnika muszg by¢ zachowane nastepujace warunki:
= przez minimum 3s silnik byt bez pradu a doktadniej prad silnika 1<0,1ly,
= w czasie krétszym niz 25ms nastgpi wzrost pradu powyzej 2,5l,,
= za koniec rozruchu uznajemy spadek pradu ponizej 1,5l,.

¢ STAN PRACY ZESPOLU

- AW - Awaryjne otwarcie wytacznika.
« Swiatlo migowe - zadziatanie przynajmniej jednego z zabezpieczen lub uktadéw,
o Swiatto ciagte - programowe wytaczenie zespotu (stan OFF),

- O.K. - Prawidtowa praca zespotu.

- ZASILANIE - Poprawna praca zasilacza.

W stanach awaryjnych na wyswietlaczu LCD pojawiajq sie kolejno symbole pobudzonych zabezpieczen i uktadéw. W tej
sytuacji obstuga zabezpieczenia jest mozliwa po nacisnieciu przycisku WWZ (jezeli przyczyna pobudzenia ustgpita) lub
przycisku Esc (jezeli przyczyna pobudzenia trwa). Umozliwia to wykorzystanie mozliwosci zespotu (np. pomiar pradu)
przy pobudzonych zabezpieczeniach. Ponowne przycisniecie Esc powoduje powrét do wyswietlenia pobudzonych
zabezpieczen.
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16.2. Struktura menu programu obstugi

Menu programu obstugi zespotu za pomoca konsoli operatora charakteryzuje sie drzewiastg struktura zgrupowania
parametrow. Wybodr funkcji, grupy parametréw, poszczegolnych parametréw w obrebie grupy a takze nastawianie
poszczegdlnych parametrow odbywa sie za pomocg 6-przyciskowej klawiatury. Zasady poruszania sie w obrebie menu
programu obstugi sg analogiczne jak w programach uzytkowych stosowanych dla komputeréw PC (np. Norton
Comander).

ON/OFF NASTAWY
POMIARY TESTY

Uwagi:

anpt

ON/OFF

NASTAWY

CZAS I DATA

POMIARY

ZESTAW NASTAW

TESTY — WARTOSCI BIEZACE |
EDYCJA NASTAW

— ZAKLOCENIA |

— LICZNIKI |

- ZDARZENIA |

— ZMIANA HASLA

— WEJSCIA 1-16

— WYJSCIA 1-16

— 1<SYGNALIZACJA>8

— KASUJ MODEL

— REJESTRATOR

|
|
|
|
— KASUJ POM. |
|
|
|

L KOMUNIKACJA

W opisie menu programu obsfugi zespou CZAZ-MSE przyjeto zasade ze w kazdej "gatezi" menu zostaty wyszczegdlnione
wszystkie mozliwe opcje przy czym nie wszystkie muszg wystepowac jednoczesnie w konkretnym zespole przeznaczonym
do danego typu pola.

Na rysunkach ponizej przedstawiajgcych obraz wyswietlacza LCD, przyjeto nastepujgcy sposob prezentacji:

-~

N

w

A

o

IS

Cze$¢ wyswietlacza aktualnie widoczna przedstawiona jest w postaci prostokgta otoczonego grubq linig za$
zamieszczone napisy odpowiadajq pojawiajgcym sie informacjom,

Informacje aktualnie niewidoczne lecz dostepne przy uzyciu przyciskow <T>, <{> lub <>, <—> umieszczono na
szarych polach, powyzej i ponizej ekranu wyswietlacza,

Informacja pozostajaca na state na wyswietlaczu pomimo przesuwania ekranu przyciskami <T>, <>, <¢>, <>
przedstawiona jest przy pomocy pogrubionego tekstu,

W miejscach, gdzie nastawiana jest konkretna wartos$c liczbowa umieszczone sg znaki ,x”. W rzeczywisto$ci w tych
miejscach znajdujg sie wartosci domysine lub pochodzgce z poprzednich nastaw.

Dla kazdej ,gafezi” menu obstugi podany jest przyktad nastawiania wybranego parametru. Sposéb nastawiania
pozostatych parametrow w obrebie danej ,gatezi” jest bardzo podobny do przedstawionego.

W niektérych punktach przedstawione zostaty wszystkie mozliwe opcje wystepujgce w zespole CZAZ-MSE, z tym ze
niekoniecznie wszystkie one wystepujg jednioczesnie w jednym konkretnym zespole.
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WYKAZ SYMBOLI WYKORZYSTYWANYCH PRZY NASTAWIANIU ZABEZPIECZEN:

In prad znaminowy strony wtérnej przektadnika pradowego
Mn prad znaminowy strony pierwotnej przektadnika pradowego
Ib prad bazowy (znamionowy) silnika

Ir warto$¢ pradu rozruchowego zabezpieczenia,

tr czas opoOznienia dziatania zabezpieczen,

[TAK] — zadziatanie zabezpieczenia spowoduje wytgczenie pola,

WYLACZENIE [NIE] — zadziatanie zabezpieczenia spowoduje sygnalizacje UP,
[TAK] — blokada zatgczenia wytacznika po awaryjnym wytgczeniu,
BLZ ) . 4
[NIE] — brak blokady zataczenia po awaryjnym wytgczeniu,
CH-TYKA [1] lub [2] - typ charakterystyki czasowo-pradowe;j,
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16.3. Opis menu programu obstugi.

CZAZ-M(SE)
ZEG-ENERGETYKA

Po wigczeniu zasilania zespot ,zgtasza sie” wysSwietlajagc nazwe urzadzenia oraz nazwe
producenta. Przyciskajac dowolny klawisz mozna przej$¢ do gtdwnego menu. W lewym gérnym
rogu wyswietlacza pojawia sie kursor (ciemny, migajacy prostokat). Przy pomocy klawiszy

<En¢ter> <E¢s - —,«,¥,T mozna wybraé¢ jedna z czterech opcji. Uzycie tych przyciskéw powoduje ustawienie
l 1 migajgcego kursora na pierwszej literze danej opcji. Przycisniecie Enter spowoduje przejscie
ON/OFE NASTANY do realizacji zaznaczonego polecenia.
POMIARY TESTY

Poszczegdlne opcje menu gtdéwnego oznaczaja:

ON/OFF
- programowe wigczenie/ wytgczenie zespotu,

NASTAWY
- ustawianie aktualnego czasu i daty,
- wybor biezgcego zestawu nastaw,
- konfiguracja zestawow nastaw,

POMIARY
- odczyt biezacych wartosci pradow,
- odczyt parametréw zarejestrowanych zaktocen,
- odczyt licznikéw zadziatan zabezpieczen,
odczyt rejestratora zdarzen,

- zmiana hasta dostepu,

- przeprowadzanie testow wejs¢ dwustanowych i wyjsé przekaznikowych,
- zerowanie modelu cieplnego,

- ustawianie parametréw rejestratora przebiegéw analogowych,

- ustawianie parametréw komunikacji dla RS232 oraz RS485,
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ON/OFF

Opcja umozliwia programowe wytgczanie zespotu w celu:
e Zmiana hasta dostepu,
o Test wejs¢ i wyjs¢ dwustanowych,
e Kasowanie pomiardw, licznika zadziatan i rejestratora zdarzen,
e Ustawienie parametréw rejestratora zaktdcen,
e Ustawienie parametrow komunikacji lokalnej oraz nadrzednej,

ON\OFF NASTAWY
POMIARY TESTY

Enter CZAZ—-xx
Enter CZAZ-XX

Esc

A

Enter

[ ON]

[ ON]J Esc
Enter PODAJ HASLO:
[xxxxX] ™ TEse
Enter PODAJ HASLO:
[xxxxX]

PRZYKtAD PROGRAMOWEGO WtACZENIA /WYtACZENIA ZESPOtOW CZAZ:

1. Wybra¢ funkcje ON\OFF: <P>, <!> <>, <>, <Enter>,
2.  Przejs¢ do edyciji funkcji ON\OFF: <Enter>,
3.  Ustawié tryb pracy: <t>, <!>, <Enter>, ON — zespét wiaczony
OFF — zespot wytaczony ,
4. Zapamieta¢ wprowadzone zmiany: <Enter>,
5.  Ustawié aktualne hasto: <> <!> <>, <>, <Enter>,
z zakresu (0 - 65535)
6. Powrdt do menu gtéwnego: <Esc>

Zmiana trybu pracy zespotu mozliwa jest tylko po podaniu aktualnego hasta cyfrowego z zakresu 0-65535.

ON  —zespot wigczony (czynne sg wszystkie zabezpieczenia, ktdre nie sg programowo zablokowane) patrz —
NASTAWY/EDYCJA NASTAW/KONFIGURACJA

OFF - zespot wylgczony (zablokowane wszystkie zabezpieczenia). Ustawienie zespotu w stan OFF powoduje swiecenie

sie na ptycie czotowej diody WWZ Swiattem ciggtym.

W przypadku wpisania niewlasciwego hasta i zatwierdzeniu klawiszem Enter na wyswietlaczu pojawia sie na ok. 3s
komunikat:

NIEWLASCIWE ok. 3s PODAJ HASLO:
HASLO . [xxxXxXX]

a nastepnie zacheta do podania prawidtowego hasta. Zmiana stanu pracy zespotu dokonuje sie dopiero w momencie
podania prawidtowego hasta.
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NASTAWY

Opcja NASTAWY umozliwia realizacje nastepujacych funkgciji::
o Ustawienie biezgcego czasu i daty,
o Wybdr aktywnego zestawu nastaw (jednego z czterech zestawdw zapisanych w pamieci zespotu CZAZ-MSE),
e Konfigurowanie zabezpieczen oraz edycje parametréw w poszczegolnych zestawach.

ON\OFF NASTAWY
POMIARY TESTY [ ]
NASTAWY :

CZAS I DATA

Enter

ZESTAW NASTAW
EDYCJA NASTAW

¢ NASTAWY/ CZAS | DATA

CZAS I

NASTAWY :

DATA

ZESTAW
EDYCJA

NASTAW
NASTAW

CZAS I DATA:
CZAS AKTUALNY

Enter

ZAPISZ CZAS

Dostepne opcje:

CZAS AKTUALNY - sprawdzenie aktualnego czasu i daty,

ZAPISZ CZAS - ustawienie poprawnego czasu i daty.
Dostep do tych parametréw zabezpieczony jest cyfrowym hastem. Hasto i sposob
jego wprowadzania sg identyczne jak w przypadku programowego wiaczania i
wyfaczania zespotu.

Format zapisu czasu:
Format zapisu daty:

[gg:mm:ss]
[rr/mm/dd]

[godziny : minuty : sekundy]
[rok / miesigc / dzien]

¢ NASTAWY/ZESTAW NASTAW

CZAS I DATA

NASTAWY :
ZESTAW NASTAW

EDYCJA NASTAW

ZESTAW NASTAW:
0 [-]

Opcja pozwala okresli¢ numer aktywnego zestawu nastaw (jeden sposrod czterech
zapisanych w pamieci zespotu CZAZ-MsE).

Zapisanie nowego numeru zestawu nastaw do pamieci zespotu CZAZ-MSE nastepuje
w dopiero momencie podania prawidtowego hasta.

PRZYKtAD USTAWIANIA AKTUALNEGO ZESTAWU NASTAW:

Wybra¢ funkcje NASTAWY:
Wybraé¢ opcje ZESTAW NASTAW:
Przejs¢ do edycji opcji ZESTAW NASTAW:
Ustawi¢ numer zestawu nastaw (0-3):
ZESTAW NASTAW / ZAPISAC?

R0 =

INIE]
[TAK]

Ustawié¢ aktualne hasto:

Powrét

do menu gtéwnego:

- ignoruje zmiany, powro6t poziom wyzej,
- zapamiegtuje zmiany, poda¢ hasto,

<>, <l>, <>, <>, <Enter>,
<T>, <!>, <Enter>,

<Enter>,

<1>, <!>, <Enter>, <Esc>
<1>, <!>, <Enter>,

<> <> <¢> <> <Enter>;
<Esc>.
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¢ NASTAWY/EDYCJA NASTAW

zapisanych w pamieci zespotu.
Istnieje mozliwos¢ przygotowania czterech niezaleznych zestawéw nastaw, z ktérych kazdy moze by¢ dowolnie
skonfigurowany. Gotowe pakiety nalezy zapisa¢ do pamieci nadajac im odpowiednio numer (0+3).

Opcja umozliwia konfiguracje i edycje parametréw zabezpieczen w kazdym spos$réd czterech zestawdéw nastaw

CzZAS I DATA
ZESTAW NASTAW
ZNAMIONOWE —
NASTAWY :
EDYCJA NASTAW ‘_@—‘ KONFIGURACJA —
= NASTAWY - ZABEZPTECZENTIA —
ZNAMIONOWE
AUTOMATYKI —
KONFIGURACJA
ZABEZPIECZENIA SYGNALIZACJA—
AUTOMATYKI FABRYCZNE —
SYGNALIZACJA
FABRYCZNE

Dostepne opcje w ,gatezi” NASTAWY /EDYCJA NASTAW

nastawy parametrow strony pierwotnej przektadnikow
pradowych i napieciowych oraz pradu bazowego,

konfiguracja zestawu zabezpieczen i uktadow
dodatkowych wchodzacych w skfad zespotu,
edycja parametrow  zabezpieczen i  ukladow

dodatkowych wchodzacych w skfad zespotu,

edycja parametrow uktadow automatyki wchodzacych
w skiad zespotu,

programowanie sygnalizacji zewnetrznej,
wprowadzenie nastaw fabrycznych,

@1 5= IS =

PRZYKtAD EDYCJI ZESTAWU NASTAW:

Wybrac¢ funkcje NASTAWY:
Wybra¢ opcje EDYCJA NASTAW:
Ustawi¢ numer zestawu do edycji:
Skonfigurowa¢ zestaw nastaw
Zapisa¢ wprowadzone zmiany do pamieci:
[NIE] - ignoruje zmiany, powr6t poziom wyzej,
[TAK] - wprowadza zmiany do pamigci,
Ustawi¢ numer zestawu do zapisu
[NIE] - ignoruje zmiany, powrét poziom wyzej,
[TAK] - zapamietuje zmiany, podac hasto,
Ustawi¢ aktualne hasto:
Powrét do menu gtéwnego:

<>, <d>, <>, <>, <Enter>,
<t>, <!>, <Enter>,

CZYTAJ ZESTAW NR (0+3)
<Esc>

<T>, <l>, <Enter>,

<1>, <!>, <Enter>,

ZAPISAC ZESTAW NR (0:3) <1>, <{>, <Enter>,

<>, <d>, <>, <> <Enter>;
<Esc>.

Po wejscm do ,gatezi” NASTAWY/ EDYCJA NASTAW nalezy:

ustawi¢ numer zestawu przeznaczonego do edycji,

- skonfigurowa¢ zestaw nastaw, wprowadzajac odpowiednie wartosci parametréow zabezpieczen,
- ustawi¢ numer zestawu, pod ktérym zostang zapamietane wprowadzone zmiany,

- zapisac zestaw nastaw wprowadzajac aktualne hasto.

Whpisanie nastaw fabrycznych powoduje automatyczne ustawienie parametrow w kazdym zestawie i po podaniu biezacego
hasta, zapisanie nastaw do zespotu.
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- NASTAWY/ EDYCJA NASTAW/ ZNAMIONOWE
NASTAWY:

ZNAMIONOWE @
P.ZNAMIONOWY :
In= 5 [A]

P.ZN.PIERWOTNY

znamionowego przekfadnika.

strony wtérnej przektadnikéw wynosi 5A.

ZAKRESY NASTAW PARAMETROW:
In: 5A lub 1A - prad znamionowy strony wtérnej przektadnika pragdowego
Mn: (1+5000)A - prad znamionowy strony pierwotnej przektadnika pradowego
Ib: (0,2+1,2)In - prad bazowy silnika (znamionowy)

Opcja pozwala na ustawienie znamionowych wartosci
przektadnikéw pradowych oraz mozliwos¢ nastawienia tzw. pradu bazowego.
Prad bazowy jest to prad znamionowy silnika wyrazony w krotnosciach pradu

strony pierwotne;j

Prad znamionowy strony wtornej przektadnikéw pradowych jest ustawiony fabrycznie
i nie mozna go zmieni¢. W standardowym wykonaniu zespotu CZAZ-Mse wartosé

Iln= A

e W przypadku potrzeby wykonania zespotu CZAZ-MsE o innych warto$ciach strony
P. BAZOWY wtérnej przektadnikdw pradowych nalezy zaznaczy¢ to w zamowieniu.
Ib= x.xx[*In]

PRZYKEAD USTAWIENIA PARAMETROW STRONY WTORNEJ PRZEKEADNIKA PRADOWEGO:

1. Wybra¢ funkcje NASTAWY/ EDYCJA NASTAW/ ZNAMINOWE: <t>, <I> <>, <> <Enter>,
2. Wybraé opcje P.ZN.PIERWOTNY: <t>, <l>, <Enter>,
3. Ustawi¢ wartos¢ pradu strony pierwotnej przektadnika pradowego: <>, <d> <>, <>, <Enter>,
4. Przejscie do NASTAWY/ EDYCJA NASTAW / ZNAMINOWE: <Esc>
5. Wybra¢ opcje U.ZN.PIERWOTNE: <T>, <!>, <Enter>,
6. Ustawi¢ wartos¢ pradu strony pierwotnej przektadnika napieciowego: <t>, <> <>, <>, <Enter>,
7. Przejscie do NASTAWY/ EDYCJA NASTAW/ ZNAMINOWE: <Esc>
8. Zapisa¢ wprowadzone zmiany:= = = = <Esc> patrz PRZYKtAD EDYCJI ZESTAWU NASTAW
- NASTAWY/ EDYCJA NASTAW/ KONFIGURACJA
Opcja pozwala na konfiguracje zestawu nastaw.
NASTAWY : Sposrod wszystkich zabezpieczen i uktadéw dostepnych dla danego typu pola
KONFIGURACJA @ mozna skonfigurowaé dowolny zestaw poprzez indywidualne uaktywnienie lub
zablokowanie kazdego z zabezpieczen.
ESNFIGUﬁgizXIIE] [TAK] - zabezpieczenie aktywne,
[NIE] - zabezpieczenie zablokowane.
Ibl [TAK/NIE]
Ib2 [TAK/NIE]
Io [TAK/NIE]
ItA [TAK/NIE]
Ic [TAK/NIE]
ItR [TAK/NIE]
ItU [TAK/NIE]
It> [TAK/NIE]
It< [TAK/NIE]
COwW1l [TAK/NIE]
COW2 [TAK/NIE]
ZT1 [TAK/NIE]
ZT2 [TAK/NIE]
ZT3 [TAK/NIE]
ZT4 [TAK/NIE]
ZT5 [TAK/NIE]

PRZYKtAD KONFIGURACJI ZESTAWU NASTAW:

1. Wybra¢ funkcje NASTAWY/ EDYCJA NASTAW/ KONFIGURACJA:
2.  Wybra¢ opcje Ib1
3. Ustawic: [NIE] — zabezpieczenie zablokowane,

[TAK] — zabezpieczenie aktywne: <t>, <!>, <Enter>,
Podobnie skonfigurowa¢ pozostate zabezpieczenia i uktady: <t>, <!>, <Enter>,
Przejscie do NASTAWY/ EDYCJA NASTAW/ KONFIGURACJA: <Esc>
Zapisa¢ wprowadzone zmiany:= = = = <Esc> patrz PRZYKtAD EDYCJI ZESTAWU NASTAW

<>, <>, <>, <>, <Enter>,
<t> <l>, <Enter>,

oo~
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NASTAWY/ EDYCJA NASTAW/ ZABEZPIECZENIA

NASTAWY:
ZABEZPIECZENIA

Opcja pozwala na nastawianie uktadow
dodatkowych.

Szczegdtowe informacje dotyczace sposobu dziatania zabezpieczen znajdujg sie w

parametréw zabezpieczen i

*@—‘

rozdziale dot. opisu poszczegdlnych zabezpieczen

ZABEZPIECZENIA:
Rt

Ibl
Ib2
Io
ItA
Temp.otoczenia
Ic
ItR
ItU
It>
It<
ZT1
ZT2
ZT3
ZT4
ZT5

Zestaw zabezpieczen:

X3

9

9
o

X3

o

0
o

X3

o

0
o

X3

o

0,
o

®
o

X3

4

o,
o

Rt - zabezpieczenie réznicowe, od zwaré miedzyfazowych,

Ib1 - zabezpieczenie nadpragdowe zwtoczne, od zwaré miedzyfazowych,

Ib2 - zabezpieczenie nadpradowe bezzwioczne, od zwar¢ miedzyfazowych,

lo - zabezpieczenie nadpradowe, zwloczne zalezne , od zwar¢ doziemnych

Temp. otoczenia — temperatura otoczenia, w ktdrej pracuje silnik,

ItA - zabezpieczenie nadpragdowe zwioczne, od asymetrii pradowe;j,

lc - zabezpieczenie cieplne, od przecigzen,

ItR - zabezpieczenie energetyczne ItR, chronigce silnik przed przecigzeniami zwigzanymi z nieprawidtowym
rozruchem:

o RO - zataczenie silnika na zablokowany wirnik,
o  ItR1 - nadmiernie wydtuzony pojedynczy rozruch,
o ItR2 - przekroczenie dopuszczalnej liczby kolejnych rozruchéw,

1tu - zabezpieczenie nadpradowe zwtoczne, od utyku silnika,

It> - zabezpieczenie nadpradowe zwloczne, informujgce o zaburzeniach w procesie technologicznym maszyny
napedzanej przez silnik,

It< - zabezpieczenie podpradowe zwtoczne, od pracy jatowej silnika,

ZT1- ZT5 - zestaw przekaznikdéw czasowych, pobudzanych przez zewnetrzne zabezpieczenia technologiczne,
dziatajgce na wytaczenie silnika,
COW1, COW?2 - uktady kontroli ciagtosci obwodoéw cewek wytaczajgcych wytacznika,

Ponizej przedstawiono sposob nastawienia zabezpieczenia Ib1. W podobny sposéb nalezy postepowac w celu nastawienia
parametrow pozostatych zabezpieczen.

PRZYKtAD KONFIGURACJI PARAMETROW ZABEZPIECZEN:
Wybra¢ funkcje NASTAWY/ EDYCJA NASTAW/ ZABEZPIECZENIA:

<>, <l>, <>, <>, <Enter>,
<T>, <{>, <Enter>,

Wybra¢ zabezpieczenie Ib1

Wybra¢ parametr Ir=:

Wybra¢ parametr tr=:

NoorwN =~

BLZ

®

Ustawi¢ zadang warto$¢ parametru Ir:

Ustawi¢ zadang warto$¢ parametru tr:
Skonfigurowac¢ pozostate parametry:
WYLACZENIE [TAK] lub [NIE]

[TAK] lub [NIE]

Przejscie do NASTAWY/ EDYCJA NASTAW / ZABEZPIECZENIA:
9. Zapisa¢ wprowadzone zmiany:=> = = = <Esc> patrz PRZYKtAD EDYCJI ZESTAWU NASTAW

<T>, <!>, <Enter>,
<>, <d>, <>, <> <Enter>,
<T>, <!>, <Enter>,
<>, <d>, <> <> <Enter>,
<>, <d>, <>, <> <Enter>,

<Esc>
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- NASTAWY/ EDYCJA NASTAW/ SYGNALIZACJA

NASTAWY :

SYGNALIZACJA @

. SYGN: Rt
WY: XXXXXXXX

SYGN: Ibl
SYGN: Ib2
SYGN: To
SYGN: ItA
SYGN: Ics
SYGN: Icw
SYGN: ItRO
SYGN: TItR1
SYGN: ItU
SYGN: It>
SYGN: It<
SYGN: ZT1
SYGN: ZT2
SYGN: ZT3
SYGN: ZT4
SYGN: ZT5
SYGN: COW1
SYGN: COW2
SYGN: WD

Zestaw sygnatéw programowalnych:

Rt

Ib1
Ib2

lo

ItA
Ics
lcw
ItRO
ItR1
Itu

It>

It<
ZT1
ZT2
ZT3
ZT4
ZT5
cow1
cow2
WD

Opcja pozwala na programowanie sygnalizacji zewnetrznej dla zadziatania
poszczegolnych zabezpieczen i uktadéw dodatkowych.

W zespole CZAZ-MsE istnieje 8 wyj$¢ przekaznikowych S1+S8 przeznaczonych
do programowania sygnalizacji zewnetrznej. Kazdy z sygnatdbw moze byé
zaprogramowany na jeden lub wiecej (maksymalnie 8) przekaznikéw wyjsciowych.
Mozliwe jest réwniez zaprogramowanie na jeden przekaznik wiekszej liczby
sygnatow.

Kolejne pozycje na wyswietlaczu odpowiadajg kolejnym numerom przekaznikéw
sygnalizacyjnych. Pierwsza pozycja od lewej odpowiada przekaznikowi
sygnalizacyjnemu S1, druga przekaznikowi S2 itd. Programowanie polega na
ustawieniu dla odpowiedniego sygnatu z podanej listy cyfry 0 lub 1 na wybranej
pozyciji.

0 - oznacza brak przypisania sygnalizacji zewnetrznej dla danego sygnatu,
1 - oznacza zaprogramowanie danego sygnatu na styk sygnalizacyjny o
numerze odpowiadajgcym pozycji na ktorej on sie znajduje.

— zadziatanie zabezpieczenia Rt,

— zadziatanie zabezpieczenia Ib1,

— zadziatanie zabezpieczenia 1b2,

— zadziatanie zabezpieczenia lo,

— zadziatanie zabezpieczenia ItA,

— zadziatanie zabezpieczenia Ic — stopien sygnalizaciji,
— zadziatanie zabezpieczenia Ic — stopien wytgczenia,
— zadziatanie zabezpieczenia ItRO — zablokowany wirnik,
— zadziatanie zabezpieczenia ItR1 — zbyt dtugi rozruch,
— zadziatanie zabezpieczenia ItU,

— zadziatanie zabezpieczenia It>,

— zadziatanie zabezpieczenia lt<,

— zadziatanie zabezpieczenia technologicznego ZT1,

— zadziatanie zabezpieczenia technologicznego ZT2,

— zadziatanie zabezpieczenia technologicznego ZT3,

— zadziatanie zabezpieczenia technologicznego ZT4,
— zadziatanie zabezpieczenia technologicznego ZT5,
— ciggtos¢ 1 obwodu cewki wytgcznika,

— ciggtos¢ 2 obwodu cewki wytgcznika,

— wylgczenie definitywne,

©) @0 g

PRZYKt AD PROGRAMOWANIA SYGNALIZACJI ZEWNETRZNEJ:

1. Wybra¢ funkcje NASTAWY/ EDYCJA NASTAW/ SYGNALIZACJA:  <T>, <!>, <«>, <>, <Enter>,
2.  Wybrac¢ sygnat do zaprogramowania:
3. Zaprogramowac zgdane wyjscia sygnalizacyjne: <T>, <{> <> <> <Enter>,

1 — styk zaprogramowany,

0 - styk nie zaprogramowany,
Zaprogramowac pozostate sygnaty:
Przej$cie do NASTAWY/ EDYCJA NASTAW / SYGNALIZACJA: <Esc>
Zapisa¢ wprowadzone zmiany:= = = = <Esc> patrz PRZYKLAD EDYCJI ZESTAWU NASTAW

<>, <!>, <Enter>,

<>, <l>, <>, <>, <Enter>,
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POMIARY

ON\OFF

POMIARY

NASTAWY
TESTY

POMIARY:

WARTOSCI BIEZACE

ZAKLOCENIA
LICZNIKI

ZDARZENTIA

Opcja umozliwia odczyt biezacych i zarejestrowanych parametréw podczas pracy

pola.
Dostepne opcje:

WARTOSCI BIEZACE-
ZAKEOCENIA —
LICZNIKI —

ZDARZENIA —

odczyt wartosci biezgcych mierzonych przez zespdt,
odczyt parametréw z ostatnio zaistniatego zaktdcenia,
odczyt liczby zadziatan poszczegolnych
zabezpieczen i uktadow dodatkowych wchodzacych
w sktad zespotu,

odczyt ostatnich 500, czasowo oznaczonych zdarzen
zarejestrowanych przez zespot,

¢ POMIARY/ WARTOSCI BIEZACE

POMIARY:
WARTOSCI BIEZACE

=l

TEMP. MODELU:

t= xx [°C]

LIMIT CZASU ROZ.
ROZ . WYKONANE :
CZAS BLOKADY:
PRAD FAZOWY L1:
PRAD FAZOWY L2:
PRAD FAZOWY L2:
W. SKUTECZNA:
PRAD DOZIEMNY:
PRAD ASYMETRITI:
P. ROZNICOWY:

Opcja pozwala na biezgcy odczyt mierzonych przez zespét CZAZ-MSE parametrow.

PRAD HAMUJACY

Wykaz pomiaré biezacych:

TEMP. MODELU

LIMIT CZASU ROZ.

ROZ. WYKONANE
CZAS BLOKADY
PRAD FAZOWY L1
PRAD FAZOWY L2
PRAD FAZOWY L3
W. SKUTECZNA

PRAD DOZIEMNY
PRAD ASYMETRII

PRAD ROZNICOWY

PRAD HAMUJACY

- biezaca temperatura modelu cieplnego,

- limit czasu przewidziany do wykorzystania na rozruchy,

- wykorzystany czas podczas biezacego rozruchu,

- czas regeneracji cieplnej modelu po nieudanych rozruchach,

- wartos¢ skuteczna sktadowej podstawowej pradu w fazie L1,

- warto$¢ skuteczna skladowej podstawowej pradu w fazie L2,

- wartos¢ skuteczna sktadowej podstawowej pradu w fazie L3,

- warto$¢ skuteczna maksymalnego pradu fazowego z widma pradu do 7 harmoniczne;j
wigcznie,

- wartos¢ skuteczna sktadowej zerowej pradu doziemnego,

- réznica wartosci skutecznych sktadowych podstawowych maksymalnego i minimalnego
pradu fazowego,

- warto$¢ skuteczna maksymalnego pradu réznicowego,

- wartos¢ skuteczna maksymalnego prgdu hamujacego

PRZYKEAD ODCZYTU WARTOSC BIEZACYCH:

1. Wybraé funkcje POMIARY/ WARTOSCI BIEZACE:

<>, <d>, <>, <>, <Enter>,

Odczyta¢ wartos¢ parametru PRAD FAZOWY L1::

2.
3. Odczyta¢ wartosci mierzonych parametrow: <>, <d>,
4. Przejscie do POMIARY/ WARTOSCI BIEZACE: <Esc>
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¢ POMIARY/ ZAKLOCENIA

POMIARY:
ZAKLOCENIA

. ZAKLOCENIA:
ZWARCIE M-F

ZWARCIE DOZIEMNE
UTYK

ASYMETRIA
ROZRUCH

Zarejestrowane parametry pochodzg zawsze z ostatniego zakitdcenia. Jezeli ponowne wystapi okreslone zaktocenie,

Opcja pozwala na odczyt zarejestrowanych przez zespét CZAZ-MsE parametrow,

@ ktére wystapity podczas stanu awaryjnego.

poprzednio zarejestrowane parametry zostang wykasowane a na ich miejsce wpisane bedg nowe.

ZWARCIE M-F

IA]
maksymalna wartos¢ pradu
wystepujaca podczas zwarcia

t[s]
czas zwarcia liczony od momentu
pobudzenia do momentu otwarcia
wylacznika (przerwania pradu)

ZWARCIE DOZIEMNE

I [A]
maksymalna warto$¢ pradu
wystepujaca podczas zwarcia

t[s]
czas zwarcia liczony od momentu
pobudzenia do momentu otwarcia
wytgcznika (przerwania pradu)

t[s]

wystepujgca podczas asymetrii

1 [A] czas rozruchu liczony od momentu
ROZRUCH maksymalna wartos$¢ pradu gdy prad rozruchu >2,5Ib do
wystepujgca podczas rozruchu momentu gdy prad rozruchu <
1,5Ib
t[s]
ITA] czas utyku liczony od momentu
UTYK maksymalna warto$¢ pradu VX y .
wystepujaca podczas utyku pobudzen'la do moment.u otwarcia
wytacznika (przerwania pradu)
t[s]
I [A] czas trwania asymetrii liczony od
ASYMETRIA maksymalna warto$¢ pradu momentu pobudzenia do momentu

otwarcia wytgcznika (przerwania
pradu)

Gl > @Y =

PRZYKEAD ODCZYTU PARAMETROW ZAREJESTROWANYCH ZAKt OCEN:

Wybrac¢ funkcje POMIARY/ ZAKLOCENIA:
Wybra¢ opcje ZWARCIE M-F::

Odczytac kolejno zarejestrowane wartosci parametréw dla danego zakidcenia:
Przeglada¢ parametry kolejnych zaktocen:
Przejscie do POMIARY/ ZAKLOCENIA:

<>, <d>, <>, <>, <Enter>,
<t> <!>, <Enter>,
<¢>, <>, <Esc>,

<>, <l>, <>, <> <Enter>, <Esc>,
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¢ POMIARY/ LICZNIKI
Opcja umozliwia przegladanie liczby zadziatan poszczegdlnych zabezpieczen i

POMIARY: ukfadéw oraz odczyt licznika prgdu kumulowanego wytacznika.
LICZNIKI ‘_@“
LICZNIKI:
PRACA
ROZRUCHY
ZADZIATLANIA
LICZNIK OPIS
PRACA — czas pracy silnika,
ROZRUCHY — liczba udanych rozruchéw
ZADZIALANIA — liczba zadziatan poszczegdinych zabezpieczen i uktadow

Rt — liczba zadziatan zabezpieczenia Rt,

Ib1 — liczba zadziatah zabezpieczenia Ib,

Ib2 — liczba zadziatan zabezpieczenia lt,

lo — liczba zadziatan zabezpieczenia lo,

WD - liczba wytaczen definitywnych,

ItA — liczba zadziatan zabezpieczenia ItA,

Ic — liczba zadziatan zabezpieczenia Ic

ItRO - liczba zadziatan zabezpieczenia ItR0 — zablokowany wirnik,

ItR1 - liczba zadziatan zabezpieczenia ItR1 — zbyt dtugi rozruch,

ItU — liczba zadziatah zabezpieczenia ItU,

It> — liczba zadziatan zabezpieczenia It>

It< — liczba zadziatan zabezpieczenia It<,
COW1 - liczba zadziatan uktadu COW1,
COW?2 - liczba zadziatan uktadu COW2,
ZT1 - liczba zadziatan zabezpieczenia ZT1,

ZT2 - liczba zadziatan zabezpieczenia ZT2,

ZT3 - liczba zadziatan zabezpieczenia ZT3,

ZT4 — liczba zadziatan zabezpieczenia ZT4,

ZT5 — liczba zadziatan zabezpieczenia ZT5,

PRZYKELAD ODCZYTU LICZNIKOW:

1. Wybraé funkcje POMIARY/ LICZNIKI: <>, <> <>, <>, <Enter>,
2. Wybraé interecujacg opcje: PRACA/ROZRUCHY/ZADZIALANIA <T>, <!>,

3. Odczyta¢ wartos¢ licznika:

4.  Przegladaé kolejne liczniki: <>, <>,

5. Przejscie do POMIARY/ LICZNIKI: <Esc>,
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¢ POMIARY/ ZDARZENIA

POMIARY:
ZDARZENIA @

itd.

XX/ XX XX XX XX
zdarzenieO1 XX

XX /XX XX XX XX

Ent -
™ zdarzenie02 xx

Opcja umozliwia przegladanie 500 zarejestrowanych zdarzen wstecz.
Rejestrowane sa wszystkie zdarzenia, kitdre wystapity podczas pracy pola. Dla
kazdego zdarzenia zapamietywana jest:

= nazwa zdarzenia,

= data wystgpienia,

=  czas wystgpienia,

W momencie rozpoczecia przegladania rejestratora zdarzen, widoczne jest
zdarzenie ktdre wystgpito jako ostatnie. Lista zdarzen wraz ze szczegotowym opisem
zamieszczona jest w ZALACZNIKU.

Sposob prezentacji rejestratora zdarzen:

data: dzien/ miesigc |

| czas: godzina : minuty : sekundy : setne czgsci sekundy

\ /-

XX/ XX XX 1XX:1XX
zd9rzen ie0l XX

symbol zdarzenia | Q

PRZYKtAD ODCZYTU REJESTRATORA ZDARZEN:

1. Wybra¢ funkcje POMIARY/ ZDARZENIA: <t>, <l> <> <>, <Enter>,
2. Odczyta¢ ostatnio zarejestrowane zdarzenie:

3. Przeglada¢ kolejne zdarzenia: <>, <l>,

4. Przejscie do POMIARY/ ZDARZENIA: <Esc>,
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TESTY
ON\OFF NASTAWY Wejscie do opcji TESTY mozliwe jest tylko po uprzednim ustawieniu zespotu w
POMIARY fesTy [¢ [:] | stan OFF
TESTY : Dostepne opcje:
Ent
- ZMIANA HASLA ZMIANA HASEA — zmiana hasta dostepu,
WEJSCIA 1-16 WEJ$CIA — test wej$¢ dwustanowych,
WYJSCTA 1-16 WYJSCIA — test wyj$¢ przekaznikowych,
1<SYGNALIZACJA>S SYGNALIZACJA — test wyj$¢ sygnalizacyjnych,
KASUJ POM. KASUJ POMIARY — skasowanie zawartos$ci rejestratora zdarzen,
ZERUJ MODEL ZERUJ MODEL — wyzerowanie temperatury modelu cieplnego
REJESTRATOR REJESTRATOR — nastawienie parametréw rejestratora przebiegow
KOMUNIKACJA analogowych,
KOMUNIKACJA — nastawianie parametréw komunikacji poprzez
ztacza RS232 oraz RS485.

¢ TESTY/ ZMIANA HASLA

Opcja umozliwia zmiane hasta zabezpieczajgcego przed

TESTY: < . wprowadzaniem zmian w konfiguracji zespotu CZAZ-MsE przez osoby
ZMIANA HASLA nieupowaznione.

Hasto dostepu jest hastem cyfrowym z mozliwoscig jego nastawiania w

PODAJ HASLO: zakresie (0+65535). Zespot CZAZ-MSE kontroluje zakres wprowadzanego
[xxxxX] hasfa i uniemozliwia nastawienie zbyt duzej wartosci.
W zespole CZAZ-Mst obowigzuje jedno, wspdlne hasto.

USTAW HASLO:
m [xxxxX]

Warunkiem dokonania zmiany hasta dostepu jest znajomos$c¢ hasta poprzedniego. Fabrycznie ustawione jest hasto [00000] i
do czasu jego zmiany na inne, w razie potrzeby podania hasta nalezy naciska¢ klawisz <Enter>.

W przypadku wpisania niewtasciwego hasta i zatwierdzeniu klawiszem <Enter> na wyswietlaczu pojawia sie na ok. 3s
komunikat:

NIEWLASCIWE ok. 3s PODAJ HASLO:
HASLO ) [XxxxxXX]

a nastepnie zacheta do podania prawidtowego hasta. Zmiana hasta dostepu dokonuje sie dopiero w momencie
zatwierdzenia klawiszem <Enter> prawidtowo podanego hasta.
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¢ TESTY/ WEJSCIA 1-16

Opcja umozliwia przeprowadzanie testow wejs¢ dwustanowych.
TESTY:

WEJSCIA 1-16 Kolejne pozycje na wyswietlaczu oznaczajg poszczegolne wejscia zgodnie z opisem

zamieszczonym w rozdziale odpowiadajacym danemu typowi pola.
. 1<--WEJSCIA-->16

KXXXXKXXXKXKXKXKXXXXX

Stan wej$¢ czytany jest w momencie wcisniecia klawisza <Enter>.
0 - oznacza wejscie nie pobudzone,
1 - oznacza wejscie pobudzone.
Podajac na kolejne wejscia (+)Up (lub (-)Up dla uktaddow COW1 i COW2), zgodnie ze schematem wyprowadzen, nalezy
sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania wszystkich wejs¢ dwustanowych:
- jezeli dane wejscie zostanie pobudzone nastgpi automatyczna zmiana 0 na 1,
- jezeli dane wejscie zostanie odwzbudzone nastgpi automatyczna zmiana 1 na 0.

OPIS WEJSC:

Lp. Opis Zaciski
1. | Zabezpieczenie technologiczne — ZT1 / VAMP *) X3.15-16
2. | Zabezpieczenie technologiczne — ZT2 X2.16
3. | Zabezpieczenie technologiczne — ZT3 X217
4. | Zabezpieczenie technologiczne — ZT4 X2.18
5. | Zabezpieczenie technologiczne — ZT5 X2.19
6. | Kasowanie blokady X215

BLOK.
7. | Kasowanie WWZ X214
Wwz
8. | niewykorzystany -
9. | niewykorzystany -

10. | niewykorzystany -

11. | niewykorzystany -
12. | niewykorzystany -

13. | niewykorzystany -
14. | niewykorzystany -

15. | Ciagtos¢ obwodu wytaczajagcego COW1 X2.5
16. | Ciagtos¢ obwodu wytaczajgcego COW2 X2.6

PRZYKEAD PRZEPROWADZENIA TESTU WEJSC DWUSTANOWYCH:

1. Wybra¢ funkcje TESTY/ WEJSCIA 1-16: <t>, <> <>, <>, <Enter>,
2. Pobudzi¢ wybrane wejscia poprzez podanie sygnatu na odpowiedni zacisk:

0 —>1 wejscie zostaje pobudzone,

1 -> 0 wejscie zostaje odwzbdzone
3.  Przejscie do TESTY/ WEJSCIA1-16: <Esc>,
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¢ TESTY/WYJSCIA 1-16

WYJSCIA 1-16
. 1<--WYJSCIA-->16
m XX XKXXKXKXXXXXXXXXX

Test wyjs¢ przekaznikowych polega na pobudzeniu dowolnej kombinacji wyjs¢ przekaznikowych.
1 - oznacza pobudzenie,
0 - oznacza brak pobudzenia,

zamieszczonym w rozdziale odpowiadajacym danemu typowi pola.

Opcja umozliwia przeprowadzanie testow wyjs¢ przekaznikowych.
TESTY: 4_@_‘ Kolejne pozycje na wyswietlaczu oznaczajg poszczegdlne wyjscia zgodnie z opisem

Wykonanie rozkazu nastgpuje w momencie naci$nigcia klawisza <WWZ>. Odpowiednie wyjscia stykowe, ktorym

przyporzadkowano 1 zostajg pobudzone.

OPIS WYJSC:

Lp. Opis Zaciski

X2.5, X2.6
X2.7-8 (styk zwierny)
X2.9-10 (styk zwierny)
X2.10-11(styk rozwierny)

1. | Impuls ,WwYLACZ

2. | Blokada zatgczenia X2.12-13

3. | Awaria zespotu X2.21-22

4-16. | niewykorzystane -

PRZYKEAD PRZEPROWADZENIA TESTU WYJSC PRZEKAZNIKOWYCH:

1. Wybra¢ funkcje TESTY/ WYJSCIA 1-16: <t>, <I>, <>, <>, <Enter>,
2. Ustawié kombinacje wyj$¢ do pobudzenia: <> <> <> <>

0 — wyjscie nie pobudzone

1 - wyjscie pobudzone

3. Pobudzi¢ ustawione wyjscia: <WW2zZ>,
4.  Przejscie do TESTY/ WYJSCIA1-16: <Esc>,
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¢ TESTY/ SYGNALIZACJA

TESTY: ¢ [:
1<SYGNALIZACJA>S

Opcja umozliwia przeprowadzanie testéw wyjs¢ sygnalizacyjnych.
Kolejne pozycje na wyswietlaczu oznaczajg poszczegdlne wyjscia zgodnie z opisem
zamieszczonym w rozdziale odpowiadajacym danemu typowi pola..

1<SYGNALIZACJA>S Sposob przeprowadzenia testu WYJSC SYGNALIZACYJNYCH jest identyczny
m jak w przypadku WYJSC 1-16.

00000000

OPIS WYJSC SYGNALIZACYJNYCH:

Lp. Opis Zaciski
1. | Wyjscie programowane S1 X3.1-2
2. | Wyjscie programowane S2 X3.1-3
3. | Wyjscie programowane S3 X3.4-5
4 | Wyjscie programowane S4 X3.4-6
5. | Wyjscie programowane S5 X3.7-8
6. | Wyjscie programowane S6 X3.7-9
7. | Wyjscie programowane S7 X3.10-11
8. | Wyjscie programowane S8 X3.10-12
PRZYKtAD PRZEPROWADZENIA TESTU WYJSC SYGNALIZACYJNYCH:
1. Wybra¢ funkcje TESTY/ SYGNALIZACJA: <t> <l> <> <>, <Enter>,

2. Ustawi¢ kombinacje wyj$¢ do pobudzenia: <>, <d>, <>, <>

0 — wyjscie nie pobudzone;
1 - wyjscie pobudzone

3. Pobudzi¢ ustawione wyjscia: <WW2Z>,

4.  Przejscie do TESTY/ SYGNALIZACJA: <Esc>,

¢ TESTY/ KASUJ POMIARY

POMIARY
m SKASOWANO

Opcja umozliwia wyzerowanie rejestratora zdarzen (ostatnie zakidcenia, liczniki,

TESTY: zdarzenia).
KASUJ POM. [TAK] TAK — wyzerowanie rejestratora zdarzen,

NIE - rezygnacja z wyzerowania rejestratora.

PRZYKtAD ZEROWANIA REJESTRATORA ZDARZEN:

1. Wybrac funkcje TESTY/ KASUJ POMIARY:
2. Potwierdzenie zerowania rejestratora:
TAK — zeruje rejestrator.
NIE — rezygnacja, pozostawienie zarejestrowanych parametrow

<>, <d>, <>, <> <Enter>,

<1>, <!>, <Enter>,
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¢ TESTY/ ZERUJ MODEL
TESTY Opcja umozliwia wyzerowanie temperatury modelu cieplnego.

TAK - model zostanie wyzerowany,
KASUJ POM. [TAK] NIE - rezygnacja z wyzerowania modelu.

Po wyzerowaniu zostanie przywrécona poczatkowa temperatura modelu cieplnego.

POMIARY
m SKASOWANO

PRZYKtAD ZEROWANIA MODELU CIEPLNEGO:

1. Wybraé funkcje TESTY/ ZERUJ MODEL: <>, <d>, <>, <>, <Enter>,
2. Potwierdzenie zerowania modelu: <T>, <!>, <Enter>,

TAK — zeruje model.

NIE - rezygnacja

¢ TESTY/ REJESTRATOR
Zespot CZAZ-MsSe wyposazony jest w wewnetrzny, jednosekundowy rejestrator
TESTY: @ zakiécen. Pozwala on na zarejestrowanie przebiegdw czasowych zaktécen z 7

REJESTRATOR kanatéw analogowych i 16 sygnatdw dwustanowych. Prezentacja tego rejestratora
mozliwa jest tylko przy uzyciu komputera, poprzez ztagcze RS232 lub RS485.

m REJESTRATOR : rSnzocnzittaé;rz}v?l\;vry;i ;ggbggs;{:glz erg{,ezstratora zamieszczony jest w opisie programu ,,CZAZ-
. MzapIs  [wyLacz] P :

PRZEDBIEG xx[%]

W opcji REJESTRATOR mozliwe sg nastepujgce nastawy:

ZAPIS [WYLACZ] - start rejestracji przebiegdw czasowych w momencie sformowania impulsu na otwarcie
wytgcznika w polu,
ZAPIS [ZALACZ] - start rejestracji przebiegdéw czasowych w momencie sformowania impulsu na zamkniecie
wytacznika w polu,
PRZEDBIEG - ustawienie wyprzedzenia startu rejestracji przed sformowaniem impulsu wytaczajacego
(zataczajacego),
Przykatd:

Ustawienie nastepujacych parametrow rejestratora zakiocen

moment otwarcia stykow
wytacznika

ZAPIS [WYLACZ] 47
PRZEDBIEG 75[%)] “
? {
4 przedbieq = 790ms DN
czas rejestraci = 1000ms

>

oznacza:
1. rejestrator rozpocznie rejestracje przebiegéw czasowych na skutek otwarcia stykow wytacznika,
2. zapis do rejestratora rozpocznie sie na 750ms przed otwarciem stykow wytgcznika a zakonczy 250ms po
otwarciu stykéw.

PRZYKEAD USTAWIENIA PARAMETROW REJESTRATORA ZAKE OCEN:

1. Wybraé funkcje TESTY/ REJESTRATOR: <t>, <l> <> <> <Enter>,
2. Ustawi¢ sposéb wyzwalania rejestratora: <t>, <!>, <Enter>,
WYLACZ - na skutek otwierania stykéw wytgcznika,
ZALACZ — na skutek zamykania stykow wytgcznika,
3. Ustawié dtugos$é czasu wyprzedzenia startu rejestracii: <T>, <!>, <Enter>,
4.  Przejscie do TESTY/ REJESTRATOR: <Esc>,
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¢ TESTY/ KOMUNIKACJA
Opcja umozliwia ustawienie parametrow komunikacji zespotéw CZAZ-Mse z
TESTY: @ komputerem poprzez ztacza RS232 oraz RS485.

KOMUNIKACJA

RS-232 komunikacja lokalna,

. KOMUNIKACJA: RS-485 komunikacja sieciowa
RS-232

RS-485
NUMER SIEC.

Dla obydwu ztgcz komunikacyjnych mozliwe do ustawienia sg nastepujace parametry:
e okreslenie protokotu transmisji sposrod podanych opcjonalnie: MODBUS-ASCII, MODBUS-RTU, ECHO (dla
sprawdzenia dziatania ztgcza),

e predkos¢ transmisji sposréd podanych opcjonalnie: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400,

e format transmisji danych sposréd podanych opcjonalnie: [opcja1, opcja2, opcja3,]
opcjal — liczba bitéw,
opcja2 — liczba bitéw stopu,
opcja3 — parzystosg,

W przypadku komunikacji zespotu CZAZ-Mse z komputerem poprzez RS485 nalezy dodatkowo ustawi¢ numer sieciowy
zespotu.

Uwaga !!!
Dla prawidfowej komunikacji zespotéw CZAZ-MsEe z komputerem nalezy ustawic¢ nastawic¢ takie same parametry dla
obydwu urzadzen.
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Tabela 1
Numer Numer . T .
zlacza zacisku Opis sygnatu sygsl,‘IF;iu Uwagi
1 2 3 4 5
Zigcze 1-4 prad pomiarowy fazy L1 -
X1 2-5 prad pomiarowy fazy L2 -
3-6 prad pomiarowy fazy L3 -
7-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L1’ -
8-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L2’ -
9-10/11 | prad pomiarowy réznicowy fazy L3’ -
13-14 prad pomiarowy sktadowej zerowej lo
Ztacze 1 plus napiecia pomocniczego Up -
X2 2 minus napigcia pomocniczego Up -
3 plus napiecia sterowniczego uktad COW2 -
4 minus napiecia sterowniczego uktad COW2 -
5 sterowanie cewka wyltgczajaca CW1 WYJ
6 sterowanie cewka wytaczajacg CW2 WYJ
7-8 zestyk zwierny przekaznika pobudzanego przez impuls wytgczajacy WwYyJ
9-10-11 | zestyk przetgczny przekaznika pobudzanego przez impuls wylaczajacy WwYyJ
12-13 zestyk rozwierny blokady zatgczenia wytgcznika WYJ
14 kasowanie” wskaznika zadziatania WWZ WEJ
15 ,kasowanie” blokady zataczenia wylacznika WEJ
16 zabezpieczenie technologiczne ZT2 WEJ
17 zabezpieczenie technologiczne ZT3 WEJ
18 zabezpieczenie technologiczne ZT4 WEJ
19 zabezpieczenie technologiczne BTV WEJ
20 niewykorzystany -
21-22 awaria zespotu CZAZ WYJ
Zigcze 1-2 zestyk programowalny S1 WwyJ
X3 1-3 zestyk programowalny S2 WYJ
4-5 zestyk programowalny S3 WYJ
4-6 zestyk programowalny S4 WwyJ
7-8 zestyk programowalny S5 WwyJ
7-9 zestyk programowalny S6 WwYJ
10-11 zestyk programowalny S7 WYJ
10-12 zestyk programowalny S8 WwyJ
13 niewykorzystany -
14 niewykorzystany -
15 zabezpieczenie technologiczne ZT1/VAMP” WEJ
16 minus napiecia pomocniczego Up -
17-18 niewykorzystany -
Ztacze 1-2 COM2 I .
X4 - — port komunikacji szeregowej RS485 wYJ

Opis wejs¢ dwustanowych w stanie aktywnym (po podaniu napiecia na zaciski wejsciowe).
Opis wyjs¢ przekaznikowych podany w stanie beznapieciowym.
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Rys.5 Schemat potaczen zewnetrznych CZAZ-Mse
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Lista zdarzeh ARZ

Lista zdarzen ARZ dla rodziny urzadzeh CZAZ-SN

Kod"| LCD1? LCD2” Opis

0001 Up ON Zalgczenie napiecia pomochiczego
0002 Up OFF zanik napiecia pomocniczego

0003 CZAZ ON uaktywnienie zespotu

0004 CZAZ OFF odstawienie zespotu

0005| NASTAWY zmiana nastaw

0006 N.REZ ON wiaczenie nastaw rezerwowych
0007| N.REZ OFF wytgczenie nastaw rezerwowych

0008| BLAD NASTAW 0 |Btad 0 zestawu nastaw

0009] BLAD | NASTAW 1 [Btad 1 zestawu nastaw
000A| BLAD | NASTAW 2 |Biad 2 zestawu nastaw

000B| BLAD NASTAW 3 [Blad 3 zestawu nastaw

0010 W OFF otwarcie wytgcznika

0011 W ON zamkniecie wytacznika

0012 0 OFF otwarcie odfgcznika/wozka

0013 0 ON zamkniecie odigcznika/wézka

0014 Uz ON zamkniecie uziemnika

0015 M OFF wytaczenie silnika

0016 M ON Zatgczenie silnika

0017 02 OFF otwarcie odigcznika/wézka nr 2

0018 02 ON zamkniecie odtgcznika/wozka nr 2

0019 03 OFF otwarcie odtgcznika/wozka nr 3

001A 03 ON zamkniecie odtgcznika/wozka nr 3

001B Uz OFF otwarcie uziemnika

0020 Ws wytaczenie od sterownika

0021 Wil wytgczenie od telemechaniki

0022 Wsco wytgczenie od SCO

0028 Zs Zatgczenie od sterownika

0029 Ztl Zatgczenie od telemechaniki

002A ZsC0 Zatgczenie od SCO

002B Zr Zatgczenie remontowe

002C zszr Zalgczenie od SZR

0030 Bl.Zal ZP blokada zatgczenia od zabezpieczen pragdowych
blokada zatgczenia od zabezpieczen

0031 Bl.Zal 2T Itechnologic?nych i

0032 Bl.Zal BlZ1 zewnetrzna blokada zatgczenia BIZ1

0033| Bl.zal BlZ2 zewnetrzna blokada zatgczenia BIZ2

0034| OD.BIZ2 zewnetrzna blokada BlZ2 podczas odstawienia

0035 Bl.Zal Ic blokada zatgczenia od zabezpieczenia cieplnego
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0036| Bl.Zal th blokada zatgczenia od czujnika termicznego

0037 Bl Zal ItRO blokada zatgczenia od zab.od rozruchéw
(czasowe)

0038 Bl.Zal ItR1 blokada zatgczenia od zab.od rozruchow (ciezki
rozruch)

003e| BlzZal ItR2 blokada zatgczenia od zab.od rozruchéw (czesty
rozruch)

003A| Bl.podn. ON blokada zabezpieczenh podnapieciowych

003B| Bl.podn. OFF odblokowanie zabezpieczen podnapieciowych

0040 WA wytgczenie awaryjne

0041 WD wytgczenie definitywne

0042 PDZ zadziatanie uktadu PDZ

0043 ZS dziatanie ZAZ na blokowanie zabezpieczenia szyn

0044 LRW dziatanie ZAZ na pobudzenie uktadu LRW

0045] W.LRW zadziatanie (wytgczenie) z uktadu LRW

0046| BI.SZR zadziatanie ZAZ na blokowanie ukltadu SZR

0047 BI. ZS blokada zabezpieczenia ZS

0048 Zbkr wystanie |mpulsu’ na zatgczenie pola
bat.kondensatoréw

0049 Whkr wystanie |mpulsu’ na wytgczenie pola
bat.kondensatorow

004al BI AZBK OFE odblokowanlg automatyki sterowania bat.
[Kondensatoréw

0048| BI. AZBK ON zablokowanlel automatyki sterowania bat.
Kondensatoréw

ooac|  AZBK POMIAR S_terovyanle bat. kondensatorow (pomiar mocy
biernej)

004d|  AzBK ZEGAR Sterowanie bat. Kondensatoréw przez zegar
(wew./zew.)

004e|  AZBK WEJSCIE Sterowanie bat. Kondensatoréw z wejscia
zewnetrznego

004F BI. tl. blokada zdalnego sterowania

0050| Bl.Zab ON zablokowanie zabezpieczen

0051 Bl.Zab OFF odblokowanie zabezpieczen

0052 ZT1 zadziatanie zabezpieczenia ZT1

0053 ZT2 zadziatanie zabezpieczenia ZT2

0054 ZT3 zadziatanie zabezpieczenia ZT3

0055 ZT4 zadziatanie zabezpieczenia ZT4

0056 ZT5 zadziatanie zabezpieczenia ZT5

0057 OD.ZT2 pobudzenie ZT2 podczas odstawienia

0058 OD.ZT3 pobudzenie ZT3 podczas odstawienia

0059 OD.ZT1 pobudzenie ZT1 podczas odstawienia

005A BTV zadziatanie zabezpieczenia BTV
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005B BD1V zadziatanie zabezpieczenia BD1V

005C BD2V zadziatanie zabezpieczenia BD2V

005D WylUsz Wytaczony uktad pomiaru napiecia szyn

005E| WylUo Wytaczony uktad pomiaru napiecia Uo

005F ZT zadziatanie wejscia technologicznego

0060 Ib zadziatanie zabezpieczenia Ib

0061 It zadziatanie zabezpieczenia It

0062 lo zadziatanie zabezpieczenia lo

0063 Rt zadziatanie zabezpieczenia roznicowego Rt

0064 bl zadziatanie zabezpieczenia Ib1

0065 b2 zadziatanie zabezpieczenia 1b2

0066 Itl zadziatanie zabezpieczenia It1

0067 It2 zadziatanie zabezpieczenia It2

0068 ItA zadziatanie zabezpieczenia od asymetrii ItA

0069 Itu zadziatanie zabezpieczenia od utyku ItU
zadziatanie zabezpieczenia od przecigzen

006A Ip
ruchowych Ip

006B 1> zadziatanie zabezpieczenia nadprgdowego |>

006C I< zadziatanie zabezpieczenia podpragdowego I<

006D BI. It ON zewnetrzna blokada zabezpieczenia It

006E BI. It OFF zewnetrzne odblokowanie zabezpieczenia It

006F| poblo pobudzenie zabezpieczenia lo

0070 U< zadziatanie zabezpieczenia podnapieciowego U<

0071 Uo> ON pob.udz.en.ie z.ab. nadnapieciowego Uo>
(pojawienie sie Uo)

0072 Uo> OFE It)J(éI)\/)vzbudzenie zab. nadnapieciowego Uo> (zanik

0073| pobUo pobudzenie zabezpieczenia Uo

0074 Uo zadziatanie zabezpieczenia Uo

0075 02 zadziatanie zabezpieczenia 102

0076 U<< IfJa<d<zia’ranie zabezpieczenia podnapieciowego

0077 l0-> TU? zania’ranie zabezpieczenia lo do pola TUZ2 (tr.
uziem.)

0078 ItRO zadziatanie zabezpieczenia od rozruchéw ItRO
(procentowe)

0079 ItR1 zadziatanie zabezpieczenia od rozruchow [tR1
(energetycz.)

007A 103 Zadziatanie zabezpieczenia 103

0080 lcs zadzia’_ranig_ zabezpieczenia cieplnego Ic (prog
sygnalizaciji)

0081 lcw zadziatanie zabezpieczenia cieplnego Ic (prég

EE413011.01



Lista zdarzeh ARZ

Kod”| LCD1? LCD2” Opis
wytgczenia)

0082 s zadzia’_ranig_ czujnika termicznego t (prég
sygnalizaciji)

0083 W zadzia’ran.ie czujnika termicznego t (prég
wytgczenia)

0084 WS zadzia’ranje zabezpieczenia Iws (od utraty
synchronizmu)

0085 u> zadziatanie zabezpieczenia nadnapieciowego U>

0086 IG zadziatanie zabezpieczenia nadprgdowego I1G

0087 BTV2 zadziatanie zabezpieczenia BTV2

0088 ZT6 zadziatanie zabezpieczenia ZT6

0089 o nn zadziatanie zabezpieczenia lo_nn

008A T2bl zadziatanie czujnika termicznego t2 na blokade

0085 s zadzia’_ranig_ czujnika termicznego t2 (prég
sygnalizaciji)

008C Tow zadzia’ran.ie czujnika termicznego t2 (prég
wytgczenia)

008D| Klatka asymetria klatki wirnika

008E| BIL.WSCZ ON zablokowanie dziatania uktadu WSCZ

008F| BIL.WSCZ OFF odblokowanie dziatania uktadu WSCZ

0090| Zez.ZS ON zezwolenie na dziatanie ZS (od we.operacyjnego)

0091|  zer7s OFE brak ze;wolenia na dziatanie ZS (od we.
operacyjnego)

0092| pobZS pobudzenie zadziatanie zabezpieczenia szyn

0093 ZS1 zadziatanie zabezpieczenia szyn - stopien |

0094 ZS2 zadziatanie zabezpieczenia szyn - stopien Il

0095| pobWSCZ pobudzenia uktadu WSCZ

0096|] WSCZ zadziatanie uktadu WSCZ

0097 ST7 zadziatanie uktadu wymuszajgcego sktadowg
czynng

0098 Fl< pobudzenie | stopnia zabezpieczenia SCO

0099 SCOI zadziatanie | stopnia zabezpieczenia SCO

009A F2< pobudzenie |l stopnia zabezpieczenia SCO

009B| SCO Il zadziatanie |l stopnia zabezpieczenia SCO

009C| SPZSCO Zatgczenie SPZ po SCO

009D| BI.SCO OFF odblokowanie SCO

009E| BI.SCO ON zablokowanie SCO

009F | Diagnostyka odczyt z uktadu diagnostyki wirnika

00A0| KaswwZ zewnetrzny sygnat kasowania WWZ

00A1] KasBlZ zewnetrzny sygnat kasowania blokady zataczenia

00A2 SYG AW sygnalizacja awaryjnego wytaczenia (AW)

00A3 SYG UP sygnalizacja uszkodzenia w polu (UP)

00A4 SYG NSW sygnalizacja niezgodnosci stykow wytgcznika
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00A5 SYG NSO sygnalizacja niezgodnosci stykéw odtgcznika
00A6 SYG RN sygnalizacja niezazbrojenia wytacznika

00A7 VG COW1 sygnalizacja braku ciggtosci obwodu

wytgczajgcego 1
sygnalizacja braku ciggtosci obwodu

00A8 SYG CcCow2 Wylaczajacego 2

00A9 e PKW |[Przekroczenie nastawy licznika pradow
kumulowanych

00AA SYG NSO2 [sygnalizacja niezgodnosci stykéw odtgcznika 2

00AB SYG NSO3 |sygnalizacja niezgodnosci stykéw odtgcznika 3

00AC SYG NSU sygnalizacja niezgodnos$ci stykow uziemnika

00AD SYG NW sygnalizacja niesprawnosci wytacznika

00BO| OW-110kV T1 otwarcie wytacznika 110kV transformatora T1

00B1] OW-SN T1 otwarcie wytgcznika SN transformatora T1

00B2| OW-110kV T2 otwarcie wytgcznika 110kV transformatora T2

00B3| OW-SN T2 otwarcie wytacznika SN transformatora T2

00B4| OW-110kV lo otwarcie wytgcznika 110kV od lo

00B5| OW-110kV ZT1 otwarcie wytgcznika 110kV od ZT1
zadziatanie zabezpieczenia

00B6 f> A
nadczestotliwosciowego
00C0| BIL.SPZ OFF odblokowanie SPZ
00C1] BILSPZ ON zablokowanie SPZ
00C2| PobSPZ Ib pobudzenie SPZ od zabezpieczenia Ib
00C3| PobSPZ It pobudzenie SPZ od zabezpieczenia It
00C4] PobSPZ lo pobudzenie SPZ od zabezpieczenia lo
00C5 SPZ Wz zrealizowany cykl udany WZ
00C6 SPZ 2XWZ  |zrealizowany cykl udany WZWZ
00C7 SPZ 3XWZ  |zrealizowany cykl udany WZWZWZ
00C8 SPZ WZW  Jzrealizowany cykl nieudany WZW
00C9 SPZ 2XWZW  |zrealizowany cykl nieudany WZWZW
00CA SPZ 3XWZW  |zrealizowany cykl nieudany WZWZWZW
00CB| stopSPZ Ib |Przerwanie SPZ z/p blokady od zabezpieczenia Ib
oocc SPZ Z dziatanie SPZ na zatgczenie
00CD SPZ PW dziatanie SPZ na przyspieszenie wytaczenia
00CE| stopSPZ RN [Przerwanie SPZ z/p braku zazbrojenia wytgcznika
00cF| stopspz Wo |;)rzerwanie SPZ z/p niesprawnosci wytgcznika (po

Y Kod - uniwersalny kod zdarzenia dla rodziny CZAZ-SN
) LCD1 - pierwsza cze$é opisu na lokalnym LCD
3 LCD2 - druga cze$¢ opisu na lokalnym LCD
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