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1. Uwagi producenta

1.1.

A UWAGA!!!

1.2,

Ogodlne zasady bezpieczenstwa

CZAZ-RR

jak réwniez grozi uszkodzeniem urzadzenia.

obstugi konserwacji i serwisu.

przeszkolony personel.

Podczas pracy urzadzenia, niektére jego czesci mogg znajdowaé sie pod
niebezpiecznym napieciem. Niewtasciwe lub niezgodne z przeznaczeniem
zastosowanie urzadzenia, moze stwarza¢ zagrozenie dla oséb obstugujgcych,

Wiasciwa i bezawaryjna praca urzadzenia wymaga odpowiedniego transportu,
przechowywania, montazu, instalowania i uruchomienia, jak rowniez prawidtowe;j

Montaz i obstuga urzadzenia moze by¢ wykonywana jedynie przez odpowiednio

Wykaz przyjetych norm
Urzadzenie bedace przedmiotem niniejszej instrukcji zostato skonstruowane i jest
produkowane dla zastosowan przemystowych.

Przy konstruowaniu i produkcji urzadzenia zastosowano takie normy, ktérych spetnienie
zapewnia realizacje zatozonych zasad i $rodkéw bezpieczenstwa, pod warunkiem
przestrzegania przez uzytkownika wytycznych instalowania i uruchomienia oraz
prowadzenia eksploatacji.

Urzadzenie spetnia wymagania zasadnicze okres$lone w dyrektywach: niskonapieciowej
(73/23/EWG) i kompatybilnosci elektromagnetycznej (89/336/EWG), poprzez zgodno$¢ z
normami:

+  PN-EN 60255-5:2002(U) — dla dyrektywy LVD,
+  PN-EN 50263:2004 — dla dyrektywy EMC,

PN-EN 60255-5:2002(U)
Przekazniki energoelektryczne. Czes$¢ 5: Koordynacja izolacji przekaznikéw pomiarowych i
urzgdzen zabezpieczeniowych. Wymagania i badania.

PN-EN 50263:2004

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC). Norma wyrobu dotyczaca przekaznikow
pomiarowych i urzadzen zabezpieczeniowych. (Norma zharmonizowana z dyrektywg
EMC).

Normy zwigzane

+  PN-EN 60255-3:1999 - Przekazniki energoelektryczne. Przekazniki pomiarowe z
jedng wejsciowa wielkoscig zasilajaca, o niezaleznym i zaleznym czasie dziatania.

+  PN-EN 60255-6:2000 - Przekazniki energoelektryczne. Przekazniki pomiarowe i
urzgdzenia zabezpieczajgce.

+ PN-EN 60255-22-2:1999 - Przekazniki energoelektryczne. Badania odpornosci
przekaznikbw pomiarowych i urzadzen zabezpieczeniowych na zakldcenia
elektryczne. Badania odpornosci na zakidcenia od wytadowan elektrostatycznych.

+  PN-EN 60255-22-3:2002 - Przekazniki energoelektryczne. Cze$¢ 22-3: Badanie
odpornosci przekaznikdbw pomiarowych i urzadzen zabezpieczeniowych na zakiécenia
elektryczne. Badanie odpornosci na zaktécenia od pdl elektromagnetycznych.

+  PN-EN 60255-22-4:2003 - Przekazniki energoelektryczne. Cze$¢ 22-4: Badania
odpornosci na zakiécenia elektryczne przekaznikbw pomiarowych i urzadzen
zabezpieczeniowych. Badanie odpornosci na szybkozmienne zaktdcenia przejsciowe.

+  PN-EN 60255-22-5:2003 - Przekazniki energoelektryczne. Cze$¢ 22-5: Badania
odpornosci na zaklécenia elektryczne przekaznikéw pomiarowych i urzadzen
zabezpieczeniowych. Badanie odpornosci na przebiegi udarowe.

+ PN-EN 60255-22-6:2002 - Przekazniki energoelektryczne. Cze$¢ 22-6: Badanie
odpornosci przekaznikow pomiarowych i urzadzen zabezpieczeniowych na zakiocenia
elektryczne. Badania odpornosci na zakiécenia od pdl elektromagnetycznych o
czestotliwosciach radiowych.
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1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

+  PN-EN 60255-23:1999 - Przekazniki energoelektryczne. Dziatanie zestykow.

+  PN-IEC 255-11:1994 - Przekazniki energoelektryczne. Zaniki i sktadowe zmienne
pomocniczych wielkosci zasilajacych pradu statego przekaznikéw pomiarowych.

+ PN-IEC 255-12:1994 - Przekazniki energoelektryczne. Przekazniki kierunkowe i
przekazniki mocowe z dwoma wielko$ciami wejsciowymi zasilajacymi.

+ PN-IEC 255-16:1997 - Przekazniki energoelektryczne. Impedancyjne przekazniki
pomiarowe.

+  PN-EN 60529:2003 — Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

Przechowywanie i transport

Urzadzenia powinny by¢ pakowane w opakowania fabryczne, w sposéb zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniem w czasie transportu i przechowywania. Urzgdzenia powinny byc¢
przechowywane w opakowaniach transportowych, w pomieszczeniach zamknietych,
wolnych od drgan i bezposrednich wpltywdéw atmosferycznych, suchych, przewiewnych,
wolnych od szkodliwych par i gazéw. Temperatura otaczajgcego powietrza nie powinna by¢
nizsza od —20°C i wyzsza od +70°C, a wilgotnos¢ wzgledna nie powinna przekracza¢ 80%.
Przy wysylce urzadzenia powinna by¢ dotaczona dokumentacja techniczno-ruchowa,
protokét pomiarowy oraz karta gwarancyjna.

Miejsce instalacji

Instalowanie urzadzen dopuszcza sie w pomieszczeniach pozbawionych wody, pytu oraz
gazéw i par wybuchowych palnych oraz chemicznie czynnych, w ktoérych narazenia
mechaniczne wystepujg w stopniu umiarkowanym. Wysoko$¢é nad poziom morza nie
powinna przekracza¢ 2000m przy temperaturze otoczenia w zakresie -5°C do +40°C i
wilgotnosci wzglednej nie przekraczajacej 95%.

Utylizacja

Urzadzenie zostato wyprodukowane w przewazajgcej czesci z materiatow, ktére moga
zosta¢ ponownie przetworzone Ilub utylizowane bez zagrozenia dla $rodowiska
naturalnego. Urzadzenie wycofane z uzycia moze zosta¢ odebrane w celu powtérnego
przetworzenia, pod warunkiem, ze jego stan odpowiada normalnemu zuzyciu. Wszystkie
komponenty, ktdre nie zostang zregenerowane, zostang usuniete w sposob przyjazny dla
Srodowiska.

Gwarancja i serwis

Okres gwarancji obejmuje okres 24 miesiecy liczac od daty sprzedazy, jednak nie wiecej
niz 30 miesiecy od daty wyprodukowania. Jezeli sprzedaz poprzedzona byta umowg
podpisang przez Kupujacego i Sprzedajgcego, obowigzujg postanowienia tej umowy.
Gwarancja obejmuje bezptatne usuniecie wad ujawnionych podczas uzytkowania przy
zachowaniu warunkow okreslonych w niniejszej karcie gwarancyjne;.
KES S.A. udziela gwarancji z zastrzezeniem zachowania nizej podanych warunkéw:

+ instalacja i eksploatacja urzadzenia powinna odbywac¢ sie zgodnie z

fabryczna instrukcjg obstugi,
+ plomba na obudowie urzgdzenia nie moze by¢ naruszona,
+ na Karcie Gwarancyjnej nie mogg by¢ dokonywane Zadne poprawki czy

zmiany.
GWARANCJA NIE OBEJMUJE:
+ uszkodzeh powstatych w wyniku niewtasciwego transportu lub

magazynowania,

+ uszkodzen wynikajacych z niewtasciwej instalacji lub eksploataciji,

+ uszkodzen powstatych na wskutek manipulacji wewnatrz urzadzenia, zmian
konstrukcyjnych, przerébek i napraw przeprowadzanych bez zgody
producenta,

CZAZ-RR
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1.7.

1.8.

WSKAZOWKI DLA NABYWCY:

.

przy zgtaszaniu reklamacji nalezy producentowi poda¢ powdd reklamaciji
(objawy zwigzane z niewladciwym dziataniem urzadzenia) oraz nr fabryczny,
date zakupu lub naprawy i date produkgiji,

po otrzymaniu potwierdzenia przyjecia reklamacji nalezy wystaé na adres
producenta reklamowane urzadzenie wraz z Kartg Gwarancyjna,

okres gwarancji ulega przedtuzeniu o czas zatatwiania uznanej reklamaciji.

Sposéb zamawiania

W zaméwieniu nalezy poda¢ nazwe, typ urzgdzenia, typ obudowy, wartos¢ pradu
znamionowego ilos¢ sztuk.

Przyktad zamdwienia:

Cyfrowy Zespdét Automatyki Zabezpieczeniowej Zabezpieczenia Rezerwowego Pola
WN typu CZAZ-RR do montazu nasciennego, |, =1 A, sztuk 2.

(zamoéwione zostang dwa zespoly w obudowie do montazu naSciennego z wejsciami
pragdowymi o prgdzie znamionowym 1A)

W celu wyprodukowania zespotu, zgodnie z indywidualnym projektem, zamawiajacy
powinien dostarczy¢, wraz z zamowieniem, co najmniej nastepujace informacje z
uwzglednieniem ograniczen wynikajacych z konstrukcji zespotu:

.

.

.

*

wykaz podtgczen zespotu (numery zaciskow wraz z znaczeniem podtaczonych
sygnatow) — jezeli odbiegajg od wykonania standardowego opisanego w Karcie
Katalogowej; powyzsze dotyczy przede wszystkim podtagczen sygnatow
dwustanowych (wejscia analogowe sa niekonfigurowalne i powinny byc¢
podtaczone zgodnie z danymi zawartymi w Karcie Katalogowej);

uktad tgcznikow pola (w celu zaprojektowania synoptyki) — jezeli odbiega od
standardowego opisanego w Karcie Katalogowej

wykaz zabezpieczen oraz logiki dziatania — jezeli odbiega od wykonania
standardowego opisanego w Karcie Katalogowe;j

wykaz znaczenia konfigurowalnych diod sygnalizacyjnych

wykaz informacji pozyskiwanych z zespotu przez systemy nadrzedne

wykaz polecen systemu nadrzednego realizowanych przez zespét

Uwaga: Konfiguracje indywidualng nalezy kazdorazowo uzgadniaé z producentem.

Zaméwienia nalezy kierowac¢ na adres:

ZEG-ENERGETYKA Sp. z o0.0.

oddziat w Tychach

ul. Fabryczna 2, 43-100 Tychy
www.zeg-energetyka.pl

sekretariat +48 32 775 07 80, fax +48 32 775 07 93

Wyposazenie dodatkowe.
Zespot powinien byé wyposazone w nastepujace elementy:

. Przewéd lokalnego tacza RS232 sztuk 1

. Plyte z oprogramowaniem o zawartosci: sztuk 1

.

.

program obstugi urzadzen (wersja instalacyjna)
plik z konfiguracja zespotu zgodng z zamdéwieniem.

** koniec rozdziatu 1 #**

CZAZ-RR
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2. Przeznaczenie - zastosowanie.

Cyfrowy Zespot Automatyki Zabezpieczeniowej Zabezpieczenia Rezerwowego Pola WN typu
CZAZ-RR przeznaczony jest do zabezpieczenia pola rozdzielni WN ze skutecznie uziemionym
punktem zerowym. Zespot wyposazony jest w elementy sterownika pola.

Ze wzgledu na bogata biblioteke funkcji, petng konfigurowalnos¢ uktadéw logiki dziatania i
zabezpieczen, duzg ilos¢ wejs¢ i wyjs¢, zespdt moze znalez¢ szerokie zastosowanie do
zabezpieczania i sterowania roznych elementéw systemu elektroenergetycznego.

**x koniec rozdziatu 2 #**
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3. Opis techniczny.

Zesp6t wykonany jest w technologii petnej

zabezpieczeniowych i logicznych. Na etapie realizacji zamdwienia, u producenta, istnieje

konfigurowalnosci funkcji pomiarowych,

mozliwos¢ konfigurowania funkcji zespotu wedtug zyczenia klienta z uwzglednieniem ograniczenh
wynikajacych z mozliwosci technicznych sprzetu (ilos¢ wejsé kanatéw analogowych pradowych,

napieciowych, ilos¢ wejs¢ i wyjs¢ dwustanowych itp.).

3.1. Parametry techniczne sprzetu.

3.1.1. Pomocnicze napiecie znamionowe

e«  pobdr mocy w obwodach napiecia pomocniczego

110 lub 220 V DC
<45 W *)

*) przy pobudzonych wszystkich wyjsciach zespotu

3.1.2.
3.1.3.

3.1.4. Wytrzymatos¢ elektryczna izolacji
e napiecie przemienne
« napiecie udarowe

Napiecie znamionowe zespotu U,
Prad znamionowy zespotu |,

100V, 50 Hz
1lub5 A, 50 Hz

2 kV /50 Hz / 1min
5KkV; 1,2/ 50 ps

3.1.5. Odpornos¢ na zaktécenia zgodnie z punktem 1 niniejszego dokumentu
3.1.6. Zakres temperatury otoczenia (268+313) K (-5++40) °C
3.1.7. Wilgotnos¢ wzgledna do 80 %
3.1.8. Stopien ochrony obudowy
« dla wykonania natablicowego (nasciennego) IP 40
« dla wykonania zatablicowego (szafowego) IP 20
3.1.9. Wejscia analogowe.
« kanaty pradowe (zaciski L1:1/L1:4, L1:2/L1:5, L1:3/L1:6, L1:11/L1:12)
+ ilos¢ kanatéw 4
+ prad znamionowy I, 1Tlub5A
+ zakres pracy od 0,2 do 35 = I,
+  pobdr mocy <0,5VA
+ wytrzymatos¢ cieplna 80 = I,
+ wytrzymatos¢ dynamiczna 200 = I,
« kanaty napieciowe fazowe (zaciski L1:7/L1:8, L1:7/L1:9, L1:7/L1:10)
+ ilos¢ kanatéw 3
+ hapiecie znamionowe U 100/v3 V
+ zakres pracy od 0,02 do 1,4* U
+  pobdér mocy <0,5VA
+  wytrzymatosc cieplna (10 s) 1,5 % Uy
« kanal napieciowe napiecia zerowego (zaciski L1:13/14)
+ ilos¢ kanatéw 1
+ hapiecie znamionowe U, 100 V
+ zakres pracy od 0,02do 1,2 = U,
+  pobdr mocy <0,5VA
+ wytrzymatos¢ cieplna (10 s) 1,2 * U,
« doktadnosc¢ katowa kanatéw analogowych (w catym zakresie pracy) +5°
3.1.10. Wejscia dwustanowe.
e ilos¢ wejsé 35
« napiecie znamionowe 110 lub 220 V DC (takie jak Ugy)
e pobor mocy <05W

CZAZ-RR
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3.2.

« napiecie stanu wysokiego (logiczna ,1”)
« napiecie stanu niskiego (logiczne ,0”)
*) wartosci dla napiecia znamionowego U,, = 110 V

3.1.11. Wyjscia przekaznikowe

>170 (70 *) V
<110 (50 *) V

o trwato$¢ mechaniczna i taczeniowa 100 000
« dopuszczalna czesto$¢ zadziatgn 1000/ h
o wyjécia z uktadem kontroli ciagtosci (L3:3/L3:4/L3:5i L3:6/L3:7/L3:8) typu 1
+ ilos¢ 2
+ moc rozigczana maksymalna (L/R = 40 ms) 250 W
+ prad zalaczany 3ADC lub AC
« obcigzalnos¢ trwata 8A

+ parametry uktadu kontroli ciggtosci

identyfikacja pozytywna (obwdd ciagly)
identyfikacja negatywna (przerwa w obwodzie)
« wyjscie bez ukfadu kontroli ciggtosci (L3:13/L3:14)

+ ilosc

+ prad zatagczany
« obcigzalnos¢ trwata
o wyjscie typ 2 (L311/L3:12)

+ ilosc

+ prad zatagczany
« obcigzalnos¢ trwata
o pozostate przekazniki wyjsciowe
+ iloséirodzaj
styk przetaczny ,Alarm” (zaciski L3:17/L3:18/L3:19)
styki przetaczne
styki zwierne
+ zdolnos¢ tgczeniowa dla obcigzenia rezystancyjnego

3.1.12. Komunikacja z systemami nadrzednymi
o  porty komunikacji

. COM1
. COM2
o  protokot

3.1.13. Schemat przytaczen zewnetrznych zespotu wedtug rys. 3.1.

Funkcje zespotu.

W tabeli 3.2 podano dostepne funkcje zabezpieczeniowe.

Sygnatami wejsciowymi funkcji zabezpieczeniowych sg ,kanaly estymacji” (sygnaty
analogowe uzyskane po wstepnym przetworzeniu z wejSciowych sygnatéw
analogowych podanych w punkcie 3.1.9). Wykaz dostepnych funkcji wstepnego
przetwarzania przedstawiono w tabeli 3.1.

prad przemienny

+ zdolnos¢ tgczeniowa dla obcigzenia indukcyjnego
prad staty (L/R =40 ms)

prad przemienny (cos ¢ = 04)

+ obcigzalnos$¢ trwata

Robwodu < 1200 ©
Robwodu > 2200 O
typ 1

1

3ADClub AC
8A

1
3ADC lub AC
3A

typ 3

1
2
19

0,4A/250V DC
8A/380V DC

0,12A/250V DC

3A/380V
8 A

RS232 (z optoizolacjg) / RS485 (z izolacjg galwaniczng)
RS485 (z izolacjg galwaniczng)
Modbus ASCII /RTU

CZAZ-RR
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3.3.

Realizacja kompletnych torow zabezpieczen wymaga uzupetnienia funkcji
zabezpieczeniowych o niezbedne funkcje logiczne oraz opdznienia dziatania
wybierane w swobodnie programowalnym bloku logiczno-czasowym. Wykaz
dostepnych funkcji logiczno-czasowych przedstawiono w tabeli 3.3. Sygnatami
wejsciowymi funkcji logiczno czasowych moga byé:

+  stany wyjsc¢ funkcji zabezpieczeniowych opisanych w tabeli 3.2
stany wejs¢ dwustanowych opisanych w p. 3.1.8
stany wyj$¢ zespotu wedtug punktu 3.1.9
wyjscia innych funkcji logiczno-czasowych
stany statuséw (jeden z zdefiniowanych rodzajéw wyjs¢ funkciji)

+ stany wejs¢ wirtualnych (programowalne jednobitowe stany logiczne)
Funkcje logiczno-czasowe umozliwiajg sterowanie:

+ wyjsciami dwustanowymi opisanymi w p. 3.1.9
+ ustawianie stanow statusow
+ ustawianie standw sygnatéw rejestrowanych

.
.
.
.

Konfiguracje zespotu przedstawiono w Zatgczniku nr 1.

Rejestrator zaktécen.
Zespot wyposazono w rejestrator zaktdcen o nastepujgcych cechach:

3.3.1.

3.3.2.

3.3.3.

Parametry techniczne.

maksymalna ilo$¢ kanatéw analogowych 32
maksymalna ilos¢ sygnatéw dwustanowych 128
czestotliwos¢ probkowania 1800 Hz
rozdzielczos¢ pomiaru 14 bit

tryby pracy:
+ tryb statyczny — stata dtugosé czasu pojedynczego zapisu
+ tryb dynamiczny — dtugo$¢ zapisu zalezna od czasu trwania sygnatu

pobudzajacego
czas przedbiegu (dtugos¢ zapisu przebiegu poprzedzajaca
pobudzenie) 0od 0do 6,5s co 1ms
czas wybiegu (dlugos¢ zapisu po ustgpieniu pobudzenia —
tylko dla trybu dynamicznego) 0d0do6,5sco1ms

catkowity czas zapisu / maksymalny czas zapisu (dlugos¢
trwania pojedynczego zapisu dla trybu statycznego, oraz
maksymalna dlugo$¢ pojedynczego zapisu dla tryby

dynamicznego) od 0do30sco1ms
prog sygnalizacji przepeinienia (stopien zapetnienia
pamieci rejestratora zakiocen) od 0 do 100 %

stopien rozrzedzenia (rejestracia ze zmniejszong
czestotliwoscig probkowania) — nastawa okresla ilos¢

»Zgubionych” probek czestotliwosci podstawowe;. od 0 do 16
pobudzenie rejestracji suma logiczna do 15

rejestrowanych sygnatéw dwustanowych
pobudzenie rozrzedzenia wybrany rejestrowany sygnat dwustanowy

Rejestrowane sygnaty analogowe.

Uzytkownik w procesie nastawiania ma mozliwos¢é wyboru kanatéw analogowych
zrodtowych jak i estymacji (sygnaty analogowe powstate w wyniku wewnetrznego
przetwarzania sygnatow zrodtowych) z listy sygnatéw dostepnych. Petng liste
dostepnych kanatéw, wraz z ich opisem, przedstawiono w Zataczniku nr 1.

Rejestrowane sygnaty dwustanowe.

W rejestratorze zespotu rejestrowane sa wszystkie zdefiniowane w procesie
konfiguracji sygnaty dwustanowe. Liste sygnatéw dwustanowych zdefiniowanych w
danej konfiguracji przedstawiono w Zataczniku nr 1.
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3.4.

3.5.

3.6.

Rejestrator zdarzen.
Zespot wyposazono w dwa rejestratory zdarzen.

3.4.1. Rejestrator zdarzen ARZ (konfigurowalny).

Rejestrator zdarzen ARZ umozliwia zapamietanie pojawienia sie do 128 réznych sygnatow
(rozréznialnych poprzez tekstowe opisy). Rejestrowane zdarzenia sg okreslane podczas
tworzenia pliku konfiguracyjnego zespotu — ich ilos¢, nazwy i komentarze zalezg od
konkretnej aplikaciji.

W tym rejestratorze znajdujg sie informacje o pobudzeniu i dziataniu zabezpieczen,
informacje o dziataniu facznikéw bloku, sygnatéw zewnetrznych oraz dowolnych funkgciji
logicznych z zestawu konfigurowanych w module logiki ML. Pojemnos¢ rejestratora
zdarzen moze wynosi¢ od 5000 do 160000 zdarzeh, zaleznie od ich upakowania w pamigci
rejestratora. Pojemnos$c¢ rosnie w przypadku jednoczesnego wystepowania, a wiec zapisu
do pamieci rejestratora, kilku zdarzeh.

Wykaz zdarzen skonfigurowanych przedstawiono w Zatgczniku nr 1.

3.4.2. Rejestrator zdarzen systemowych.

Systemowy rejestrator zdarzen rejestruje zdarzenia zwigzane z dziataniem samego
zespotu, a wiec brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji, wprowadzenie
konfiguracji, wylaczenie z pracy lub powrdét do pracy poszczegdlnych modutéw,
przekroczony limit czasu wykonania programu modutéw DSP, wigczenie i wylaczenie
napiecia zasilajgcego itp.

Zdarzenia systemowe nie sg programowalne, rejestracja nastepuje niezaleznie od przyjetej
konfiguracji zespotu. Pojemnos¢ rejestratora systemowego wynosi ponad 1000 zdarzen.
Wykaz dostepnych zdarzeh systemowych przedstawiono w tabeli 3.4.

Biblioteka pomiarowa.
Biblioteka pomiarowa zawiera algorytmy pomiarowe, ktére mozna swobodnie programowac
do przetwarzania zadanej wielkosci wejsciowej. Wielko$ciami wejSciowymi sg dowolne
.Kanaly estymacji” takie jak do funkcji zabezpieczeniowych (patrz punkt 3.2) Do
wykorzystania jest ponizszy zestaw funkcji pomiarowych:

+ P1—wartos¢ skuteczna pradu

+ P2 —wartos¢ skuteczna napiecia

+ P3 - czestotliwos¢

+ P4 — przesuniecie fazowe wzgledem dowolnie wybranego sygnatu

+ P5—-moc czynna

+ P5a - moc czynna tréjfazowa

+ P6—moc bierna

+ P6a - moc bierna tréjfazowa

+ P7 —impedancja

+ P8 —rezystancja

+ P9 -reaktancja
Wykaz funkcji pomiarowych skonfigurowanych przedstawiono w zatgczniku 1.

Liczniki.
Zespot wyposazono w funkcje licznikdw impulséw. Zdefiniowane liczniki reagujg na zbocze
impulséw funkcji logicznych przypisanych do danego licznika.

+ maksymalna ilos¢ zdefiniowanych licznikow 32

+ zakres zliczania od 0 do 65535
Wykaz licznikéw skonfigurowanych przedstawiono w zatgczniku 1.
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3.7. Wewnetrzny uktad sygnalizacji.
W sktad uktadu sygnalizacji wchodza;
+ sygnaly statuséw (konfigurowalne stany logiczne dostepne w logice i przez
system nadrzedny)
+ diody sygnalizacyjne umieszczone na ptycie czotowej urzadzenia.

3.7.1. Dioda ,Zasilanie” (zielona).
Dioda sygnalizuje obecnos¢ na zaciskach podstawowego napiecia zasilajgcego
(L3:1/L3:2).

3.7.2. Dioda ,OK.” (zielona).
Dioda sygnalizuje zbiorczg informacje poprawnej pracy zespotu.

Swiatto ciagte oznacza stan pracy ON zespotu.

Swiatto migowe z czestotliwosécig 1Hz oznacza stany : OFF, MASK, SIM, TEST,
CONFIG zespotu (opis standéw wedtug punktu 5.3 niniejszej instrukciji).

Dioda O.K. pozostaje wygaszona w przypadku awarii, lub odstawienia zespotu.

3.7.3. Dioda ,Alarm” (czerwona).
Dioda zapala sie w przypadku:
+ braku jednego z napieé zasilajgcych
+ awarii zespotu

Stan sygnatu ,Alarm” sygnalizowany jest rowniez przez stan przekaznika
wyjsciowego (zaciski L3:17/L3:18/L3:19). W stanie pobudzenia sygnatu ,Alarm” (przy
obecnosci co najmniej jednego z napie¢ zasilajgcych) istnieje mozliwosé
.Skasowania” sygnalizacji przekaznikowej (dioda swieci sie az do ustgpienia
przyczyny) poprzez wcisniecie przycisku ,Kasowanie AL.” znajdujacego sie na ptycie
czolowej przekaznika. Stan ,skasowania” sygnalizacji przekaznikowej trwa do
momentu ustgpienia wszystkich przyczyn wywotania tego sygnatu.

3.7.4. Sygnaly statusoéw oraz diod sygnalizacyjnych.
Sygnaly statusow to wewnetrzne stany logiczne zespotu.

+ maksymalna ilos¢ sygnatéw statuséw 32
+ maksymalna ilos¢ diod sygnalizacyjnych 12

+ stan sygnaltu jest sumg logiczng wartosci wszystkich funkc;ji, ktérych wyjscia
zadeklarowano jako dany status
+ pierwszym dwunastu sygnatom statusu przyporzadkowano diody swiecace
(sygnalizacyjne).
W zespole CZAZ-RR dwom diodom $swiecacym (statusy nr 11 i 12) przypisano na
state nastepujgce znaczenie:
+ status 11 - dioda ,,UP” (czerwona — uszkodzenie w polu) — znaczenie
logiczne diody opisano w zataczniku 1

+ status 12 — dioda ,,AW” (czerwona - awaryjne wylgczenie) — znaczenie
logiczne diody opisano w zataczniku 1

Wykaz sygnatéw statuséw oraz diod swiecacych skonfigurowanych, wraz z opisem
ich znaczenia, przedstawiono w zatgczniku 1.

3.7.5. Sygnalizacja potozenia tacznikéw pola.

Na plycie czotowej umieszczono schemat wraz z uktadem tacznikéw pola. Potozenie
kazdego z tacznikow odwzorowane jest przez ukfad diod jak na ponizszym rysunku:

+ Swiecenie diod czerwonych - tacznik zamkniety

+ Swiecenie diod zielonych - tacznik otwarty

+ pulsujace Swiecenie wszystkich diod - niezgodno$¢ potozenie
stykow

Uktad i ilos¢ diod, odwzorowujgcych potozenie tgcznikéw pola, zalezna jest od
indywidualnego wykonania wedtug zamowienia klienta i opisany jest w zatgczniku 1.
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3.8.

3.9.

Konsola operatora.

W sktad konsoli operatora wchodza;
+ alfanumeryczny wyswietlacz 4x20
+ uproszczona klawiatura

Konsola operatora umozliwia:

+ ustawienie podstawowych parametréw stanu pracy zespotu
+ nastawienie wszystkich parametréw zabezpieczen

+ odczytanie pomiarow

« odczytanie rejestratora zdarzeh

+ nastawienie parametréw portéw komunikacyjnych

Szczegotowy opis mozliwosci konsola operatora umieszczono w rozdziale ,Obstuga za
pomoca konsoli operatora”.

Komunikacja z komputerem PC i systemami nadrzednymi.
Zespol wyposazono w dwa niezalezne porty komunikacji:
+ COM1 - RS232/RS485 (RS232 dostepny z ptyty czotowej urzadzenia,
RS485 dostepny z listwy zaciskowej L2); port przetacza sie

automatycznie na dostep od strony RS232 po podtaczeniu
komputera do portu i na ten czas wyjscie RS485 jest blokowane

+ COM2 - RS485 dostepny z listwy zaciskowej L2
Nastawialne parametry portéw komunikacyjnych:
+ adres sieciowy (wspolny dla obu portow) z zakresu 1 do 247
+  predkos¢ transmisiji 1200,2400,4800,9600,19200,38400,57600
+  tryb transmis;ji (bity danych, bity stopu, parzystos¢)
(7,1,E),(7,2,E),(8,1,N),(8,2,N),(8,1,E),(8,2,E),(9,1,N),(9,2,N)
+  protokét komunikacyjny MODBUS ASCII; MODBUS RTU
Poprzez porty komunikacyjne mozliwa jest petna obstuga wszystkich funkcji zespotu.
Wraz z urzadzeniem dostarczany jest program obstugi urzadzenia. Petny opis programu
obstugi znajduje sie w rozdziale ,Obstuga przy pomocy komputera PC”.

Petny opis protokotu komunikacyjnego umieszczono w odrebnej dokumentacji i jest
udostepniany na zyczenie uzytkownika.

12
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Tabela 3.1. Wykaz funkcji wstepnego przetwarzania sygnatu.

Oznaczenie Opis
H1SIMPLE Filtracja podstawowej harmonicznej sygnatu analogowego
Swyj=fs (S)
H2SIMPLE Filtracja drugiej harmonicznej sygnatu analogowego
Swyj = f100 (S)
H3SIMPLE Filtracja trzeciej harmonicznej sygnatu analogowego
Swyj = f150 (S )
H1PHASE Filtracja podstawowej harmonicznej réznicy dwdch sygnatéw analogowych
swyj = f50 ( S1 - SZ )
H2PHASE Filtracja drugiej harmonicznej r6znicy dwoch sygnatéw analogowych
Swyj = f100 (S1-S52)
H3PHASE Filtracja trzeciej harmonicznej roznicy dwoch sygnatéw analogowych
Swyj = f150 (S1-82)
H1ZERO Filtracja skladowej zerowej podstawowej harmonicznej sygnatéw analogowych
Swyj =fs0 ((S1+S2+83)/3)
H1COMPLIANT | Filtracja sktadowej zgodnej podstawowej harmonicznej sygnatéw analogowych
Swyj = fs0 ((S1 +o*S2+0°*S3)/3)
H1ADVERSE | Filtracja skladowej przeciwnej podstawowej harmonicznej sygnatow
analogowych
Swyj = fs0 ((S1 +0?*S2+a*S3)/3)
H1COMPLEX | Filtracja podstawowej harmonicznej sygnatéw analogowych ztozonych wedtug
ponizszego wzoru
Swyj=fs0 (a * (81 —-S2) —b * (S3 — S4) + c * (S5 — S6))
H2COMPLEX | Filtracja drugiej harmonicznej sygnatéw analogowych zlozonych wediug
ponizszego wzoru
Swyj = f100 (a * (S1 - 82) — b * (S3 — S4) + ¢ * (S5 — S6))
H3COMPLEX | Filtracja trzeciej harmonicznej sygnatéw analogowych ztozonych wediug
ponizszego wzoru
Swyj = f150 (a * (81— S2) — b * (S3 — S4) + ¢ * (S5 — S6))
Gdzie:
Swyj — przebieg analogowy kanatu logicznego
fso( ) — funkcja filtracji podstawowej harmonicznej przebiegu
f100( ) — funkcja filtracji drugiej harmonicznej przebiegu
f1s0( ) — funkgja filtracji trzeciej harmonicznej przebiegu
S, $1...S6 — analogowe sygnaty wejsciowe wedtug punktu 3.1.9
o — operator przesuwajacy faze o +120°
a,b,c — stata z zakresu 0+4

13
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Tabela 3.2. Wykaz bibliotecznych funkcji zabezpieczeniowych.

Uwagi:
« zakres dziatania w klasie zabezpieczehh skonfigurowanych w oparciu o
funkcje podane w tabeli odpowiada zakresowi pracy kanatéw analogowych
(patrz punkt 3.9) uzytych do danego zabezpieczenia
« W parametrach nastawy napiecia ,napiecie znamionowe U,” oznacza
napiecie znamionowe zespotu (100 V)
Lp. | Oznacze Funkcja Opis
nie zabezpieczeniowa
1. 2 3 4
1 Wielkos$¢ kryterialng funkcji stanowi amplituda pierwszej harmonicznej
) pradu.
Wielkosci nastawialne:
s ndpradows | 0220k o
F3 bezzwloczna y P YT ’
Gdzie: I, — prad znamionowy zespotu
Parametry:
Czas wtasny tw < 30 ms
Dopuszczalny uchyb A% =+5%
5 Funkcja wykrywa wzrost wartosci skutecznej pradu sumowanego z
) trzech faz.
Wielkosci nastawialne:
Prad rozruchowy F=(1,0+15)Ils co0,01
Prad bazowy l=(0,5+25)1, co0,01
Wspétczynnik k = (1,0 = 50) co 0,1
F5 Funkcja pradowa zwtoczna Czas minimalny tmin =(1,0 + 100) s co 0,1
zalezna (rys. 3.2) Czas maksymalny tmax = (100 + 2000) s co 10
Czas powrotu tpowr = (5 +1000)s co 5
Wspotczynnik powrotu ko =(0,95+0,98) co0,01
Gdzie: I, — prad znamionowy zespotu
Parametry:
Dopuszczalny uchyb A% =+£10%
3 Wielkos$¢ kryterialng funkcji stanowi amplituda pierwszej harmonicznej
) sktadowej przeciwnej pradu.
Wielkos$ci nastawialne:
. .| Prad rozruchowy Ir=(0,05+0,5)ln 00,01
F4 Funkc_:ja pl:adowa sktadowej Wspdtczynnik powrotu kp = (0,95+0,98) co 0,01
przeciwnej bezzwloczna . .
Gdzie: I, — prgad znamionowy zespofu
Parametry:
Czas wiasny tw <30 ms
Dopuszczalny uchyb A% =+10%
4 Wielko$¢ kryterialng funkcji stanowi amplituda pierwszej harmoniczne;j
) napiecia.
Wielkosci nastawialne:
Napiecie rozruchowe Ur=(0,02+2,0)U, co00,001
F10 Funkcja podnapieciowa Wspotczynnik powrotu ko=(1,01+1,1) co 0,01
Gdzie: U, — napiecie znamionowe zespotu
Parametry:
Czas wtasny tw <30 ms
Dopuszczalny uchyb A% =+ 5%
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Lp. | Oznacze Funkcja Opis
nie zabezpieczeniowa
1 2 3 4
5 Wielkos$¢ kryterialng funkcji stanowi amplituda pierwszej harmonicznej
) napiecia.
Wielkosci nastawialne:
. o Napigcie rozruchowe Ur=(0,02+2,0) U, co 0,001
F11 Funkcja nadnapigciowa Wspotczynnik powrotu k, = (0,96 + 0,99) 0 0,01
bezzwioczna . o .
Gdzie: U, — napiecie znamionowe zespotu
Parametry:
Czas wiasny tw <30 ms
Dopuszczalny uchyb A% =+5%
6 Wielkosci kryterialne stanowig sktadowe R, X wektora impedanciji.
) Okreslana jest rowniez warto$¢ pradu rozruchowego (pomiar
amplitudy pierwszej harmonicznej pradu) przy zerowej wartosci
napigcia w obwodzie pomiarowym I, = Iy .
Wielkos$ci nastawialne:
Promien kota Z,=(0,1+150,00Q co00,02
Prad blokady l=(0,2+1)I, 00,01
Wspotczynnik powrotu ko = (1,01 = 1,1) co 0,01
ale nie mniej niz 0,05 Q
F14 Funkcja podimpedancyjna Gdzie: I, — prgad znamionowy zespofu
(rys. 3.3) Parametry:
Czas wiasny tw <40 ms
Dopuszczalny uchyb
zwarcia jednofazowe;
U= (0,03 +1,2) U,; 1 = (0,2 = 35) I, A% =+5%
zwarcia miedzyfazowe
U = (0,08 +1,2) U,; 1 = (0,2 = 35) I, A% =+5%
U = (0,03 +0,8) Uy; 1 = (0,2 = 35) I, A% =+10%
Gdzie: U, — napiecie znamionowe zespotu
In — prad znamionowy zespotu
7 Wielkosci kryterialne funkcji stanowig amplituda napiecia oraz
) czestotliwosé.
Wielkosci nastawialne:
Rozruchowy wspotczynnik (UM, =(0,2+2,0) Upn/f, o0 0,01
Napiecie blokady Up= 0,2 Uy
Funkcja czestotliwosciowo- | Czestotliwoscé blokady fu= 0,4 f,
F19 napieciowa (rys. 3.4) Wspotczynnik powrotu ko = (0,96 + 0,99) co 0,01
Gdzie: U, — napiecie znamionowe zespotu
f, — czestotliwo$¢ znamionowa zespotu
Parametry:
Czas wiasny tw <50 ms
Dopuszczalny uchyb A% = +10%
8 Wielkosci  kryterialne stanowig amplituda pierwszej harmonicznej
) napiecia oraz czestotliwosc¢.
Wielkosci nastawialne:
Czestotliwosé¢ rozruchowa fr=(0,8+1,0)f, co0,0002
. Napiecie blokady Uy =(0,2+0,8)U, co0,1
F17u Funkcja Wspélczynnik powrotu ko = (1,0001 = 1,1000)  co 0,0001
podczestotliwosciowa ) o )
Gdzie: U, — napiecie znamionowe zespotu
fn» — czestotliwo$¢ znamionowa zespotu
Parametry:
Czas witasny tw < 100 ms
Dopuszczalny uchyb A% =+ 0,005 Hz
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Lp. | Oznacze Funkcja Opis
nie zabezpieczeniowa
1 2 3 4
9 Wielkosci  kryterialne stanowig amplituda pierwszej harmonicznej
: napigecia oraz czestotliwosé.
Wielkosci nastawialne:
Czestotliwos¢ rozruchowa ff=(1,0+13)f, co0,0002
Napiecie blokady Uy =(0,2+0,8)U, co0,1
F18u Funkcja Wspétczynnik powrotu kp = (0,9600 + 0,9999) co 0,0001
nadczestotliwosciowa Gdzie: U, — napiecie znamionowe zespotu
f, — czestotliwos¢ znamionowa zespotu
Parametry:
Czas witasny tw < 100 ms
Dopuszczalny uchyb A% =+ 0,005Hz
10 Wielkosci  kryterialne  funkcji  stanowig amplitudy pierwszej
) harmonicznej pradu rozruchowego i pradu stabilizujgcego
Wielkosci nastawialne:
Poczatkowy prad rozruchowy lo=(0,1+1,0)l, co00,05
Wspotczynnik stabilizaciji kn= (0,0 +0,5) 00,05
F1 Funkcja pradowa Wspotczynnik powrotu ko = (0,96 + 0,99) co 0,01
stabilizowana (rys. 3.5) Gdzie: I, — prgad znamionowy zespofu
Parametry:
Czas wtasny tw<b5ms dlal,>101,
tw<30ms dlal,<101,
Dopuszczalny uchyb A% = +10%
11 Wielkosci kryterialne stanowig moce : czynna i bierna.
' Wielkos$ci nastawialne:
Moc rozruchowa P.=(0,0+1,2) P,co 0,00
Kat charakterystyczny Fi=(0+359)°co 1°
Funkcja mocowa Wspotczynnik powrotu ko=(0,6 +0,9) co00,01
F20 (jednofazowa) (rys. 3.6)
ys. o Gdzie: P, — moc znamionowa
Parametry:
Czas wiasny tw <30 ms
Dopuszczalny uchyb A% =+ 10%
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Tabela 3.3. Wykaz bibliotecznych funkcji logiczno czasowych

Oznaczenie Opis Komentarz
Buf Bufor wejsciowy Funkcja realizuje powtdrzenie lub negacje stanu wejscia.
XOR Roéznica symetryczna
OR2 Dwuwejsciowa suma logiczna L s
- : - Realizacja zalezno$ci logicznych.
AND2 Dwuwejsciowy iloczyn logiczny . . . i . i
——— . Kazdy z sygnatéw logicznych na wejsciu moze byé zanegowany
OR3 Tréjwejsciowa suma logiczna
AND3 Tréjwejsciowy iloczyn logiczny
STN Wyprowadzenie stanu nadaznego Funkcja przekazuje stan aktywny z wejscia na wyjscie.
STN3 ZW|eIokrotn!en|e wyprowadzenia Funkcja przekazuje stan aktywny z wejscia na na trzy wyjscia.
stanu nadaznego
REJ Wyprowadzenie stanu zbocza Funkc_@ rejestruje narastajgce zbocze na wejsciu stanem aktywnym
na wyjsciu.
. . . Funkcja rejestruje narastajgce zbocze na wejsciu stanem aktywnym
Zwielokrotnione wyprowadzenie . - .
REJ4 na trzech wyjsciach oraz opadajace zbocze na wejsciu stanem
stanu zbocza o
aktywnym na czwartym wyjsciu.
Wyprowadzenie stanu z Funkcja przgkazu;e .stan aktywny z wejscia na wyjscie z
STP . podtrzymaniem zdejmowanym przez uaktywnienie wejscia
podtrzymaniem .
zerujgcego.
WYJ7 Zwielokrotnione wyjscie stanu Funkcja taczy dziatanie funkcji STN3 i REJ4 (7 wyjs¢).
. . L Funkcja realizujgca wewnetrzne liczniki zadziatan.
Detekcja wartosci progowej licznika .
ICON zadziatan Nastawa progu rozruchowego pobudzenia
wyjscia funkcji od 0 do 65535 co 1
Wprowadzenie stanu logicznego
CST Nastawa stanu Nastawa 0 — logiczny stan FALSE
1 —logiczny stan TRUE
Funkcja realizujgca opézniony odpad o czas okre$lony nastawa.
FTO Opoznienie powrotu Nastawa czasu 0d 0do320sco0,01s
Doktadnos$¢ dziatania +1% +5ms
Funkcja realizujgca powtérzenie stanu wejscia z opéznieniem
L ) ) okreslonym nastawa.
FT1 Opéznienie zadziatania Nastawa czasu od 0do 320 s co 0,01 s
Doktadnos¢ dziatania +1% +5ms
Funkcja realizujgca stan aktywny (impuls) o czasie okreslonym
. nastawa.
FTi Impuls Nastawa czasu 0od0do320sco0,01s
Dokfadnos¢ dziatania +1% +5ms
Funkcja realizujgca przedtuzenie stanu aktywnego (impuls po zaniku
) ) stanu aktywnego na wejsciu) o czas okreslony nastawa.
FTp Ograniczenie czasu przerwy Nastawa czasu od 0do 320 s co 0,01s
Doktadno$¢ dziatania +1% +5ms
Funkcja realizujaca stan aktywny na wyjsciu, jezeli sumaryczny czas
trwania stanu aktywnego na wejsciu osiggnie wartos¢ okreslong w
FTs Sumator impulsow nastawie.
Nastawa czasu od 0do 320sco0,01s
Dokfadno$c¢ dziatania +1% +5ms
Funkcja dwuwejsciowa (wejscie, wejscie blokujace) realizujgca
WW . . . uaktywnianie o$miu wyj$¢ sygnalizacyjnych lub wytgczajacych. W
A Wyjscia wytaczen awaryjnych obrebie catej konfiguracji, jako wyjs¢ mozna uzyé dowolnych 16,
sposrod dostepnych przekaznikdw wykonawczych.
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Tablica 3.4. Wykaz komunikatéw rejestratora zdarzen systemowych.

Zdarzenie Komentarz
Biad CRC nagtdwka |Uszkodzenie nagtdéwka RootFile’a
Btad CRC danych Uszkodzenie bloku danych RootFile’a
Biad CRC nagidwka |Uszkodzenie nagtowka pliku
Btad CRC danych Uszkodzenie bloku danych pliku
Btad zapisu Btad podczas zapisu do pamieci EEPROM
danych

Nieparzysty adres

Btedny dostep do nieparzystego adresu

BLAD PRZY UP OFF

Niepoprawne zamkniecie systemu podczas zaniku zasilania - uszkodzona
sygnalizacja (Power Failure)

START PROGRAMU

Rozpoczecie pracy po wigczeniu zasilania lub wystgpieniu btedu krytycznego

ZMIANA NASTAW

Zmiana nastawy z lokalnej konsoli

SPR. SPRZETU Sprawdzenie lub zmiana wymagan sprzetowych zespotu

BRAK NASTAW MR Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji dla modutu MR

BRAK NASTAW ML Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji logiki dla modutu ML

BRAK NASTAW ML Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji nastaw dla modutu ML

BRAK NASTAW ML Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji wejsé wirtualnych dla modutu
ML

BRAK NASTAW DSP1 Brak lub konieczno$¢é wprowadzenia konfiguracji kanatéw dla modutu DSP1

BRAK NASTAW DSP1 Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji zabezpieczeh dla modutu
DSP1

BRAK NASTAW DSP1 Brak lub konieczno$é wprowadzenia konfiguracji nastaw dla modutu DSP1

BRAK NASTAW DSP2 Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji kanatéw dla modutu DSP2

BRAK NASTAW DSP2 Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji zabezpieczen dla modutu
DSP2

BRAK NASTAW DSP2 Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji nastaw dla modutu DSP2

BRAK NASTAW DSP3 Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji kanatéw dla modutu DSP3

BRAK NASTAW DSP3 Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji zabezpieczen dla modutu
DSP3

BRAK NASTAW DSP3 Brak lub konieczno$¢é wprowadzenia konfiguracji nastaw dla modutu DSP3

BRAK NASTAW DSP4 Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji kanatéw dla modutu DSP4

BRAK NASTAW DSP4 Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji zabezpieczeh dla modutu
DSP4

BRAK NASTAW DSP4 Brak lub konieczno$¢ wprowadzenia konfiguracji nastaw dla modutu DSP4

NASTAWY DO MR Wprowadzenie konfiguracji dla modutu MR

NASTAWY DO ML Wprowadzenie konfigurac;ji logiki dla modutu ML (LOGIC)

NASTAWY DO ML Wprowadzenie konfiguracji nastaw dla modutu ML (VALUE)

NASTAWY DO M

Woprowadzenie konfiguracji wej$¢ wirtualnych dla modutu ML (VIRTUAL)

NASTAWY DO D

Wprowadzenie konfiguracji kanatéw dla modutu DSP1 (CHANNEL)

NASTAWY DO D

Wprowadzenie konfiguracji zabezpieczen dla modulu DSP1 (PROTECT)

NASTAWY DO D

Wprowadzenie konfiguracji nastaw dla modutu DSP1 (VALUE)

NASTAWY DO D

Wprowadzenie konfiguracji kanatéw dla modutu DSP2 (CHANNEL)

NASTAWY DO D

Whprowadzenie konfiguracji zabezpieczen dla modutu DSP2 (PROTECT)

NASTAWY DO D

Wprowadzenie konfiguracji nastaw dla modutu DSP2 (VALUE)

NASTAWY DO D

Wprowadzenie konfiguracji kanatéw dla modutu DSP3 (CHANNEL)

NASTAWY DO D

Wprowadzenie konfiguracji zabezpieczenh dla modutu DSP3 (PROTECT)

NASTAWY DO D

Whprowadzenie konfiguracji nastaw dla modutu DSP3 (VALUE)

NASTAWY DO D

Whprowadzenie konfiguracji kanatow dla modutu DSP4 (CHANNEL)

NASTAWY DO D

Wprowadzenie konfiguracji zabezpieczen dla modutu DSP4 (PROTECT)

NASTAWY DO D

Wprowadzenie konfiguracji nastaw dla modutu DSP4 (VALUE)

CZAZ OFF (0) Przetagczenie CZAZ-GT w stan wylgczenia

CZAZ ON (1) Przetaczenie CZAZ-GT w stan normalnej pracy

CZAZ MASK (2) Przetgczenie CZAZ-GT w stan maskowania wyj$¢ binarnych
CZAZ SIMUL (3) Przetaczenie CZAZ-GT w stan symulacji wejs¢ binarnych
CZAZ TEST (4) Przetagczenie CZAZ-GT w stan testowania wej$¢-wyjs¢
CZAZ CONFIG (5) Przetagczenie CZAZ-GT w stan konfiguracji zespotu

MR OFF Wytaczenie z pracy modutu MR

MR ON Powrét do pracy lub wigczenie modutu MR

ML OFF Wylaczenie z pracy modutu ML

ML ON Powrét do pracy lub witgczenie modutu ML

DSP1 OFF Wylaczenie z pracy modutu DSP1

DSP1 ON Powroét do pracy lub wigczenie modutu DSP1
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Zdarzenie

Komentarz

DSP1 OVR OFF

Poprawny czas wykonania programu modutu DSP1

DSP1 OVR ON

Przekroczony limit czasu wykonania programu modutu DSP1

DSP1 ADC OFF

Poprawne napiecia zasilajace modut DSP1

DSP1 ADC ON

Bfad napie¢ zasilajacych modutu DSP1

DSP1 TST OFF

Test modutu DSP1 zakonczony pomysinie

DSP1 TST ON

Test modutu DSP1 zakonczony niepomysinie

DSP2 OFF

Wytgczenie z pracy modutu DSP2

DSP2 ON

Powrét do pracy lub wigczenie modutu DSP2

DSP2 OVR OFF

Poprawny czas wykonania programu modutu DSP2

DSP2 OVR ON

Przekroczony limit czasu wykonania programu modutu DSP2

DSP2 ADC OFF

Poprawne napiecia zasilajace modut DSP2

DSP2 ADC ON

Btad napie¢ zasilajacych modutu DSP2

DSP2 TST OFF

Test modutu DSP2 zakonczony pomysinie

DSP2 TST ON

Test modutu DSP3 zakonczony niepomysinie

DSP3 OFF

Wytaczenie z pracy modutu DSP3

DSP3 ON

Powrdét do pracy lub wigczenie modutu DSP3

DSP3 OVR OFF

Poprawny czas wykonania programu modutu DSP3

DSP3 OVR ON

Przekroczony limit czasu wykonania programu modutu DSP3

DSP3 ADC OFF

Poprawne napiecia zasilajace modut DSP3

DSP3 ADC ON

Btad napie¢ zasilajacych modutu DSP3

DSP3 TST OFF

Test modutu DSP3 zakonczony pomysinie

DSP3 TST ON

Test modutu DSP3 zakonczony niepomysinie

DSP4 OFF

Wylgczenie z pracy modutu DSP4

DSP4 ON

Powrét do pracy lub wigczenie modutu DSP4

DSP4 OVR OFF

Poprawny czas wykonania programu modutu DSP4

DSP4 OVR ON

Przekroczony limit czasu wykonania programu modutu DSP4

DSP4 ADC OFF

Poprawne napiecia zasilajace modut DSP4

DSP4 ADC ON

Btad napiec¢ zasilajacych modutu DSP4

DSP4 TST OFF

Test modutu DSP4 zakonczony pomysinie

DSP4 TST ON

Test modutu DSP4 zakonczony niepomysinie

USER LOGIN Zalogowanie uzytkownika umozliwiajgce dokonywanie zmian nastaw

USER LOGOUT Wylogowanie uzytkownika blokujace mozliwo$¢ dokonywania zmiany nastaw
UP OFF Wytaczenie napiecia zasilania

UP ON Wiaczenie napiecia zasilania

BINARY BEGIN >>>>> Poczatek sekwencji binarnej (analiza wyjatkow procesora SABC166)
BINARY END <<<<< Koniec sekwencji binarnej
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Rys. 3.1. Schemat potaczeh zewnetrznych zespotu CZAZ-RZ.
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Rys. 3.2. Charakterystyka dziatania funkcji pragdowej zwtocznej zaleznej.

iX(g)

<<z,
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\

Rys. 3.3. Charakterystyka dziatania funkcji podimpedancyijne;.

U/Un
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T Unxf
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Rys. 3.4. Charakterystyka dziatania funkcji czestotliwosciowo-napieciowej.
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4. Instalacja.

4.1.

4.2.

Budowa zespotu.

Zespot CZAZ-RR jest wykonany w systemie modutowym Eurocard 6U i umieszczony w
jednym z dwéch wariantéw obudowy:

o obudowa kompaktowa 19” do montazu w szafie ( rys. 4.2 );
. obudowa do montazu na Scianie lub na stojaku ( rys. 4.3).
Na ptycie czotowej umieszczono konsole operatora , zawierajaca:

. port RS 232 do komunikacji szeregowej CZAZ-RZ z komputerem PC

. diody sygnalizacyjne LED, sygnalizujace najwazniejsze stany pracy zespotu

) programowalne diody sygnalizacyjne LED

. diodowg sygnalizacje potozenia tgcznikéw pola

. uproszczong klawiature 6-przyciskowa, przeznaczong do wybierania i
uruchamiania funkcji programu obstugi CZAZ-RZ z konsoli

. alfanumeryczny  wys$wietlacz  ciekiokrystaliczny LCD 4x20 znakow,

umozliwiajacy wyprowadzanie informacji z zespotu CZAZ-RZ np. wartoSci
nastaw, wartosci mierzonych wielko$ci elektrycznych, itp.

. kasownik wewnetrznych wskaznikow zadziatania WWZ (sygnalizacja optyczna
LED i LCD)
o kasownik przekaznikowej sygnalizacji ,Alarm” (zaciski L3:17/L3:18/L3:19);

warunkiem ,skuteczno$ci” tego skasowania jest obecno$é co najmniej jednego z
napiec¢ zasilajgcych
Zespdt CZAZ-RR wykonywany jest dla warto$ci napiecia znamionowego wejsciowego
100 V oraz dla dwdéch warto$ci pradu znamionowego (1A lub 5A AC).
Wartos¢ pradu znamionowego oraz typ obudowy nabywca okresla w zamowieniu.

Na zewnatrz obudowy dostepne sg ziacza, przeznaczone do potgczenia CZAZ-RZ z
obwodami zewnetrznymi:

+ zaciski sprezynowe - bezsrubowe WAGO przeznaczone do wprowadzania
sygnatéow analogowych,

+ zlacza wtykowe do wprowadzania Iub wyprowadzania sygnatow
dwustanowych.

Zaciski umieszczone sg na $ciance tylnej obudowy, dla wykonania zatablicowego
(szafowego) i na sciankach bocznych obudowy dla wykonania natablicowego.

Podtaczenie zespotu.

Przewody pofgczen zewnetrznych podigczane sg do zespotu, w zaleznosci od typu
obudowy, w nastepujacy sposob:

. za posrednictwem zaciskow listwy zaciskowej szafy, potaczonych z CZAZ-RR
poprzez potagczenia krosowe szafy ;
. bezposrednio do zaciskow sprezynowych - bezSrubowych WAGO (wejsciowe

sygnatly analogowe) lub przez zigcza wtykowe (pozostate sygnaty) .
Przewody komunikacji szeregowej RS 485 przeznaczone do wspotpracy z Nadrzednymi
Systemami Komunikacji, dla kazdego typu obudowy, podifagczane sg analogicznie jak
sygnaty dwustanowe.

Przed podtagczeniem sygnatdw zewnetrznych nalezy dokonaé uziemienia zespotu
CZAZ-RR przez potaczenie przewodu uziemiajacego z odpowiednim zaciskiem na
zewnetrznej listwie zaciskowej lub $rubg uziemiajaca.

Przyktadowy schemat poditaczenia obwoddéw zewnetrznych do zespotu CZAZ-RR
przedstawiono w zatgczniku 1.
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4.3. Instalacja programu obstugi PC-CZAZ i uruchomienie komunikacji pomiedzy PC i CZAZ.
Wraz z zespotem CZAZ-RL dostarczana jest pilyta CD-ROM zawierajgca m. in.
oprogramowanie do obstugi zespotow CZAZ. Oprogramowanie dziata w $rodowisku
WINDOWS 9x/NT4/2000.

Po umieszczeniu piyty w napedzie CD-ROM komputera PC uzytkownika nastepuje
samoczynne uruchomienie i pojawia sie pulpit, zawierajgcy przyciski do uruchamiania
poszczegolnych funkcji (pod warunkiem, ze w systemie WINDOWS ustawiona jest opcja
automatycznego czytania plikow ,Autorun. ini”. Jedli nie, to nalezy uruchomic plik ,START . exe”
z podkatalogu ,CD_ZEG-E” na ptycie).

ENERGETYKA

v, zeg-energetyka.com.pl

Acrobat Reader

Rys. 4.1. Pulpit plyty firmowej ZEG-ENERGETYKA.

Aby rozpocza¢ instalacje programu obstugi nalezy wybraé przycisk SMIS. Dalsze
postepowanie - zgodnie z zaleceniami programu instalacyjnego oraz ogdélnymi zasadami
instalacji aplikacji w systemie WINDOWS.

W przypadku instalacji pakietu z ptyty innej niz ptyta Katalogu nalezy uruchamiaé program
instalacyjny w sposoéb opisany w pliku tekstowym na plycie.

Program instalacyjny podczas pierwszej instalacji umieszcza pliki programu obstugi SMIS w
lokalizacji domysinej (podanej podczas instalacji) Ilub wskazanej przez
uzytkownika. Podczas instalacji uaktualniajacej (,upgrade”) pliki sg umieszczane w
lokalizacji dotychczasowej lub wskazanej przez uzytkownika.

W urzadzeniu nalezy ustawi¢ parametry transmisyjne tgcza komunikacyjnego:

«  typ protokétu

« adres w sieci

+ parametry transmisji (predkos¢, bity stopu, parzystos¢)
Szczegotowy opis nastawiania tych parametrow przedstawiono w rozdziale ,,Obstuga przy
pomocy konsoli operatora” w dalszej czesci instrukciji.

Przy pierwszym uruchomieniu aplikacji (w celu stworzenia mozliwosci potgczenia z
zespotem) nalezy skonfigurowa¢ ,Srodowisko” komunikacyjne, a wiec:
+ fizyczny interfejs komunikacyjny — sposdb pofaczenia aplikacji z
urzadzeniem; mozliwe sg trzy rozwigzania, port szeregowy komputera,
modem komunikacyjny lub potaczenie sieciowe w protokole TCP/IP

+  parametry transmisji — zalezne od ustawionych w poszczegoélinych CZAZ

+ identyfikacje zespolu w sieci - informacje i parametry, jednoznacznie
identyfikujgce dany zespét CZAZ w sieci

Szczegoétowy opis programu obstugi podano w rozdziale ,Obstuga przy pomocy programu
PC” w dalszej czesci instrukcji.
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4.4. Sprawdzenie podiaczen zespotu.

4.4.1. Sprawdzenie poprawnosci podigczen sygnatéw analogowych.
Po wigczeniu obiektu pod napiecie nalezy poréwnaé wskazania pomiarow wejs¢
analogowych (prady, napiecia), co do wartosci i fazy, z danymi uzyskanymi od stuzb
eksploataciji.
Wskazania pomiaréw udostepniane sa;
+ z konsoli operatora (grupa ,Pomiary DSP”)
+ z programu obstugi (Lista urzgdzenn — Nazwa urzadzenia —» Wartosci
biezagce — Pomiary)

4.4.2. Sprawdzenie poprawnosci podigczen sygnatéw dwustanowych.
Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ podigczen sygnatéw, co do ciagtosci przewoddw
przytaczeniowych i znaczenia logicznego sygnatu.

+ W przypadku wejs¢ dwustanowych nalezy kolejno wymuszac stan (wysoki i
niski) sygnatu w miejscu jego powstawania i poprzez program obstugi (Lista
urzgdzenn — Nazwa urzadzenia — Testy — Testy funkcjonalne) obserwowac
stan ,widziany przez urzgdzenie.

+ W przypadku wyjs¢ nalezy poprzez program obstugi (Lista urzgdzen —
Nazwa urzadzenia — Testy — Testy funkcjonalne — Testy Wy) kolejno
wymuszac¢ zmiane stanu stykow wyjs¢, sprawdzajac czy sygnaty wywotujg
oczekiwany skutek.

Uwaga: W trakcie sprawdzania wyj$¢ zespotu, urzgdzenie przechodzi w stan ,Test”, w
ktéorym przestajg dziataé zabezpieczenia zespotu. Obiekt przestaje byé chroniony
przez zespot, dlatego sprawdzenie wyjS¢ zespotu nalezy przeprowadzi¢ przy
odtaczonym obiekcie. Uruchomienie opcji zespotu wymaga poprzedzone jest
komunikatem ostrzegawczym i wymaga podania dodatkowego hasta dostepu.
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Rysunek 4.1
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5. Obstuga przy pomocy konsoli operatora.

5.1.

Opis plyty czotowe;j.
Zabezpieczenie typu CZAZ-RR, wyposazone jest w konsole operatora, ktéra umozliwia:

programowe wigczenie/wytgczenie urzadzenia,
zmiane nastaw,

pomiary i rejestracje,

konfiguracje zabezpieczenia,

uruchomienie funkgji testowych.

Konsola operatora sktada sie z nastepujacych elementéw:

*

8-przyciskowej klawiatury, przeznaczonej do Iokalnej obstugi
zabezpieczenia;

Funkcje poszczegdlnych przyciskow:

.

.

.

Wybor funkcji z gtbwnego menu lub grupy
Ustawianie cyfr z zakresu od 0 do 9
Wybieranie okreslonej wartosci ( spo$rdd dostepnych dla danej funkgji)

Wybér funkcji z gldéwnego menu lub grupy
Ustawianie cyfr z zakresu od 0 do 9
Woybieranie okreslonej wartosci ( sposréd dostepnych dla danej funkc;ji)

Przesuwanie poziome kursora o jedng pozycje w lewo przy edycji wartosci
liczbowych

Przesuwanie poziome kursora o jedng pozycje w prawo przy edycji wartosci
liczbowych

K22

+ Wejscie do wybranej grupy
Enter + Przejscie do edycji parametru danej funkgc;ji
+ Zatwierdzenie zmiany nastawionej wartosci
+ Wyjscie z wybranej grupy
Esc + Przerwanie edycji parametru danej funkcji (zachowana poprzednia wartos¢)

Po zatwierdzeniu zmiany wyjscie z edycji danej funkcji (zapytanie o
zachowanie zmian)

Stuzy do kasowania sygnalizacji optycznej LED.

AL

Stuzy do kasowania sygnalizacji przekaznikowej sygnatu ,Alarm”.
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5.2.

+  wyswietlacza alfanumerycznego LCD 4x20 znakoéw, przeznaczonego do
komunikacji optycznej urzadzenia z uzytkownikiem;
+ 3 diody LED, sygnalizujacych stan pracy urzadzenia.

+ port komunikacji szeregowej RS 232 , przeznaczony do komunikacji z
komputerem PC

Struktura menu

Konsola operatorska umozliwia obserwacje i modyfikacje stanu pracy zespotu oraz
dokonywanie zmian parametréw zabezpieczen. W celu uftatwienia poruszania sie po menu
parametry logiczne, powigzane ze sobg faczy sie w grupy, ktéorym nadaje sie odpowiedni
indeks oraz nazwe. Czes$¢ menu (indeksy 1 + 10) jest na state okreslona, zwigzana przede
wszystkim z parametrami i stanem pracy zespotu. Natomiast druga czes¢ uktadu menu
(indeksy od 11 wzwyz) jest tworzona dynamicznie, podczas konfigurowania urzadzenia —
ogolnie zalezy od liczby i rodzaju uzytych funkcji zabezpieczeniowych. Na ponizszym
rysunku pokazany zostat uktad informacji przedstawianych na wyswietlaczu.

Stan pracy zespolu
Istnieje 5 standw pracy

zespotu:
0-0OFF
1-0N
Z - MASK OUTPUT

4 - TEST

£ - CONFIG

. i -“‘x“ I.‘i.
i i .
I hy i

S :
0 ! 10011 STAN:1
i [
L — Y 3 1 B M
[Element grupy  —1LOGIN
i S ] I

APODAT HASLO Tuduuul

[ = —
Liariz 2igirgiitd o~
lub podfunkcie

Rysunek 5.1. Uktad wyswietlacza.

Mozna wyrézni¢ dwa podstawowe tryby pracy konsoli — sg to: EDYCJA i PODGLAD.
Przetaczanie miedzy nimi nastepuje w grupie SYSTEM, za pomocg funkcji LOGIN oraz
LOGOUT. W stanie normalnej pracy zespotu konsola powinna by¢ ustawiona w tryb
PODGLAD.

W trybie PODGLAD istnieje tylko mozliwo$s¢ podgladu nastawionych parametréw
poszczegolnych funkcji, ich edycja jest niemozliwa. Jest to wystarczajagce do odczytu
biezacych wartosci sygnatéw mierzonych przez zespdt, odczytu zawartosci rejestratora
zdarzen systemowych i konfigurowalnych (zaleznych od pliku konfiguracyjnego
urzgdzenia), a takze parametréw, zwigzanych z pracg samego zespotu, np. ustawien
portéw komunikacyjnych, ktérych znajomos¢ jest niezbedna do prawidtowej obstugi
urzadzenia.

Zmiana wartosci dowolnego parametru jest mozliwa tylko po zalogowaniu uzytkownika —
przetaczeniu konsoli w tryb EDYCJA. Aby przejsé do trybu EDYCJA musimy wybraé grupe
SYSTEM i funkcje LOGIN. Nalezy poda¢ prawidtowe hasto i potwierdzi¢ je przyciskiem
Enter . Hasto, niezbedne do przestawienia trybu pracy konsoli w zespole CZAZ, mozna
poznac jesli zespodt jest potgczony z komputerem, w ktorym zostat zainstalowany program
obstugi CZAZ-GT. Po uruchomieniu programu nastepuje etap logowania, podczas ktérego
okreslany jest poziom uprawnien danego uzytkownika. Od poziomu Edycji jest mozliwe
uruchomienie opcji : Plik—»Podglad hasta CZAZ, ktéra umozliwia sprawdzenie aktualnego
hasta numerycznego konsoli.

W trybie EDYCJA, po wybraniu konkretnej grupy i parametru, cheé dokonania zmiany
wartosci sygnalizujemy przycisnieciem Enter . W tym momencie kursor przesuwa sie w
pole wartosci parametru i istnieje mozliwos¢, z wykorzystaniem klawiszy A i V,
wprowadzenia zmian. Zmiany parametru akceptujemy przyciskiem Enter i wciskamy
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przycisk Esc, po czym program prosi o potwierdzenie dokonania zmian. Po wybraniu TAK
lub NIE (klawiszami A i ¥) wciskamy przycisk Enter i nastepuje zmiana (TAK) wartosci lub
zostaje przywrécona poprzednia warto$¢ (NIE).

Ponizej przedstawiono predefiniowang czes¢ menu (taka, ktdéra wystepuje w kazdym
zespole niezaleznie od jego konfiguracji i architektury). Pozostata cze$¢ menu zalezy od
konkretnej realizacji (jest generowania dynamicznie na podstawie aktualnej konfiguraciji

zespotu).

CZAZ -
ZEG-ENERGETYKA

5.

|
H RS-232/RS-485

—| ELEMENTY MENU
{dynamiczne)

b o—
| YFLJE |-
I 1
' |
I_I VT = e T P T
I U M Ol Ly g
r I TvP KURSORA l
— POMIARY | 1 I
.
i {KONTROLA ZASILAHIA i
! 1 ]
L e TR TATIFIAL AR H
—{ LICZNIKI ZADTIALAN |
i .
| { HoREUMIANIE PURMIARUYY
|
I—I ThADTERLL '
] ZDARIENIA |
| T === 1
! P olVion FOELIMY RE0
! L 1
L ThADOTERLL OWVOTERATWE '
—'iLm. TENIA SYSTEMOWE |

Rysunek 5.1. Predefiniowana cze$¢é menu.

umozliwia zalogowanie sie do systemu (przejscie do

trybou EDYCJA -
zespotu)

mozliwa zmiana parametréw

umozliwia wylogowanie z systemu ( przejscie do trybu
PODGLAD - brak mozliwosci zmiany jakiegokolwiek

parametru)

umozliwia zmiane stanu pracy zespotu, mozliwe sg

nastepujace stany:
stan nieaktywny

3. Opis poszczegolnych funkcji menu.
5.3.1. SYSTEM
+ LOGIN
+  LOGOUT
+  ON/OFF
+ OFF
+ ON

+  MASKOUTPUT
+  SIMUL INPUT

. TEST
. CONFIG
. STATUS

+  ZMIANA HASLA

stan pracy

maskowanie wyjs¢

symulacja wejs¢ binarnych

testowanie wejs¢ - wyjs¢

konfiguracja zespotu

informacje o aktualnym stanie zespotu

umozliwia zmiane hasta potrzebnego przy logowaniu

do systemu
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5.4.

5.5.

.« CZAS pokazuje aktualny czas
. DATA pokazuje aktualng date
+  WERSJA pokazuje informacje na temat zainstalowanego
oprogramowania poszczegoélnych modutéw
5.3.2. KOMUNIKACJA
e RS-232/RS-485 umozliwia ustawienie parametrow transmisji:
. PROTOKOL sg dwie  mozliwosci: MODBUS-ASCII lub
MODBUS-RTU
+  FORMAT liczba bitéw znaku i stopu oraz rodzaj parzystosci
. PREDKOSC w zakresie od (1200 do 57600 b/s)
e RS-485 ustawienia takie same jak powyzej tylko dla tacza
RS-485
e NUMER SIECIOWY numer adresowy zespotu w sieci
5.3.3. OPCJE

e TYP KURSORA -
e KONTROLA ZASILANIA

uszkodzenia jednego z napie¢ zasilacza (,Alarm”).
e USREDNIANIE POMIAROW

mozliwa nastawa od 1 do 4, umozliwia wigczenie
dodatkowego algorytmu usredniania pomiaréw

e SYGN. PELNY. REJ. -

(gasnie dioda OK.).

5.3.4. POMIARY

e LICZNIK ZDARZEN
o ZDARZENIA -

pokazuje aktualny stan poszczegdlnych licznikow

pokazuje liste zdarzen generowanych przez
logike programowalng (zawartos¢ rejestratora
zdarzen konfigurowalnych).

pokazuje liste zdarzen systemowych (zawartos¢
rejestratora zdarzenh systemowych)

e ZDARZENIA SYSTEMOWE

Pozostate funkcje

W zaleznos$ci od przyjetej do realizacji koncepcji uktadu zabezpieczen konkretnego obiektu,
w pliku konfiguracyjnym sg zastosowane odpowiednie funkcje zabezpieczeniowe oraz
logiczne, a takze powigzania miedzy nimi. Sygnaty i funkcje, powigzane ze sobg w
grupach, okre$lajg wyglad dalszej czesci rozwijanego menu (od numeru grupy 011). W
typowym uktadzie pliku konfiguracyjnego mozna wyrézni¢ grupy zwigzane z realizacjg
funkcji pomiarowych przez poszczegolne moduty DSP, a takze grupy poszczegodlnych
funkcji zabezpieczeniowych, zawierajgce parametry charakterystyk rozruchowych oraz
czasOw dziatania zabezpieczen. Kolejno$¢ wystepowania poszczegdinych grup w menu
(adres grupy) jest zalezna od pliku konfiguracyjnego, w kazdej chwili moze by¢ zmieniona
w celu zwiekszenia wygody obstugi.

Szczegotowa struktura menu

Ponizej, na kolejnych schematach, znajduje sie szczegdtowy opis poszczegolnych funkgji
menu. Na wstepie pokazane jest gtéwne drzewo kazdej grupy, a nastepnie szczegétowe
rozwiniecie funkcji wystepujacych w danej grupie.

Petne wykorzystanie mozliwosci zespotu jest mozliwe za posrednictwem programu obstugi.
Musi on byé zainstalowany na komputerze, potaczonym z zespotem przez porty

30

umozliwia ustawienie rodzaju kursora na ekranie LCD
w przypadku aktywacji tej funkcji, nastepuje sygnalizacja

w przypadku aktywacji tej funkcji, nastepuje sygnalizacja
awarii w przypadku przepetnienia rejestratora zaktécenh
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CZAZ-

dk

TRYE:E

[001] STAN:1
SYSTEM

komunikacyjne RS-485 (dostepne poprzez zaciski podtgczeniowe) lub port RS-232

(dostepny na ptycie czotowej urzadzenia)

RR

5.5.1. SYSTEM
Struktura menu (grupy 001 SYSTEM)

Rozwiniecie poszczegdlnych funkcji

znajduje sie ponize;j.

[DD".'} STANT  TRYBE
e =
4
&
N

v :
STAMNT  TREYEE

[001]
SYSTEM
ZiiANA HASLA

»p

'

(\1;)

L 4
STANT TR

\|/

[001]
SYSTEM
CIZAS

A\
v)
!

'O

YBE
(e

SYSTEM

h 4 .
[001] STAN:T  TRYBE

i

TRYB:E

[001]  STAN:1
SYSTEM
WERS.JA
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. LOGIN
[001] STAM:A  TRYEB:P H—? TRYB:F i—l—i_!t-l— [a31]  STAMN1  TRYE:P
S5YSTEM | 5YSTEM — ISYSTE
LOGIN LOGIN LOG
—i Estar !——I " -ji
T
|
g
i 001 STAMA  TRYBR
! [ 1 Sv=STEM
I jLoGin
FODA] HASLO [12345]
[oo1]  STAM:T  TRYBE
SYSTEM
LOG M
Mastapita zmiana
trybu. Teraz mozliwe
53 Zmiany wartosci
pararnetrdw
o LOGOUT
[001]  STAM:1  TRYEB:E oot STAM1 TRYER I
G — e St
SYSTEM — SWETEM i
LOSOUT Hee | o7 |
LOG QLT il LOGOUT i —
1 Mastapita zmiana trybuo,

Teraz nie s mozliwe zmiany
wartosci parametrow. Mozna
jedynie dokonaé podgladu
wybranego parametru.
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. ON/OFF
|
|
hd ol
001] STAN1 TRYBE  le{ell[001] STAN1 TRYBE TAM:1 TRYBE
SYSTEM — svsTEM
ONIDFF !-._'.! = ON;OerF k11 k1l
15— - {1 L] Qi)
A A
)\
L4
N
OUTRUT]
y Y
I
A
N=S
el
{0017 STAMT TRYBE
1 CWaTERS
{Ese H = - m e
-
3 SMUL INPUT)
ey Y
P -
v/ |
e AN
| (& J
4 \/
oo TRYBE
E=He
[4 TEET]
L a
AN *
T 7 1
e AN
i 'y
1 Esc
| —
. STATUS
[001] STAN:1 TRYBE [001] STAM:1 TRYB:E Wyswietlany
SYSTEM SYSTEM jest aktualny
STATUS STATUS stan zespolu
ZESPOL SPRAWNY
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. DATA
[O01] STAN1 TRYB:E q—' [001] STAM:1 TRYEE 4_._ [001]  STAM:T  TRYEBE
SYSTEM @ SYSTEM @ SYSTEM
DATA, DATA, DATA
E N 200440101 20040101
_ ™ [ o ] (e | [ i
F - -~

[001]  STAMT TRYBE
=Y STEM
DATA,

[2006/12/31)

@

[[001] STAM  TRYB:E
SYSTEM
Esc H DaTA

[2005/12/31]

miil STAMT TRYEE adiT  sTAM1T TREYBE
iy =AM THEYE E . | UL BE
COSTTI R A CDWoTERA
=R = = pualh e i
WSEDe | A WViiE RS A
L T ) pp—, MWL RS
= e P S
Eitar e DK Dals (DL
|
|
¥ ol
[001]  STAM:1 TRYE:E

SYSTEM

E]— WERSJA

WE. CZAS [12:34:56]

o Fy
{w) |
N oY
F
\T/
7 '
T

Analogiczne dane jak dla
ME (modutu kormunikacyinego) sg
podane dla:

ME: (rodutu rejestratora)

ML (modutu logika)
DSP1imodutu poriarowego nrl)
DSP2, DSP3,DSP4 (j.w. dla2,34)
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[002] STAM:1 TRYBE
EOMURA CLA
o
5.5.2. KOMUNIKACJA e )
Struktura menu (grupy 002 (002 STAMT TRYBE
KOMUNIKACJA) - KOMUNIRACIA, —
o . ™ BS-232/RS-485 15
Rozwinigcie poszczegdblnych = ]
funkcji znajduje sie ponize;j.
ey Fy
% .
N ran
| h)
- W
¥ |
[0O0Z] STAM:1T TRYBE
KOMUNIKA A =1
e H Est H
E=-4585 ]
L &
| (k)
- o
¥ T
[O02] 5T, TRYEBE
Kt’]MlJNIKA__IA r—
SL oar— i et g 1 Fem L
MUMER SIECIOWWY =]
o RS-232/RS-485 lub RS485
Przy pomocy przyciskdw
¥ A
mozerny wybrad:
[02] STANA TRYBE jeg{eold[002] STAN1 TRYEE la [gold002] STANA TRYBE | | LRI
KOMURNIKACIA, — | KOMUNIKACJA S | KOMUMIKACIA, I/ leEﬁh'r
. — noeaanedns —  |RE2dRsass S Zatwierdzamy
Gl I et R et 1 Hew [ CRUTURUL LRIV | przyciskiem Enter
A AN * '
Y L | Przy pomocy przyciskdw
1 Ay | YiAr
V | marmy mozliwosde wyboru
[002] STAMN:T TRYB:E a_@_ o] STAN1 TRYBE 1| [F1E] [F2E]
— KOMUNIKACA | (BN [B.2N]
— —1B=h RS5-232/RS5-485 )4
FORMAT: [7 1 A
[
|
[002] STAM:1T 1|
— KOMUMIKAC.IA I
(B Rsoao/Rs6s _ RS-2H2/RS-455 || [3s400] 4s00]
PREDKOSC: [57600] mel el PREDKOSC: [57B00] <7~ [19200] [2400)
- [1200]
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. NUMER SIECIOWY
[002] STAMA TRYBE leg—teecld [002] STAM1 TRYBE lg—{cecld(002] STAN1 TRYBE I! e poUFy..:ri,yCiSkéw
KOMUNIKACA T OMUNIKACA KOMURNIKACA 1l mamy moziiwase wybaru
PHAAIVIE I ST e i e R PHAATFID T D e A W9 T R PRI T D e F il
- 471 - a7 A
Eitar [—-8 — [CAE Entat [— [ISEE ot [ e [001] do [248]
U_. U_. \l Latwierdzamy
nrrvriskinm Fndar
5.5.3. OPCJE
003]  STAMT  TRYBE
Struktura menu (grupy 003 OPCJE) OPCE
Rozwiniecie poszczegdlnych funkciji B I
znajduje sie ponize;.
1 Entar
_J
T ————
! TRYEE
| Irmll
— ™ o)
+
|
2N
S
Ly
' T
[003] =TAMT  TRYEBE
QOPCJE r_‘l
KOMTROLA ZASILANIA, ‘E“,
L
T SN
LA/
S
T
[003]  STAMT  TRYEB:
QOPCJE |'_‘|
USREDMIEMIE OFF ,E“,
&
i
TRYEE
o TYP KURSORA
[003] STAM1 TRYBE
OPCJE

TYP KURSORA
_ [MIGAJACY]
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o KONTROLA ZASILANIA

Przy pormocy przyciskow
b

marny mozliwose weehory

)

[003] STAN:1 TRYEE Jeg— esel]003] sTAN1 TRYBE
OpCJE [— T

KONTROLA ZASILANIA

[a03]  STAM:T TRYEE
OPCJE

R
LJE V¥ MOZIMOSC Wy Do

KOMTROLA ZASILANIA KONTROLA ZAS ILANIA ‘ [TAK]  [MIE]
[TAK]— Latwierdzamy

= [TAK] ,
\‘ przyciskiem Enter

Yo

. USREDNIANIE POMIAROW
Przy pornocy przyciskow
[003] STAM:1 TRYB:E [003] STAM:1 TRYB:E [003] STAM:1 TRYBE vi
OFCJE OPCJE OFCJE mamy mozliwost wybaru
USREDNIAMIE LISREDMIANIE — USREDNIAMIE jednego z 4 typdw
PORMIARCWY POMIAROW Enfet PORMIARCW dodatkowego usredniania:
[01] [02] (03] [04)
Zatwierdzamy
W przyciskiemn Enter

. SYGN. PELNY. REJ.

Przy pomocy przyciskow

[003] STAMA  TRYB:E Leg—fese ] [003] STANA  TRYBE [003] STAMNA  TRYB:E YA
OPCJE — | OPCJE ORPCJE marny rmozliwose wyboru:
SYGM. PELNY REJ. SYGh. PELNY REJ. SYGN. PELNY REJ. [TAK] [MIE]

[TAkK Zatwierdzamy

— e \| przyciskiern Enter

g

[O04] STAM1 TRYBE
5.5.4. POMIARY POMIARY

Struktura menu (grupy 004 POMIARY)
Rozwinigcie poszczegdlnych funkcji znajduje
sie ponize;j.

1
Eiter

[004] STAN:1 TRYBE
POMIARY
LICZNIKI ZADZIALAN

i

||E:l |12
oo
=z
F‘-\-.l j;
T A1
= =
*

h J
[O04] ETAM  TRYBE

POMIARY
ZDARTENIA SYSTEMOWE @—
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5.6.

. LICZNIK ZADZILAN

[004] STAM1 TREYEBE 4—' oo4]  STANT  TRYEBE
FOMIARY E [EDA]RKENIA
LICZMIK ZADZIA LA I LICZMIK ZADZIALAN
) Bar L W Ooooo
L Przy pomocy przyciskiw ¥ A
T mamy mozliwosc przegladania
wartosci wszystkich
zdefiniowanych licznikdw
Powrdt przyciskiem Ese
J ZDARZENIA
[004]  ETAM:T TRYBE "‘_I@l— [004]  STAM  TRYBE
POMIARY ZDARZEN]A,
LZDARZENIA, 3012 12:34:56.123
H e | 21
o
i S e = &
~.. 4 Przy pomocy przyciskow ¥ &
e mamy mozliwodc przegladania
daty, godziny i numeru
zarejestrowanych zdarzed.
Powrdt przyciskiem Ese
. ZDARZENIA SYSTEMOWE
0o4]  STAN:T  TRYEBE i— Eac H] [004]  STAN:1 TRYEBE
F'OP]\HIAR‘T' 1—[_]~ [EDA]REENIA SYSTEMOWE
ZDARZEMIA SYSTEMOWE f 30/02 12:34:56.123
_IEJ_; USER LOGIN ~
T, T

Czes$¢ dynamiczna menu.
Jest zalezna od aktualnej konfiguracji zespotu.

pomiarowych),

a takze

39

Przy pomocy przyciskow W &
mamy moliwosc przegladania
daty, godziny, numerg i
rodzaju zarejestrowanych
zdarzef systemowych.
Powrdt przyciskiem Esc

Ponizej przedstawiono szczegdtowy przyktad podgladu biezacej jednego z sygnatéw
(realizacja funkgciji
zabezpieczeniowych. W zaleznosci od rodzaju funkcji zakresy przedziatdw poszczegdlnych
parametréw oraz ich ilos¢ mogg by¢ rézne. Wykaz funkcji pomiarowych i parametrow
nastawczych umieszczono w zatgczniku 1.

spos6b parametryzacji jednej z funkgciji
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pryciski "4"
i akceptujery przyciskiemn Enter

Przy pomocy przyciskdw
Y i

Zmiany

CZAZ-RR
. prezentacja wartosci pomiarowej
[011] STAM  TRYBE TRYBE
Pomiary DSP
F 3 F 3
A
| e
‘ TRYEE [011] STAN:1 TRYE:E I ‘ Warlogé jest
Porniary DSP podana jako
o L2 L~ krothosc pradu
M_’ = 0.00 [*In]4/—‘ Znamian ower o
IA‘\ ‘
F'rzy pomocy przymskow ./ 5
dokunmemv wyboru I 4
interesujace] nas wielkosci - - —
[011] STAM:1  TRYBE I Jest to wartosc po
Pomiary DSP stranie pierwotng
IL2 przektad nikduw
m 1= 0.00 [&] pomiarowych
AN
{v)
A
h 4 1
[011] STAM:1  TRYB:E I Jest to wartoe po
— ¥ Pamiary DSP B | stronie wtdrne)
Eac g iL2 L przekiadnikow
Wi=  0m A= pomanwen |
. parametryzacja wartosci funkcji
[12] STAM:1  TRYEBE
Whrowadzamy nastawe np. pradu 1>
rozruchuwegu stopnia !}-Ln R
nln_n.:\_tsznnn przy uzwg!u —— A= L a0 T

ST AR TOYE-E i ] 431 DT AR
STAM:T TRYEBE (e L D12 STAN
) 1=
—_— 1=
]
it—i Esc H = 00,20 [In]
—

Gdy nie dokonano

wart 05ci

dokonujemy wyboru
interesujace] nas funkcji

Gdy dokonanao
jakiejkolviek zmiany

”‘::x%d\l
iy Przy pomocy przyeiskow

¥ A

dokonujerny wybaory
interesujacego nas
pararmetru funkcji

[012]  STANA
|=

I=.1

Zapisac zmiany? [NIE]

TRYEE

Przy pomocy przyciskow

mamy mozliwosc akceptacji lub nie
akceptacji zmian. Potwierdzamy
przyciskiem Enter

I

*x koniec rozdzialu 5 **
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Spis tresci.
1. Schemat potgczen zewnetrznych.
2. Funkcje zabezpieczeniowe

© N o

2.1. Zabezpieczenie ziemnozwarciowe
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Opis konfiguracji zespotu.
Uwagi:
1. Ponizej opisano konfiguracje zespotu wersji standardowej.

2. Zakres dziatania w klasie zabezpieczen skonfigurowanych w oparciu o
funkcje podane w tablicy odpowiada zakresowi pracy kanatéw analogowych
(patrz punkt 3.9 Instrukcji Obstugi) uzytych do danego zabezpieczenia

3. W parametrach nastawy napiecia ,,napiecie znamionowe U,” oznacza
napiecie znamionowe zespotu (100 V)

1. Schemat potaczen zewnetrznych.

Schemat przedstawiono na rysunku 1, a znaczenie sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych
przedstawiono w tablicy 1 i 2.

Tablica 1. Wykaz dwustanowych wyjs¢ zespotu.

Numer zaciskéw | Oznaczenie Znaczenie Przetaczenie stanu przez:
Zadziatanie zabezpieczenia:
Woystanie impulsu - nadpradowego fazowego
L3:3-L13:4 W1 wytaczajacego (obwad - ziemnozwarciowego

1) Uktad sterowania tacznikami pola
patrz punkt 3.5

Zadziatanie zabezpieczenia:

Wystanie impulsu - nadpradowego fazowego
L3:6 — L3:7 W2 wylaczajacego (obwod - ziemnozwarciowego
2) Ukfad sterowania tgcznikami pola
patrz punkt 3.5
Pobudzenie uktadu Zadziatanie zabezpieczenia:
L3:9-L3:10 Pob. LRW | lokalnej rezerwy - nadpradowego fazowego
wylacznikowe;j - ziemnozwarciowego

Zadziatanie zabezpieczenia:
Sygnalizacja wystania - ha dprqdowegp fazowego
L3:11-L3:12 Syg. W impulsu wylaczajacego - ziemnozwarciowego

Ukfad sterowania fgcznikami pola
patrz punkt 3.5

ustapienia pobudzenia, ale nie krocej, niz

Styki sg w stanie przetaczenia do czasu
czas nastawiony.

Woystanie impulsu

L3:13-L3:14 Z ) .| Uktad sterowania tgcznikami pola patrz punkt 3.5
zamykajacego wytgcznik
L3:17 — L3:18 — Przek. .
L3:19 Sprawnosci Poprawna praca zespotu | Zgodnie z p. 3.2
L7:1-L7:2—-L7:3 AW Awaryjne wytgczenie Zgodnie z p. 3.4
L7:4—-L75-L76 UpP Uszkodzenie w polu Zgodnie z p. 3.3
Sygnalizacja Pobudzenie gneg 8§ 2
pobudzenia zabezpieczenia NE 2 &
L7:7 -L7:8 Pob.I> zabezpieczenia saz 2 @
nadpragdowego 0o 9 2 >
nadpradowego f g a3 Z
f azowego oS o
azowego 2% o5 3
— S
Sygnalizacja Pobudzenie £2 5 § ©
: . pobudzenia . . o9 % = £
L7:7 - L7:9 Pob.lp> : . zabezpieczenia c X2 5
zabezpieczenia ) . T2 O c g
; . ziemnozwarciowego c<X > 2 3
ziemnozwarciowego S g_ o @
o Pobudzenie £5 £y
Sygnalizacja - . BN Q P
obudzenia zabezpieczenia Sv g §:-. oc
L7:7 —L7:10 Pob.z P . . nadpradowego 29 NI 5D
zabezpieczen sygnat O EN 8 - ON
; fazowego lub N Q & 30 gL
zbiorcz . : 2= 2oag 23
y =) [} S ®
ziemnozwarciowego 2 = S 38x¥ 8¢9
Sygnalizacja wystania o T2
L7:7 - L7:11 syg.Wyt impulsu wytacz od Wystanie |mpulsu_ . 5 .8’ ' : '
. . wytacz od zabezpieczeh > 0
zabezpieczen =]
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Tablica 1. Wykaz dwustanowych wyjs¢ zespotu (cigg dalszy).

Numer zaciskdw | Oznaczenie Znaczenie Przetaczenie stanu przez:
Pobudzenie
L8:1 -L18:2 Pob.SPZ zewnetrznego ukfadu Patrz p. 2.1

automatyki SPZ
L8:3-L8:4 |
Wystanie impulsu na

L8:5-18:6 Zamk.OS1 | zamkniecie odtacznika
szynowego 1

Wystanie impulsu na
L8:7 —L8:8 Otw.0S1 otwarcie odigcznika
szynowego 1
Woystanie impulsu na
L8:9 -L8:10 Zamk.0S2 | zamkniecie odtacznika
szynowedo 2
Wystanie impulsu na
L8:11 - L8:12 Otw.0S2 otwarcie odigcznika
szynowego 2

Uktad sterowania tgcznikami pola patrz punkt 3.5

Woystanie impulsu na
L9:1 - L9:2 Zamk.OS3 | zamkniecie odtacznika
szynowego 3
Wystanie impulsu na
L9:3-194 Otw.0S3 otwarcie odigcznika
szynowego 3
Wystanie impulsu na
L9:5-19:6 Zamk.OL zamkniecie odtacznika
liniowego

Wystanie impulsu na
L9:7 —L9:8 Otw.OL otwarcie odigcznika
liniowego

Wystanie impulsu na
L9:9 - L9:10 Zamk.UL zamkniecie uziemnika
liniowego

Woystanie impulsu na
L9:11 — L9:12 Otw.UL otwarcie uziemnika
liniowego

Wystanie impulsu na
L9:13 - L9:14 Zamk.US zamkniecie uziemnika
szynowego

Wystanie impulsu na
L9:15 - 1L9:16 Otw.US otwarcie uziemnika
szynowego

Ukfad sterowania tgcznikami pola patrz punkt 3.5
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Tablica 2. Wykaz dwustanowych sygnatéw wejsciowych.

CZAZ-RR

Numer zaciskow Oznaczenie Dziatanie w stanie wysokim Dziatanie w stanie niskim
L4:1 —L4:2 W.sz Informacja o stanie styku zwiernego wytacznika
L4:2 -L4:3 W.sr Informacja o stanie styku rozwiernego wytgcznika
L4:4 —L4:5 0OS1.sz Informacja o stanie styku zwiernego odtacznika szynowego 1
L4:5-L4:6 OS1.sr Informacja o stanie styku rozwiernego odtacznika szynowego 1
L4:7 —L4:8 0S2.sz Informacja o stanie styku zwiernego odtacznika szynowego 2
L4:8 — L4:9 OS2.sr Informacja o stanie styku rozwiernego odtgcznika szynowego 2
L4:10 — L4:11 0S3.sz Informacja o stanie styku zwiernego odtacznika szynowego 3
L4:11 — L4:12 OS4.sr Informacja o stanie styku rozwiernego odtgcznika szynowego 3
L4:13 - L4:14 OL.sz Informacja o stanie styku zwiernego odfgcznika liniowego
L4:14 — L4:15 OL.sr Informacja o stanie styku rozwiernego odtgcznika liniowego
L4:16 — L4:17 UL.sz Informacja o stanie styku zwiernego uziemnika liniowego
L4:17 — L4:18 UL.sr Informacja o stanie styku rozwiernego uziemnika liniowego
L4:19 — L4:20 US.sz Informacja o stanie styku zwiernego uziemnika szynowego
L4:20 — L4:21 US.sr Informacja o stanie styku rozwiernego uziemnika szynowego
L5:1 - L5:2 Zam.W Przyjecie polecenia zamkniecia
wytacznika
L5:1 —L5:3 Otw.W Przyjecie polecenia otwarcia wytgcznika
L5:1 —L54 Zam.0OS1 Przyjecie polecenia zamkniecia
odfgcznika szynowego 1
L5:1 - L5:5 Otw.0S1 Przyjecie polecenia otwarcia odtgcznika
szynowedo 1
L5:1 - L5:6 Zam.0S2 Przyjecie polecenia zamkniecia
odigcznika szynowego 2
L5:1 —L5:7 Otw.0S2 Przyjecie polecenia otwarcia odtgcznika
szynowego 2
L5:1 —L5:8 Zam.0S3 Przyjecie polecenia zamkniecia
odtgcznika szynowego 3
L5:1 - L5:9 Otw.0S3 Przyjecie polecenia otwarcia odtgcznika
szynowego 3
L5:1 - L5:10 Zam.OL Przyjecie polecenia zamkniecia
odtgcznika liniowego
L5:1 - L5:11 Otw.OL Przyjecie polecenia otwarcia odtgcznika
liniowego
L5:1 - L5:12 Zam.UL Przyjecie polecenia zamkniecia uziemnika
liniowego
L5:1 —L5:13 Otw.UL Przyjecie polecenia otwarcia uziemnika
liniowego
L5:1 —L5:14 Zam.US Przyjecie polecenia zamkniecia uziemnika
szynowego
L5:1 - L5:15 Otw.US Przyjecie polecenia otwarcia uziemnika
szynowego
L6:1 —L6:2 Cliz Zgodnie z opisem w p 3.3
L6:3 - L6:4 CuoO Zgodnie z opisem w p.3.3
L6:5 - L6:6 BI.SPZ Zgodnie z opisem w p.2.1
L6:7 — L6:8 BLI> Blokowanie pobudzenia zabezpieczenia
nadpradowego fazowego
L6:9 — L6:10 Bl.lo> Blokowanie pobudzenia zabezpieczenia
ziemnozwarciowego
L6:11 —L6:12
L6:13 — L6:14 Kas.Al Kasowanie sygnalizacji ,Alarm” i WWZ
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Schemat przytaczen zewnetrznych CZAZ-RR
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2. Funkcje zabezpieczeniowe.

2.1.

CZAZ-RR

Zabezpieczenie ziemnozwarciowe (schemat logiki dziatania zabezpieczenia przedstawiono na

rys. 2).

W sktad zabezpieczenia ziemnozwarciowego wchodzg nastepujace bloki funkcjonalne:

blok wyboru sygnatéw wejsciowych zabezpieczenia:
+ wybor pradu zrédtowego ,,310”

- S=0 prad wyliczany z pragdéw fazowych

- S=1 prad mierzony na wejsciu 3lo (zaciski L1:11/L1:12)
+  wybor napiecia zrédtowego ,3U0”

- 8=0 napiecie wyliczane z napie¢ fazowych

- 8= napiecie mierzony na wejsciu 3Uo (zaciski L1:13/L1:14)

przekaznik nadpradowy dziatajacy w oparciu o sktadowg zerowg pradu
+ dziatanie oparte o funkcje F3 wedtug danych ogélnych Tabela 3.2 punkt 1

+ ilosc¢ stopni 2
+  zakres nastawy pradu rozruchowego (kazdego stopnia) 0,2+20 * I,
+ zakres nastawy czasu (kazdego stopnia) od 0 do 320 s co 0,005 s

przekaznik blokady kierunkowej, mierzacy kierunek przeptywu mocy zwarciowe;j,

z kontrolg wielkosci sktadowej zerowej napiecia

+ dziatanie oparte o funkcje F11 i F20 wedtug danych ogdélnych (Tabela 3.2
punkt 5i11)

+ zakres nastawy przekaznika napieciowego 0,02-2,0 * U,
+ wspotczynnik powrotu przekaznika napieciowego 0,97
. zakres nastawy kata charakterystycznego Fi 0°+360° co 0,1°
+ zakres nastawy Pr 0+1,2* P,
. zakres dziatania (dla nastawy Pr =0) Fi-90° < ¢ < Fi +90°
+ mozliwosé programowego odstawienia blokady kierunkowej — nastawa
poprzez ustawienie parametru ,Bl.K_Plo”:
- S=0 blokada kierunkowa aktywna
- S=1 blokada kierunkowa odstawiona

wejscie zewnetrzne blokujace dziatanie zabezpieczenia (stan wysoki na wejsciu
powoduje zablokowanie dziatania zabezpieczenia)

mozliwos¢ programowego odstawienia zabezpieczenia — nastawa poprzez
ustawienie parametru ,Bl.I0":
- S=0 zabezpieczenie aktywne
- S=1 zabezpieczenie odstawione

uktad wspétpracy z automatykg SPZ
+ ukfad wspotpracuje ze stopniem 1 zabezpieczenia

+ uklad w przypadku braku sygnatu blokujacego na wejsciu ,BI.SPZ” (zaciski
L6:5/L6:6) oraz pobudzeniu pierwszego stopnia zabezpieczenia, powoduje
bezzwloczne wystanie impulsu na wylacz oraz wystanie impulsu
pobudzajacego zewnetrzny uktad automatyki SPZ (wyjscie ,Pob.SPZ” zaciski
L8:1/L8:2)

+ w przypadku obecnosci sygnatu blokujgcego (od zewnetrznego uktadu
automatyki SPZ — drugie wytaczenie w cyklu) lub odstawieniu uktadu zespot
wysyta impuls wytgczajacy po nastawionym czasie dla stopnia 1

+ mozliwo$¢ programowego odstawienia uktadu — nastawa poprzez ustawienie
parametru ,SPZ_OFF”:

- S=0 ukfad aktywny
- S=1 uktad odstawiony

47



ZEG-ENERGETYKA

Rysunek 2. Schemat bogiczny zabezpieczenia nadpradowego zienmozwarciowego.

2.2,

W sktad zabezpieczenia nadpradowego fazowego wchodzg nastepujace bloki
funkcjonalne:

dziatanie oparte o funkcje F3 weditug danych ogdinych

trzy przekazniki nadpradowe dziatajgce na prady przewodowe
ilos¢ stopni

zakres nastawy pradu rozruchowego (kazdego stopnia)
zakres nastawy czasu (kazdego stopnia)

mozliwos¢ programowego odstawienia zabezpieczenia — nastawa poprzez
ustawienie parametru ,Bl.I>_prog”:

Tabela 3.2 punkt 1

od 0do 320sco0,005s

zabezpieczenie aktywne
zabezpieczenie odstawione

wejscie zewnetrzne blokujgce dziatanie zabezpieczenia (stan wysoki na wejsciu
powoduje zablokowanie dziatania zabezpieczenia)

4=
N

CZAZ-RR

Zabezpieczenie nadpradowe fazowe (schemat logiki dziatania zabezpieczenia przedstawiono
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3. Uklady logiki dziatania i wejs¢/wyjs¢ zespotu.

Wykaz wejsé i wyjs¢ skonfigurowanych w zespole wraz z ich znaczeniem przedstawiono
tablicy 12 oraz w punktach 3.1 do 3.4

3.1. Wyjscia wylaczajace.

wyjécia wytaczajace:

. ZWT - zaciski L3:3/:3:4/L3:5
. W2 - zaciski L3:6/:L3:7/L3:8
+ ,pob_LRW - zaciski L3:9/:3:10

. .Syg w - zaciski L3:11/:3:12

zespot generuje impuls wylgczajacy w uktadzie logicznym przedstawionym na
rysunku 4 gdzie:

«minimalny czas trwania impulsu wytgczajacego

-W_zab_impuls” 0d 0do 320 s co 0,005 s
wyjscia W1 (zaciski L3:3/L3:4/L3:5) i W2 (zaciski L3:6/L3:7/L3:8) wyposazono
ukfad kontroli ciggtosci obwoddéw wytgczajacych odpowiednio COW1 i COW2
« mozliwos¢ uaktywnienia lub odstawienia kontroli

- S=0 uktad odstawiony
- S=1 ukfad aktywny
W= ——— W1

Wio> J— W2
W _zab impuls

+ sygW
L pobLRW

Rysunek 4. Formowane mmpulsu wylaczapcego.

3.2. Wyjscie sygnalizacyjne ,,Alarm”.

wyjscie na zaciski L3:17/L3:18/L3:19 oraz diode sygnalizacyjng ,Alarm”.

wyjécie sygnalizuje stan sprawnosci zespotu oraz napie¢ zasilajgcych zespot;
styk przetgcza sie w przypadku stwierdzenia:

+  braku napiecia zasilajacego (zaciski L3:1/L3:2 i zaciski L3:15/13:16)

+ hiesprawnosci zespotu

mozliwos¢ skasowania sygnalizacji przekaznikowej (jezeli obecne jest co
najmniej jedno z napieé zasilajgcych) przez:

+ wcisniecie przycisku ,Kasowanie Al.”

+ podanie napiecia na zaciski L6:13/L6:14

3.3. Wyjscie sygnalizacyjne ,,Up”.

wyjécie na zaciski L7:4/L7:5/L7:6 oraz diode sygnalizacyjng ,Up”

styk przetgcza sie w przypadku stwierdzenia:

+ braku ciggtosci obwoddéw wytaczajgcych W1(COW1) i W2(COW2)

+ braku gotowosci napedu wytgcznika (wejscie zewnetrzne zaciski L6:1/L6:2)

. braku gotowosci napedu pozostatych tacznikéw pola (wejscie zewnetrzne
zaciski L6:3/L6:4)

+ niezgodnosci potozenia stykédw pomocniczych facznikéw pola (uktad logiczny
kontroli potozenia stykéw pomocniczych przedstawiono na rysunku 5)
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tacznik styk zwiemy ’

)D > — Blad potozenia stykow

} tgcznik zamkniety
D— tacznik otwarty

Rysunek 5. Formowanie sygnalow polozenia lacznikow pola.

tacznik styk rozzwiemy

e parametry nastawcze:
+  uktadu kontroli ciggtosci obwoddéw wytgcznikowych:
— uaktywnienie funkcji ,COW1” ,CO2’

S=0 odstawiona
S=1 aktywna
— opOznienie sygnalizacji ,t_ COW’ od 0do 320 s co 0,005 s

+ brak gotowosci napedu wytacznika
—  polaryzacji wejscia ,C/Z_pol’

S=0 stan gotowosci w stanie niskim napiecia
S=1 stan gotowosci w stanie wysokim napiecia
— opO&znienie sygnalizacji stanu ,t_C/Z’ od 0 do 320 s co 0,005 s

+  brak gotowosci napedu pozostatych tagcznikéw pola
— polaryzacji wejscia ,CUO”

S=0 stan gotowosci w stanie niskim napiecia
S=1 stan gotowosci w stanie wysokim napiecia
— opO&znienie sygnalizacji stanu ,t_CUO” od 0 do 320 s co 0,005 s

+ niezgodnosc¢ potozenia stykow tgcznikow pola
— czas opo6znienia sygnalizacji niezgodnosci potozenia  stykow

.L_Syg.Bt.pol. W’ wytacznika od 0 do 320 s co 0,005 s
— czas opbznienia sygnalizacji niezgodnosci  potozenia  stykdow
.L_Syg.bt.pottacz” wytacznika od 0 do 320 s co 0,005 s

3.4. Wyjscie sygnalizacyjne ,,AW” (awaryjne wylaczenie)
« wyjscie na zaciski L7:1/L7:2/L7:3 oraz diode ,AW’

e przetgczenie stykdéw przekaznika nastepuje gdy ukifad stwierdzi otwarcie
wytacznika nie spowodowane wystaniem impulsu przez uktad sterowania
tacznikami pola

+ opOznienie sygnalizacji ,Syg_AW’ od 0 do 320 s co 0,005 s
« sygnat kasowany jest poprzez:

+ stwierdzenie zamkniecia wytgcznika

« wecisniecie przycisku ,Kasowanie WWZ’ na ptycie czotowej zespotu

+ podanie napiecia na zaciski L6:13/L6:14

3.5. Uklad sterowania tacznikami pola.
Uktad wykonuje polecenia przetagczania tacznikami pola.
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W sktad uktadu wchodza:
e wejscia zewnetrzne przyjmowania polecenia wydawanego przez:
+ wejscie dwustanowe na ztgczu L5
— reakcja z opdznieniem nastawialnym od 0 do 320 s co 0,005 s

+ polecenie wykonania operacji tgczeniowej od systemu nadrzednego poprzez
porty komunikacyjne

« ukiad blokad operaciji taczeniowych (patrz tab. 3)
« wyjscia przekaznikowe
+ minimalny czas trwania impulsu sterujgcego wytacznikiem

.t_ster. W’ od 0 do 320 s co 0,005 s
+ minimalny czas trwania impulsu sterujgcego pozostatymi tgcznikami pola
.t_ster.facz’ od 0 do 320 s co 0,005 s

Tablica 3. Warunki wykonania polecenia operacji taczeniowe;.

CZAZ-RR

tacznik Zezwolenie na zamkniecie gdy: Zezwolenie na otwarcie gdy:

e przypadek 1

« otwarte uziemniki (oba)

o zamkniety co najmniej
jeden odigcznik szynowy

« zamkniety odigcznik liniowy

e naped wylgcznika (sygnat
C/Z) w stanie gotowosci

o brak pobudzenia wejscia
»Wyl’ (zaciski L6:11/L6:12)

Wytacznik . przypadek 2 (zalaczenie o bez ograniczen
remontowe)
« zamkniete uziemniki (oba)
« otwarte wszystkie
odtaczniki

« naped wylgcznika (sygnat
C/Z) w stanie gotowosci

e brak pobudzenia wejscia
~Wyl” (zaciski L6:11/L6:12)

e uziemnik szynowy otwarty

. o wylgcznik otwarty « wylgcznik otwarty
Odiacznik szynowy 1 « odigczniki szynowe 2 i 3 « odfgczniki szynowe 2 i 3 otwarte
otwarte
« uziemnik szynowy otwarty
. « wylacznik otwarty « wylgcznik otwarty
Odiacznik szynowy 2 « odigczniki szynowe 1 i 3 « odigczniki szynowe 1 i 3 otwarte
otwarte
« uziemnik szynowy otwarty
. « wytacznik otwarty « wytacznik otwarty
Odiacznik szynowy 3 « odtgczniki szynowe 1 i 2 « odtgczniki szynowe 1 i 2 otwarte
otwarte
Odtacznik liniowy « wytacznik otwarty « wytacznik otwarty
Uziemnik liniowy « odigcznik liniowy otwarty « bez ograniczen
« wytacznik otwarty
Uziemnik szynowy o odigczniki szynowe otwarte « bez ograniczen

(wszystkie)
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4. Rejestrator zakiécen.

4.1. Wykaz kanatéw analogowych rejestratora zakiécen przedstawiono w tab. 4.
Tablica 4. Wykaz kanatéw analogowych rejestratora zakiocen.

Typ kanatu Oznaczenie Opis
3Uo Napiecie zerowe 3Uo (zaciski L1:13 / L1:14)
IL1 Prad fazy L1 (zaciski L1:1/L1:4)

- IL2 Prad fazy L2 (zaciski L1:2 / L1:5)

_g IL3 Prad fazy L3 (zaciski L1:3 / L1:6)

E uL1 Napiecie fazy L1 (zaciski L1:7 / L1:8)

N UL2 Napiecie fazy L2 (zaciski L1:7 / L1:9)

UL3 Napiecie fazy L3 (zaciski L1:7 / L1:10)

3lo Prad zerowy 3lo (zaciski L1:11/L1:12)
IL1_f Podstawowa harmoniczna pradu fazy L1
IL2_f Podstawowa harmoniczna pradu fazy L2
IL3_f Podstawowa harmoniczna pradu fazy L3
UL1_f Podstawowa harmoniczna napiecia fazy L1
UL2_f Podstawowa harmoniczna napiecia fazy L2

? UL3_f Podstawowa harmoniczna napiecia fazy L3

€ 3lo_f Sktadowa zerowa pradu 3lo (mierzona)

E 3Uo_f Sktadowa zerowa napiecia 3Uq (mierzona)
3lo_| Sktadowa zerowa pradu 3lo (wyliczana z prgdéw fazowych)
3Uo_| Sktadowa zerowa napiecia 3Uo (wyliczana z napie¢ fazowych)
u12 Napiecie miedzyfazowe L1-L2
u23 Napiecie miedzyfazowe L2-L3
U31 Napiecie miedzyfazowe L3-L1

4.2. Wykaz sygnaléw dwustanowych rejestratora zaktécen przedstawiono w tab. 5.

Tablica 5. Wykaz kanatow binarnych rejestratora zakiocen.

Oznaczenie Opis
W_zab Wytaczenie od zabezpieczen
Pob.z Pobudzenie zabezpieczen - sygnat zbiorczy
W.lo> Wytacz od zabezpieczenia ziemnozwarciowego
Pob.lo> Pobudzenie zabezpieczenia ziemnozwarciowego
lo>.st1 Pobudzenie przekaznika 3lo> stopien 1 zab. ziemnozwarciowego
lo>.st2 Pobudzenie przekaznika 3lo> stopien 2 zab. ziemnozwarciowego
3Uo> Pobudzenie przekaznika 3U> zab. ziemnozwarciowego
K Pobudzenie przekaznika kierunku zab. ziemnozwarciowego
Bl.K.lo> Pobudzenie blokady kierunkowej zab. ziemnozwarciowego
Pob.lo>.st1 Pobudzenie zab. ziemnozwarciowego stopien 1
Pob.lo>.st2 Pobudzenie zab. ziemnozwarciowego stopien 2
W.I> Wytacz od zabezpieczenia nadpradowego fazowego
Pob.1> Pobudzenie zabezpieczenia nadpradowego fazowego
Pob.[>.st1 Pobudzenie zab. nadprgdowego fazowego stopien 1
Pob.1>.st2 Pobudzenie zab. nadpradowego fazowego stopien 2
C/Z (L6:1-2) Stan wejscia gotowosci napedu wylgcznika
CUO(L6:3-4) Stan wejscia gotowosci napedu odtgcznikow i uziemnikéw
BI.SPZ(L6:5-6) Stan wejscia blokady pobudzenia SPZ
BI.I>(L6:7-8) Stan wejscia blokady zab. nadpradowego fazowego
Bl.lo>(L6:9-10) Stan wejscia blokady zab. ziemnozwarciowego
Wyl (L6:11-12) Stan wejscia blokady zatgczenia wytgcznika
Kas.AL(L6:13-14) Stan wejscia kasowania sygnalizacji
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5. Rejestrator zdarzen konfigurowalnych.

Wykaz sygnatow rejestratora zdarzen przedstawiono w tab. 6.

Tablica 6. Wykaz sygnatéw rejestratora zdarzen.

L.p. Oznaczenie Opis

1. w Wystanie impulsu wytaczajacego od zabezpieczen

2. W.I> Wytaczenie od zabezpieczenia nadprgdowego fazowego

3. W.lo> Wytaczenie od zabezpieczenia ziemnozwarciowego

4. Pob_ON Pobudzenie zabezpieczen

5. Pob_OFF Odwzbudzenie zabezpieczen

6. Pob.I>_ON Pobudzenie zabezpieczenia nadpradowego fazowego

7. Pob.I>_OFF Odwzbudzenie zabezpieczenia nadpradowego fazowego

8. Pob.lo>_ON Pobudzenie zabezpieczenia ziemnozwarciowego

9. Pob.lo>_ OFF Odwzbudzenie zabezpieczenia ziemnozwarciowego

10. Kas.WwWz Kasowanie sygnalizacji zaktéceniowej

11. AW Awaryjne wytgczenie

12. COW1_OFF Uszkodzenie w obwodach wytgcznika COW1

13. COW2_OFF Uszkodzenie w obwodach wytacznika COW?2

14. C/Z_ON Naped wytgcznika gotow

15. C/Z_OFF Brak gotowosci napedu wytacznika

16. CUO_ON Naped odfgcznikow i uziemnikéw gotow

17. CUO_OFF Brak gotowosci napedu odtacznikéw

18. Bt.stykéw.W Niezgodno$¢ potozenia stykdw wytacznika

19. Bt.stykow.0S1 Niezgodnos¢ potozenia stykéw odtgcznika szynowego 1

20. Bt.stykow.0S2 Niezgodno$c¢ potozenia stykéw odtgcznika szynowego 2

21. Bt.stykéw.0S3 Niezgodnos¢ potozenia stykéw odtgcznika szynowego 3

22. Bt.stykow.OL Niezgodno$¢ potozenia stykéw odtacznika liniowego

23. Bt.stykéw.US Niezgodnos$¢ potozenia stykdéw uziemnika szynowego

24. Bt.stykéw.UL Niezgodno$¢ potozenia stykdw uziemnika liniowego

25. UP Uszkodzenie w polu

26. W_ON Wytacznik zamkniety

27. W_OFF Wytacznik otwarty

28. OS1_ON Odiacznik szynowy 1 zamkniety

29. 0OS1_OFF Odtacznik szynowy 1 otwarty

30. 0S2_ON Odtacznik szynowy 2 zamkniety

31. 0S2_OFF Odtacznik szynowy 2 otwarty

32. OS3_ON Odtacznik szynowy 3 zamkniety

33. 0OS3_OFF Odtacznik szynowy 3 otwarty

34. OL_ON Odtacznik liniowy zamkniety

35. OL_OFF Odiacznik liniowy otwarty

36. UL_ON Uziemnik liniowy zamkniety

37. UL_OFF Uziemnik liniowy otwarty

38. US_ON Uziemnik szynowy zamkniety

39. US_OFF Uziemnik szynowy otwarty

40. Bl.I>_ON Pobudzenie blokady zab. nadpragdowego fazowego - wejscie zewnetrzne
41. Bl.I>_OFF Odwzbudzenie blokady zab. nadpradowego fazowego - wejscie zewnetrzne
42. Bllo>_ON Pobudzenie blokady zab. ziemnozwarciowego - wejScie zewnetrzne
43. Bl.lo>_OFF Odwzbudzenie blokady zab. ziemnozwarciowego - wejscie zewnetrzne
44, BL.SPZ_ON Pobudzenie blokady pobudzenia uktadu SPZ - wejscie zewnetrzne
45, BI.SPZ_OFF Odwzbudzenie blokady pobudzenia uktadu SPZ - wejscie zewnetrzne
46. P.W_ON-sn Polecenie zamknigcia wytacznika - system nadrzedny

47. P.W_OFF-sn Polecenie otwarcia wytgcznika - system nadrzedny
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L.p. Oznaczenie Opis

48. P.OS1_ON-sn Polecenie zamknigcia odiacznika szynowego 1 - system nadrzedny
49, P.OS1_OFF-sn Polecenie otwarcia odtgcznika szynowego 1 - system nadrzedny
50. P.OS2_ON-sn Polecenie zamknigcia odigcznika szynowego 2 - system nadrzedny
51. P.0S2_OFF-sn Polecenie otwarcia odtgcznika szynowego 2 - system nadrzedny
52. P.OS3_ON-sn Polecenie zamkniecia odtgcznika szynowego 3 - system nadrzedny
53. P.OS3_OFF-sn Polecenie otwarcia odtgcznika szynowego 3 - system nadrzedny
54. P.OL_ON-sn Polecenie zamknigcia odfacznika liniowego - system nadrzedny

55. P.OL_OFF-sn Polecenie otwarcia odtgcznika liniowego - system nadrzedny

56. P.UL_ON-sn Polecenie zamkniecia uziemnika liniowego - system nadrzedny

57. P.UL_OFF-sn Polecenie otwarcia uziemnika liniowego - system nadrzedny

58. P.US_ON-sn Polecenie zamkniecia uziemnika szynowego - system nadrzedny
59. P.US_OFF-sn Polecenie otwarcia uziemnika szynowego - system nadrzedny

60. P.W_ON-wz Polecenie zamknigcia wytacznika - wejscie zewnetrzne

61. P.W_OFF-wz Polecenie otwarcia wytacznika - wejscie zewnetrzne

62. P.OS1_ON-wz Polecenie zamknigecia odtgcznika szynowego 1 - wejscie zewnetrzne
63. P.OS1_OFF-wz Polecenie otwarcia odfgcznika szynowego 1 - wejscie zewnetrzne
64. P.0S2_ON-wz Polecenie zamknigecia odtgcznika szynowego 2 - wejscie zewnetrzne
65. P.OS2_OFF-wz Polecenie otwarcia odfgcznika szynowego 2 - wejscie zewnetrzne
66. P.OS3_ON-wz Polecenie zamkniecia odtgcznika szynowego 3 - wejscie zewnetrzne
67. P.OS3_OFF-wz Polecenie otwarcia odtgcznika szynowego 3 - wejscie zewnetrzne
68. P.OL_ON-wz Polecenie zamknigcia odigcznika liniowego - wejscie zewnetrzne
69. P.OL_OFF-wz Polecenie otwarcia odtgcznika liniowego - wejscie zewnetrzne

70. P.UL_ON-wz Polecenie zamknigcia uziemnika liniowego - wejscie zewnetrzne
71. P.UL_OFF-wz Polecenie otwarcia uziemnika liniowego - wejscie zewnetrzne

72. P.US_ON-wz Polecenie zamknigcia uziemnika szynowego - wejscie zewnetrzne
73. P.US_OFF-wz Polecenie otwarcia uziemnika szynowego - wejscie zewnetrzne

74. Imp.W_ON Woystanie impulsu - zamknij wytacznik

75. Imp.W_OFF-ster. Wystanie impulsu - otworz wytacznik (sterowanie)

76. Imp.OS1_ON Woystanie impulsu - zamknij odtgcznik szynowy 1

77. Imp.0S2_ON Woystanie impulsu - zamknij odigcznik szynowy 2

78. Imp.OS3_ON Woystanie impulsu - zamknij odigcznik szynowy 3

79. Imp.OL_ON Wystanie impulsu - zamknij odigcznik liniowy

80. Imp.UL_ON Woystanie impulsu - zamknij uziemnik liniowy

81. Imp.OS_ON Woystanie impulsu - zamknij uziemnik szynowy

82. Imp.OS1_OFF Woystanie impulsu - otwdrz odtgcznik szynowy 1

83. Imp.OS2_OFF Woystanie impulsu - otworz odtgcznik szynowy 2

84. Imp.0OS3_OFF Woystanie impulsu - otwdrz odtgcznik szynowy 3

85. Imp.OL_OFF Whystanie impulsu - otwérz odtgcznik liniowy

86. Imp.UL_OFF Wystanie impulsu - otwérz uziemnik liniowy

87. Imp.US_OFF Whystanie impulsu - otwdrz uziemnik szynowy

88. Bl.Z.W_ON-wz Pobudzenie blokady zatgcz wytacznika - wejscie zewnetrzne

89. Bl.Z.W_OFF-wz Odwzbudzenie blokady zatacz wylacznika - wejscie zewnetrzne

90. Pob.I>.st1 Pobudzenie zabezpieczenia nadpradowego I> (stopien 1)

91. Pob.I>>.st2 Pobudzenie zabezpieczenia |1>> (stopien 2)

92. Pob.lo>.st1 Pobudzenie zabezpieczenia lo> (stopien 1)

93. Pob.lo>st2 Pobudzenie zabezpieczenia lo> (stopien 2)

6. Pomiary.

Wykaz funkcji pomiarowych przedstawiono w tab. 7.

Pomiary dostepne sg poprzez konsole operatora (sposéb przegladania przedstawiono w
DTR p. 4; wszystkie pomiary mieszczono w grupie 11) lub zdalnie np. przez program
obstugi CZAZ (sposéb przegladania przedstawiono w opisie programu obstugi SMiS)
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Tablica 7. Wykaz funkcji pomiarowych.

Lokalizacja Oznaczenie Opis
DSP1 IL1 Prad fazy L1
DSP1 IL2 Prad fazy L2
DSP1 IL3 Prad fazy L3
DSP1 uL1 Napiecie fazy L1
DSP1 uL2 Napiecie fazy L2
DSP1 UL3 Napiecie fazy L3
DSP1 3lo_m Prad 3lo (mierzony)
DSP1 3lo_| Prad 3lo (wyliczany z pradéw fazowych)
DSP1 3Uo_m Napiecie 3Uo (mierzone)
DSP1 3Uo_| Napiecie 3Uo (wyliczane z napie¢ fazowych)
DSP1 u12 Napiecie miedzyfazowe L1-L2
DSP1 u23 Napiecie migdzyfazowe L2-L3
DSP1 U31 Napiecie miedzyfazowe L3-L1
DSP1 P Moc czynna
DSP1 Q Moc bierna
DSP1 f Czestotliwosé
DSP1 faza_IL1 Kat fazowy pradu IL1
DSP1 faza_IL2 Kat fazowy pradu IL2
DSP1 faza_IL3 Kat fazowy pradu IL3
DSP1 faza_3lo_| Kat fazowy pradu 3lo_|
DSP1 faza_3lo_m Kat fazowy pradu 3lo_m
DSP1 faza_UL1 Kat fazowy napiecia UL1
DSP1 faza_UL2 Kat fazowy napiecia UL2
DSP1 faza_UL3 Kat fazowy napiecia UL3
DSP1 faza_3Uo_| Kat fazowy napiecia 3Uo_|
DSP1 faza_3Uo_m Kat fazowy napiecia 3Uo_m
DSP1 faza_U12 Kat fazowy napigcia U12
DSP1 faza_U23 Kat fazowy napiecia U23
DSP1 faza_U31 Kat fazowy napiecia U31

7. Liczniki zadziatan.

W wykonaniu standardowym przewidziano jeden licznik o nazwie ,W.zab” zliczajacy ilo$¢
wystanych impulséw wytgczajacych przez zespét wywotanych zadziataniem zabezpieczen
zespotu.

8. Wewnetrzny uktad sygnalizacji.

8.1. Diody LED sygnalizacja stanu zespotu.
Wedtug danych ogélnych (Instrukcja Obstugi punkt 3.7).

8.2. Sygnaly statusow oraz diod konfigurowalnych
Dziatanie diod ,UP” i ,WA” tozsame z dziataniem przekaznikéw sygnalizacyjnych opisanych
w Zatgczniku 1 punkt 3.
Konfiguracje pozostatych diod sygnalizacyjnych przedstawiono w tab 9.

Dziatanie diod sygnalizacji pobudzen i wytgczenia (sygnaty o numerach od 1 do 10)
skonfigurowano jako sygnalizacje z podtrzymaniem. Kasowanie podtrzymania sygnalizaciji
poprzez:

+ wcisniecie przycisku ,Kasowanie WWZ’ na ptycie czotowej zespotu;

+ podanie napiecia na zaciski L6:13/L6:14

+ wystanie polecenia przez system nadrzedny poprzez port komunikaciji.
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8.3. Sygnalizacja potozenia stanu tacznikoéw pola.
Zespot wyposazono w uktad graficznej prezentacji potozenia tacznikdéw pola o wygladzie
przedstawionym na rysunku 6.

Stan potozenia facznikdéw okreslany jest w uktadzie logicznym przedstawionym na

rysunku 5. Stany kazdego z tacznikéw odwzorowane jest przez uktad diod jak na
ponizszym rysunku:

+ Swiecenie diod czerwonych - facznik zamkniety

+ Swiecenie diod zielonych - tacznik otwarty

+ pulsujace Swiecenie wszystkich diod - niezgodnos¢ potozenie

stykow
51 P
S2
53
—
Rysunek 6. Uktad synoptyki pola.

9. Parametry nastawcze zespotu.

Wykaz parametrow nastawczych zespotu w wykonaniu fabrycznym przestawiono w
tablicy 10.

56



Ei=

ZEG-ENERGETYKA

CZAZ-RR

Tablica 10
Numer Oznaczenie grupy Oznaczenie funkcji Oznaczenie parametru Zakres
p is funkcii p wartosci
grupy Opis grupy Opis funkcji Opis parametru nastawczej
' 'Sterowanle tacznikow 5 t (0:320) s
Minimalna (wymagana) dtugos¢ | pastawa funkcji czasowej c00,01s
trwania sygnatu sterujgcego
Sterowanie t'Ste'."v‘" t (0-320) s
12 Sterowanie Czas trwanla//mpu{/'(sy nastawa funkcji czasowej c00,01s
tacznikami pola sterujgcego wytgcznikiem
t.ster.facz
Czas trwania impulsu t , (0+320) s
sterujacegotacznikami pola nastawa funkcji czasoweyj co0,01s
(odtgczniki i uziemniki)
T_Syg.BLW
Czas opbznienia sygnalizacji t (0+320) s
niezgodnosci potozenia stykow nastawa funkcji czasowej co0,01s
Synoptyka .
13 T o wytgcznika
Pofozenll)eogczn/kow T _Syg.BLW
Czas opO6znienia sygnalizacji t (0+320) s
niezgodnosci potozenia stykéw | nastawa funkcji czasowej co0,01s
odfgcznikdéw i uziemnikéw
Ir (0,2+20) * I,
. I>.st1 prad rozruchowy co 0,01
Przekaznik nadpradowy fazowy
stopien 1 kp 097
wspofczynnik powrotu ’
Ir (0,2+20) * I,
o Pst2 prad rozruchowy co0 0,01
Przekaznik nadpradowy fazowy
stopien 2 kp 097
I wspofczynnik powrotu '
14 . . t1_I>
Zabezpieczenie Czas dziatania stopnia 1 t (0:320) s
nadpradowe fazowe | zapezpieczenia nadpradowego | nastawa funkcji czasowej c00,01s
fazowego
t2_I>
Czas dziatania stopnia 2 t (0+320) s
zabezpieczenia nadprgdowego nastawa funkcji czasowej co0,01s
fazowego
'Bl.I>_prog , S 1 — odstawione
Odstawienie zabezpieczenia nastawa stanu
nadpradowego fazowego 0 — aktywne
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15

lo>

Zabezpieczenie
ziemnozwarciowe

Ir (0,2+20) * I,
~ 3lo>_st1 ) prad rozruchowy co 0,01
Przekaznik ziemnozwarciowy
stopieri 1 kp 097
wspotczynnik powrotu ’
Ir (0,2+20) * I,
3lo>_st2 prad rozruchowy o 0,01
Przekaznik ziemnozwarciowy
stopien 2 kp 0.97
wspotczynnik powrotu ’
Ur (0,02+2) * Uy
3Uo> napiecie rozruchowe co 0,01
Przekaznik nadnapieciowy
sktadowej zerowej napiecia 3Uo kp 0.97
wspotczynnik powrotu ’
Pr (0,0+1,2) = Py,
moc rozruchowa co 0,01
K
Kierunek S F;{ ¢ 0,90
Przekaznik blokady kierunkowej wspoiczynnik powrotu
Fi
kat maksymalnej (0+360) ° co 0,1°
czutosci

t1_lo>
Czas dziatania stopnia 1
zabezpieczenia
ziemnozwarciowego

t

nastawa funkcji
czasowej

(0+320) s co 0,01
S

t2_lo>
Czas dziatania stopnia 2
zabezpieczenia

t
nastawa funkcji

(0+320) s co 0,01
s

, } czasowej
ziemnozwarciowego
lo>_bez_K () 0 — kierunkowe
Odstawienie blokady nastawa stanu 1 — bezki k
kierunkowej ~ bezkierunkowe
Bl.lo>_prog

Odstawienie programowe
zabezpieczenia

S
nastawa stanu

0 — aktywne
1 — odstawione

ziemnozwarciowego
SPZ_OFF S 0 — aktywne
Odstawienie uktadu wspotpracy nastawa stanu 1 od .
z automatyka SPZ — odstawione
0 — prad wyliczany
z pradéw
3lo S fazowych
Wybor pradu Zrédtowego 3lo nastawa stanu 1 — prad mierzony
(zaciski
L1:11/L1:12)
0 — napiecie
wyliczane z
napiec
3Uo S fazowych

Wybér pradu zrédtowego 3lo

nastawa stanu

1 — prad mierzony
(zaciski
L1:13/L1:14)
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Numer Oznaczenie grupy Oznaczenie funkcji Oznaczenie parametru Zakres wartosci
grupy Opis grupy Opis funkcji Opis parametru nastawczej
wyjscia W_zab_impuls t
1 L - . .
6 Obsfugq wyj$¢ M/n/malny czas tman/a nastawa funkeji czasowsj (0+320) sco0,01s
zabezpieczen impulsu wytgczajgcego
AW Syg_AW t
17 A ) . . Opbznienie czasu dziatania | 6o (0+320) sco0,01s
waryjne wylaczenie sygnalizacji AW / !
cow1 _
Uaktywnienie funkcji S 0 — odstawione
COW1(zaciski nastawa stanu 1 — aktywne
L3:3/L.3:4/L.3:4/L.3:5)
COow2 .
Uaktywnienie funkcji s 0 - odstawione
COW2(zaciski nastawa stanu 1 — aktywne
L3:6/L.3:7/L3:4/L3:8)
t_ cow t
Opdznienie dziatania , . | (0+320) sco0,01s
L nastawa funkcji czasowej
sygnalizacji COW
Stan logicznej ,1” na
C/Z_pol. wejsciu funkcji, gdy
Stan aktywny wejscia funkcji S dla nastawy:
uUpP (polaryzacja — zaciski nastawa stanu 0 — brak o
18 - L6:1/L6:2)) rak naplecia
Uszkodzenie w polu 1 — jest napiecie
t Ciz
Czas opobznienia wejscia t (0+320) s c0 0,015
gotowosci napedu nastawa funkcji czasowej ' ’
wytgcznika
Stan logicznej ,1” na
cuo wejsciu funkgiji, gdy
Stan aktywny wejscia funkcji S dla nastawy:
(polaryzacja — zaciski nastawa stanu — brak ‘o
L6-3/6:4)) 0 - brak napiecia
1 — jest napiecie
t_Ccuo
Czas opbznienia wejscia t (0320) 50001 s
gotowosci napedu nastawa funkcji czasowej ’ ) T
odfgcznikéw i uziemnikéw
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