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1. Uwagi producenta

1.1. Ogolne zasady bezpieczenstwa

i:i UWAGAI!!!

Podczas pracy urzgdzenia, niektére jego czesci mogg znajdowaé sie pod nie-
bezpiecznym napieciem. Niewlasciwe lub niezgodne z przeznaczeniem zasto-
sowanie urzgdzenia, moze stwarza¢ zagrozenie dla osdb obstugujgcych, jak
réwniez grozi uszkodzeniem urzadzenia.

Wiasciwa i bezawaryjna praca urzgdzenia wymaga odpowiedniego transportu,
przechowywania, montazu, instalowania i uruchomienia, jak réwniez prawidtowe;
obstugi konserwacji i serwisu.

Montaz i obstuga urzadzenia moze by¢ wykonywana jedynie przez odpowiednio
przeszkolony personel.

Nalezy zwréci¢ uwage by obwody dodatkowych wejsé sterujgcych (zaciski 1,2,3
w wersji RT-41.) byly odseparowane od napiecia zasilajgcego przekaznik - w
przypadku braku separacji przekaznik moze ulec zniszczeniu.

1.2. Wykaz przyjetych norm

Urzadzenie bedgce przedmiotem niniejszej instrukcji zostato skonstruowane i jest produkowane
dla zastosowan przemystowych.

Przy konstruowaniu i produkcji urzadzenia zastosowano takie normy, ktérych spetnienie zapewnia
realizacje zatozonych zasad i srodkow bezpieczenstwa, pod warunkiem przestrzegania przez
uzytkownika wytycznych instalowania i uruchomienia oraz prowadzenia eksploatacji.

Urzadzenie spetnia wymagania zasadnicze okreslone w dyrektywach: niskonapieciowej

(73/23/EWG) i kompatybilnosci elektromagnetycznej (89/336/EWG), poprzez zgodnos¢ z norma-
mi:

e PN-EN 60255-5:2002(U) — dla dyrektywy LVD,
e PN-EN 50263:2004 — dla dyrektywy EMC,

PN-EN 60255-5:2002(U)
Przekazniki energoelektryczne. Czes¢ 5: Koordynacja izolacji przekaznikéw pomiarowych i urzg-
dzen zabezpieczeniowych. Wymagania i badania.

PN-EN 50263:2004

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Norma wyrobu dotyczgca przekaznikéw pomiaro-
wych i urzadzen zabezpieczeniowych. (Norma zharmonizowana z dyrektywg EMC).

Normy zwigzane

e PN-EN 60255-6:2000 - Przekazniki energoelektryczne. Przekazniki pomiarowe i urzg-
dzenia zabezpieczajagce.

e PN-EN 60255-22-2:1999 - Przekazniki energoelektryczne. Badania odpornosci przekaz-
nikéw pomiarowych i urzadzeh zabezpieczeniowych na zakitdcenia elektryczne. Badania
odpornosci na zakidcenia od wytadowan elektrostatycznych.

e PN-EN 60255-22-3:2002 - Przekazniki energoelektryczne. Czes¢ 22-3: Badanie odpor-
nosci przekaznikdbw pomiarowych i urzadzen zabezpieczeniowych na zaktdcenia elek-
tryczne. Badanie odpornosci na zaktécenia od pdl elektromagnetycznych.

e PN-EN 60255-22-4:2003 - Przekazniki energoelektryczne. Cze$¢ 22-4: Badania odpor-
nosci na zaktocenia elektryczne przekaznikow pomiarowych i urzadzen zabezpieczenio-
wych. Badanie odpornosci na szybkozmienne zakidcenia przejsciowe.

e PN-EN 60255-22-5:2003 - Przekazniki energoelektryczne. Czes¢ 22-5: Badania odpor-
nosci na zaktécenia elektryczne przekaznikdéw pomiarowych i urzgdzen zabezpieczenio-
wych. Badanie odpornosci na przebiegi udarowe.
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e PN-EN 60255-22-6:2002 - Przekazniki energoelektryczne. Cze$¢ 22-6: Badanie odpor-
nosci przekaznikéw pomiarowych i urzgdzeh zabezpieczeniowych na zaktécenia elek-
tryczne. Badania odpornosci na zaki6cenia od pdl elektromagnetycznych o czestotliwo-
Sciach radiowych.

e PN-EN 60255-23:1999 - Przekazniki energoelektryczne. Dziatanie zestykdw.

e PN-IEC 255-11:1994 - Przekazniki energoelektryczne. Zaniki i sktadowe zmienne po-
mocniczych wielkosci zasilajgcych prgdu statego przekaznikéw pomiarowych.

e PN-EN 60529:2003 — Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

1.3. Przechowywanie i transport

Urzadzenia powinny by¢ pakowane w opakowania fabryczne, w sposéb zabezpieczajgcy je przed
uszkodzeniem w czasie transportu i przechowywania. Urzgdzenia powinny by¢ przechowywane w
opakowaniach transportowych, w pomieszczeniach zamknietych, wolnych od drgan i bezposred-
nich wptywoéw atmosferycznych, suchych, przewiewnych, wolnych od szkodliwych par i gazow.
Temperatura otaczajgcego powietrza nie powinna by¢ nizsza od —25°C i wyzsza od +70°C, a wil-
gotnos$¢ wzgledna nie powinna przekracza¢ 80%. Przy wysytce urzadzenia powinna by¢ dotgczo-
na dokumentacja techniczno-ruchowa, protokét pomiarowy oraz karta gwarancyjna.

1.4. Miejsce instalacji

Instalowanie urzgdzen dopuszcza si¢ w pomieszczeniach pozbawionych wody, pylu oraz gazow i
par wybuchowych palnych oraz chemicznie czynnych, w ktérych narazenia mechaniczne wystepu-
ja w stopniu umiarkowanym. Wysoko$¢ nad poziom morza nie powinna przekracza¢ 2000m przy
temperaturze otoczenia w zakresie -5°C do +40°C i wilgotnosci wzglednej nie przekraczajgcej
95%.

1.5. Utylizacja
Urzadzenie zostato wyprodukowane w przewazajacej czesci z materiatdw, ktére mogg zostaé po-
nownie przetworzone lub utylizowane bez zagrozenia dla srodowiska naturalnego. Urzgdzenie
wycofane z uzycia moze zosta¢ odebrane w celu powtérnego przetworzenia, pod warunkiem, ze
jego stan odpowiada normalnemu zuzyciu. Wszystkie komponenty, ktére nie zostang zregenero-
wane, zostang usuniete w sposéb przyjazny dla srodowiska.

1.6. Gwarancjai serwis

Okres gwarancji obejmuje okres 24 miesiecy liczac od daty sprzedazy, jednak nie wiecej niz 30
miesiecy od daty wyprodukowania. Jezeli sprzedaz poprzedzona byta umowg podpisang przez
Kupujgcego i Sprzedajgcego, obowigzujg postanowienia tej umowy.

Gwarancja obejmuje bezptatne usuniecie wad ujawnionych podczas uzytkowania przy zachowaniu
warunkow okreslonych w niniejszej karcie gwarancyjne;.

ZEG-ENERGETYKA Sp. z 0.0. udziela gwarancji z zastrzezeniem zachowania nizej podanych
warunkow:

e instalacja i eksploatacja urzgdzenia powinna odbywaé sie zgodnie z fabryczng instrukcjg
obstugi,

e plomba na obudowie urzgdzenia nie moze by¢ naruszona,
e na Karcie Gwarancyjnej nie mogg by¢ dokonywane zadne poprawki czy zmiany.

GWARANCJA NIE OBEJMUJE:
e uszkodzen powstatych w wyniku niewtasciwego transportu lub magazynowania,
e uszkodzen wynikajagcych z niewtasciwej instalacji lub eksploataciji,

e uszkodzen powstatych na wskutek manipulacji wewnatrz urzgdzenia, zmian konstrukcyj-
nych, przerébek i napraw przeprowadzanych bez zgody producenta,
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WSKAZOWKI DLA NABYWCY:

e przy zgtaszaniu reklamacji nalezy producentowi podaé powdd reklamaciji (objawy zwig-
zane z niewtasciwym dziataniem urzadzenia) oraz nr fabryczny, date zakupu lub naprawy
i date produkciji,

e po otrzymaniu potwierdzenia przyjecia reklamacji nalezy wysta¢ na adres producenta re-
klamowane urzadzenie wraz z Kartg Gwarancyjna,

e okres gwarancji ulega przedtuzeniu o czas zatatwiania uznanej reklamaciji.

1.7. Sposéb zamawiania

W zaméwieniu nalezy poda¢ nazwe, typ urzadzenia wedtug nastepujgcego wzoru:

RT-4xy
Gdzie:
X — cyfra zalezna od uktadu stykéw wyjsciowych wg ponizszych danych technicznych.
y — cyfra odpowiadajgca napieciu zasilania wg Tablicy 1,

Przyktady zaméwienia:
Przekaznik czasowy RT-421 sztuk 5,
Przekaznik czasowy RT-411 sztuk 2, itd

Zamowienia nalezy kierowac¢ na adres:

ZEG-ENERGETYKA Sp. z o0.0.

ul. Zielona 27

43-200 Pszczyna

tel: +48 32 775 07 80, tel/fax: +48 32 775 07 83
e-mail: biuro@zeg-energetyka.pl
www.zeg-energetyka.pl
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2.

Instrukcja Obstugi

2.1.

2.2.

2.3.

2.4,

Zastosowanie.
Przekazniki czasowe serii RT-4... przeznaczone sg do stosowania jako elementy opdzniajgce w
uktadach automatyki i zabezpieczen.

Zasada dziatania.

Przekaznik odmierza czas od podania napiecia zasilania na zaciski przekaznika. Mozliwe jest na-
stawienie czterech rodzajow pracy przekaznika - patrz diagram w tablicy 2.

Dodatkowo wersja RT-41.. jest wyposazona w dwa wejscia sterujgce umozliwiajgce zatrzymanie
odmierzania czasu na okres wysterowania tego wejscia oraz wejscie powodujgce skasowanie
odmierzanego czasu i ponowne rozpoczecie odliczania po zdjeciu sygnatu. Sterowanie mozliwe
jest stykiem zwiernym beznapieciowym (przekaznik, tranzystor, transoptor) odseparowanym od
napiecia zasilania.

Budowa.

Przekazniki wykonane sg w obudowach CombiNorm CN 45 AK firmy BOPLA ze zaciskami $ru-
bowymi AK700. Mozliwy jest montaz na szynie lub nasciennie za pomocg $rub. Szkic wymiarowy
obudowy przedstawiony jest na rysunku 1.

Na ptycie czotowej przekaznika umieszczono dwie diody sygnalizacyjne ( pobudzenia i zadziata-
nia) oraz dwa nastawniki (dwupozycyjny nastawnik cyfrowy wyboru warto$ci czasu opdéznienia
oraz szesciopozycyjny przetgcznik typu DIP do nastawy zakresu czasu oraz rodzaju pracy).

Dane techniczne.

Parametry ogolne przekaznikéw serii RT-4.. :

Zakres nastawy czasu od 50ms do 1000h
w podzakresach: (2,10,100,1000)*(s,min,h)
nastawiane skokowo co 1% zakresu

Maksymalny uchyb czasu dziatania £(0,1% * tnast+10ms)

Czas powrotu przekaznika <50 ms

Rozrzut czasu dziatania
- dla zasilania napieciem statym 1(0,1% * tnast+5mS)
- dla zasilania napieciem przemiennym 1(0,1% * tnast+10ms)

Czas przetgczania stykdéw bezzwitocznych < 20ms

Parametry stykow sterujgcych:

- rezystancja styku <2kQ dla styku zamknietego

>50kQ dla styku otwartego
- napiecie na otwartym wejsciu przekaznika <55V
- maksymalny prad ptynacy przez zaciski sterujgce 0,1 mA

Parametry tgczeniowe zestykow:

- obcigzalnos$¢ prgdowa trwata 8A
- zamykanie obwodu przy obcigzeniu rezystancyjnym 5A/250V
- otwieranie obwodu przy obcigzeniu indukcyjnym (L/R=40ms) 0,12A/250V DC
- otwieranie obwodu przy obcigzeniu indukcyjnym (cos¢$=0.4) 3A/250V AC
- czestos¢ fgczenia przy maksymalnym obcigzeniu stykow max 10/min

Odpornosé na zakitdcenia zewnetrzne 2,5kV/1MHz/400Ud/s

Normalne $rodowiskowe warunki pracy:

- temperatura otoczenia podczas pracy 268 ... 308 K (-5°C. +40°C)

- wilgotnos¢ wzgledna w temp. 40°C <95%

Wytrzymatos$c¢ elektryczna izolacji 2kV/50Hz/1min.;5kV 1,2/50ms

Stopien ochrony obudowy IP40

Parametry szczegodtowe przekaznikéw serii RT-4.... wedtug tabeli 1.
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2.5.

Tabela 1.
Typ ilos¢ stykow znamionowe napiecie | obecnos¢ wejs¢ | pobér mocy
zasilania U sterujacych
RT-411 1 przetgczny bezzwtoczny 220 V napigcie state lub tak <2VA
1 przetaczny zwloczny 230 V napiecie zmienne
50-60 Hz
RT-412 1 przetgczny bezzwtoczny 110 V napiecie state lub tak <2VA
1 przetgczny zwtoczny 110 + 127 V napiecie
zmienne 50-60 Hz
RT-413 1 przetaczny bezzwioczny 60 V napiecie state lub tak <2VA
1 przetgczny zwloczny zmienne 50-60 Hz
RT-414 1 przetaczny bezzwioczny 48 V napiecie state lub tak <2VA
1 przetgczny zwloczny zmienne 50-60 Hz
RT-415 1 przetgczny bezzwtoczny 24 V napiecie state lub tak <2VA
1 przetgczny zwloczny zmienne 50-60 Hz
RT-421 4 przetgczne zwtoczne 220 V napiecie state lub nie <2VA
230 V napiecie zmienne
50-60 Hz
RT-422 4 przetagczne zwtoczne 110 V napiecie state lub nie <2VA
110 + 127 V napiecie
zmienne 50-60 Hz
RT-423 4 przetgczne zwtoczne 60 V napiecie state lub nie <2VA
zmienne 50-60 Hz
RT-424 4 przetgczne zwtoczne 48 V napiecie state lub nie <2VA
zmienne 50-60 Hz
RT-425 4 przetagczne zwtoczne 24 V napiecie state lub nie <2VA
zmienne 50-60 Hz
RT-431 2 przetaczne bezzwtoczne 220 V napiecie state lub nie <2VA
2 przetgczne zwloczne 230 V napigcie zmienne
50-60 Hz
RT-432 2 przetgczne bezzwloczne 110 V napiecie state lub nie <2VA
2 przetgczne zwtoczne 110 + 127 V napiegcie
zmienne 50-60 Hz
RT-433 2 przetaczne bezzwioczne 60 V napiecie state lub nie <2VA
2 przetgczne zwioczne zmienne 50-60 Hz
RT-434 2 przetaczne bezzwioczne 48 V napiecie state lub nie <2VA
2 przetgczne zwioczne zmienne 50-60 Hz
RT-435 2 przetaczne bezzwloczne 24 V napiecie state lub nie <2VA
2 przetaczne zwloczne zmienne 50-60 Hz

Instalowanie i obstuga.

Przekaznik przystosowany jest do montowania na szynie lub bezposrednio na Scianie zaleznie od
potozenia elementu na tylnej czesci obudowy.

Do przekaznika podtgczy¢ wielkosci wejsciowe i wyjsciowe zgodnie ze schematem potgczen ze-
wnetrznych na rys. 2.
Uwaga:
Nalezy zwréci¢ uwage by obwody dodatkowych wejsé sterujacych (zaciski 1,2,3 w
wersji RT-41...) byly odseparowane od napiecia zasilajgcego przekaznik - w przypad-
ku braku separacji przekaznik moze ulec zniszczeniu.
Do nastawienia rodzaju pracy oraz zakresu nastawy czasu stuzy nastawnik DIP-SWITCH umiesz-
czony na ptycie czotowej przekaznika.
Pierwszy i drugi przetgcznik (liczac od gory) stuzy do okreslenia rodzaju pracy przekaznika (wg
diagramu na rysunku w tabeli 2) .W celu ustawienia zgdanego rodzaju pracy nalezy ustawic prze-
taczniki w potozeniu wg tabeli 2.
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Tabela 2

rodzaj pracy

potozenie
przetgcznikow

A
Cm
-
, ZR ZR ZR ZR
sposob .

dziatania U - podanie napigcia sterowniczago;
Z,R - pobudzenie przekaznika zwtocznego i §wiecenie diody Z;

Czas dziatania przekaznika okresla wzor

t=air*a2*n [ jm]

gdzie:

ai - mnoznik ustawiany na trzecim (liczac od géry) przetgczniku nastawnika DIP-
SWITCH réwny 0.01 dla potozenia lewego i 0.1 dla potozenia prawego

az - mnoznik ustawiany na czwartym (liczac od gory) przetgczniku nastawnika
DIPSWITCH roéwny 1 dla potozenia lewego i 100 dla potozenia prawego

n - wartos¢ ustawiona na dwucyfrowym nastawniku kotowym (Uwaga: przy nasta-
wieniu zera na obu miejscach nastawnika nastawa wynosi 100); zmiana nasta-
wy odbywa sie przez wciskanie przyciskédw nad lub pod cyfrg

jm - jednostka miary czasu nastawiona na pigtym i szostym (liczac od géry) prze-
taczniku nastawnika DIP-SWITCH; zgdang jednostke czasu nalezy wybrac
ustawiajgc przetgczniki w pozycji zgodnie z Tablicg 3.

Tablica 3.

jednostka nastawy czasu sekundy minuty godziny

lub

ustawienie przetgcznikow .
I

I [ [
. I .

Przekaznik jest wyposazony w dwie diody sygnalizacyjne:

e Dioda oznaczona ,U” $wieci, gdy na przekazniku podane jest napiecie sterujgce.

e Dioda oznaczona ,Z” swieci, gdy pobudzony jest przekaznik zwtoczny.
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Rysunek 1. Szkic wymiarowy przekaznika RET-4..
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Rysunek 2. Schemat potgczen zewnetrznych przekaznika czasowego RET-4..
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NOTATKI
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NOTATKI
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