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1. UWAGI PRODUCENTA

1.1.
Dl

e

   

   

a-

i-
we lub niezgodne z 

d-
nie z oraz wykonywanie wszelkiego rodzaju napraw powoduje w stosunku do             

ego 
y

Podczas instalacji i eksploatacji serii mZAZ
e w zacisk 

uziemia

tego upo

1.2.

o-

o-
o-

wania i uruchomienia oraz prowadzenia eksploatacji.

LVD2014/35/UE)                 
EMC2014/30/UE rmami:

                                                                                                                                                                                                                                                                

PN-EN 60255-27:2014-06  dla dyrektywy LVD,

Wymagania bezpiecze stwa wyrobu.

PN-EN 60255-26:2014-01    dla dyrektywy EMC,

Wym
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1. PN-EN 60255-1:2010       
  

2.  PN-EN 60255-8:2000       ryczne --  
3.  PN-EN 60255-127:2014-04      

 
d  

4.  PN-EN 60255-149:2014-03      
k  

5.  PN-EN 60255-151:2010     .  
Wymagania funkcjonalne  

o                                
6.      PN-EN 60255-21-1:1999       r  

sy 
lne). 

7.      PN-EN 60255-21-2:2000       r  
sy   

dyncze i wielokrotne. 
8. PN-EN 60255-21-3:1999       owych 

zne.                  
       Badania sejsmiczne. 

9. PN-EN 60255-26:2014-01    o  
a  

10. PN-EN 60255-27:2014-06   iowe.                                   
y  

11. PN-IEC 255-11:1994  o  
 

12. PN-IEC 255-12:1994P       owe. 
13.  PN-EN 60529:2003            Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP). 
14.  PN-EN 61810-1:2015-09     i  
15.  PN-EN 61810-2:2011           d . 
16.  PN-EN 61812-1:2011/Ap1:2013-07E          o  

do  
17.  PN-EN 60068-2-1:2009          -   mno 
18.  PN-EN 60068-2-2:2009     -   co 
19.  PN-EN 60068-2-6:2008         -   oidalne) 
20.  PN-EN 60068-2-27:2009           -   zne. Udary.    
21.  PN-EN 60068-2-78:2013-11     -    
22.  PN-EN 61000-4-4:2013-05      -4: Me  

a  
23.  PN-EN 61000-4-5:2014-10     -5: Metody ba  

a  
24.  PN-EN 61000-4-11:2007        -11: Me  

i pomia  
25.  PN-EN 61000-6-2:2008       -2: 

 Odpor  
26.   PN-G-50003: 2003   adania. 
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1.3. Przechowywanie i transport 
o-

ywane  
w opakowaniach transportowych, w pomieszczen d

25 C, a wilgot                     
przekra  

1.4. Miejsce instalacji 

 
uchowych, 

owanym.  
omem morza przy temperaturze otoczenia 

w zakresie -20 C do +55  

1.5.  

 
W  zastosowana jest bateria litowa typu CR2032,  kt  podtrzymania danych 

jsza wymiana baterii powinna              
z            

(m. in. czas i data). zczona na podstawce               

o                                 
w  erii 

 

1.6.  

 Dokumentacja Techniczno-Ruchowa karta gwarancyjna. 
 Wersja instalacyjna oprogramowania SMiS (System Monitoringu i Sterowania) -  
  (*). 
 Konwerter RS-485/USB. (*) 

 

1.7.  

  
 

IO)
ca IO - powinny 

y  

Producent ZEG-ENERGETYKA Sp.   powoduje                     

pro  

produ
jego wyrobu. Producent ZEG-ENERGETYKA Sp.   tego wymagania                

 
o . 

(*) Osobna pozycja cennikowa w ofercie producenta. 
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 Pozost  

Producent ZEG-ENERGETYKA Sp. z o. o. ukowanych 
 Producent zastrzega sobie prawo informowania o zmianach                 

niejszej instrukcji (IO orespondencji. 

1.8. Utylizacja 
o-

l  
 

1.9. Gwarancja i serwis 
Okres gwarancji wyno i-

ostanowienia tej umowy.  
a

onych w karcie gwarancyjnej.  

 

ZEG-ENERGETYKA Sp. z o. o.  a  

  
 plomba na obud o  
     

 
GWARANCJA NIE OBEJMUJE: 
 

  
 wej instalacji lub eksploatacji, 
 

bek i napraw przeprowadzanych bez zgody producenta. 
 

 
 
 niego transportu, przechowywania,           

b  
 ony i uprawniony               

personel, 
  

 
 

 
  

 

- informacja techniczna                                        +48 (32) 775 07 87 

-    +48 (32) 327 14 57 

- telefon kontaktow    +48 608 081 863 
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1.10.  

enia. S prz  

 
  

      
     Typy standardowe:  

- mZAZ-I 
- uniwersalne zabezpieczen mZAZ-U  
- zabezpieczenie pola pomiarowego typu mZAZ-PR 
- zabezpieczenie od mocy zwrotnej typu mZAZ-Pz 
- zabezpieczenie transformatora SN typu mZAZ-T 
- mZAZ-M 
- zabezpieczenie linii SN typu mZAZ-L  
- zabezpi mZAZ-GR 
- zabezpieczenie ziemnozwarciowe typu mZAZ-Io 
- mZAZ-DC 

 ( )  
0       
1      we  
2       
3                         

           4      ransformatorowe, Un=400V 
           5        -20) mA    

 6       
 7       

  8       
  9       

Standardowo, z ,   

Lp. Oznaczenie typu 
 

(zaciski odpowiednio: 5-6, 7-8, 9-10, 11-12) 
Parametry znamionowe (rysunek 11) 

1. mZAZ-I 
1116 I1=I2=I3=In=1 A, Ion=5 A 
2226 I1=I2=I3=In=5 A, Ion=5 A 

2. mZAZ-U 
3333 U1=U2=U3=Un=100 V, Uon=100 V 
4440 U1=U2=U3=  

3.  mZAZ-PR 
3333 U1=U2=U3=Un=100 V, Uon=100 V 
4440 U1=U2=U3=  

4. mZAZ-Pz 
6633 I1=I2=In=5 A, U32=U13=Un=100 V 
6004 I1=In=5 A, U13=Un=400 V 

5.  mZAZ-T 
1113 I1=I2=I3=In=1 A, Uon=100 V 
2223 I1=I2=I3=In=5 A, Uon=100 V 

6. mZAZ-M 

1113 I1=I2=I3=In=1 A, Un=100V 
2223 I1=I2=I3=In=5 A, Un=100V 
1115 I1=I2=I3=In=1 A, Idc=(4-20) mA 
2225 I1=I2=I3=In=5 A, Idc=(4-20) mA 
1116 I1=I2=I3=In=1 A, Ion=5 A 
2226 I1=I2=I3=In=5 A, Ion=5 A 

7. mZAZ-L 
1163 I1=I2=In=1 A, Ion=5 A, Uon=100 V 
2263 I1=I2=In=5 A, Ion=5 A, Uon=100 V 

8. mZAZ-GR 
3336 U1=U2=U3=Un=100 V, I1=In=5 A 
9996 U1=U2=U3=Un=230 V, I1=In=5 A 

9. mZAZ-Io 
1263 Io1n=1 A, Io2n=5 A, Io3=1 A, Uon=100 V 
0063 Io=1 A, Uon=100 V 
0780 Io=0,5 A, Uon=100 V 

10. mZAZ-DC 7080 Idc dc  
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(rysunek 11):
 

mZAZ-I-2263   w -6, 7-8)   
 -10)   
 -12)   

 Ozn  

  
  
   

  

  
        0000                          , Io=(5 600) mA. 

       inna 

  

 

024       
060      -60)V AC/DC  
230      -230)V AC/DC. 

 Ozna  

    0      obudowa natablicowa 
    1       

 
 

Uniwersalne zabezpieczenie , typu  mZAZ U 3333 A 0000 100 0, o parametrach: 
Un=100 V, Uon=100 V, model A, odmiana 0000, 0 V  

1.11. Dane producenta 

 

ZEG-ENERGETYKA Sp. z o.o.  
                         ul. Zielona  27 
                         43-200 Pszczyna 
                         tel: +48 32 775 07 80 
                         tel/fax: +48 32 775 07 83  
                         e-mail: biuro@zeg-energetyka.pl 
                         www.zeg-energetyka.pl 
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2. OPIS TECHNICZNY                                                      
2.1. Zastosowanie 

                    
         
                   

sterownicze, automatyki energetycznej 
automatyki zabezpieczeniowej w aplikacjach wysokiego, 

-V0                  
zatablicowego - po zastosowaniu odpowiedniego adaptera. 

 
 mZAZ-I 
 mZAZ-U  
 Zabezpieczenie pola pomiarowego typu mZAZ-PR 
 Zabezpieczenie od mocy zwrotnej typu mZAZ-Pz 
 Zabezpieczenie transformatora SN typu mZAZ-T 
 mZAZ-M 
 Zabezpieczenie linii SN typu mZAZ-L  
 mZAZ-GR 
 Zabezpieczenie ziemnozwarciowe typu mZAZ-Io 
 Zab mZAZ-DC 

2.2.  

 Biblioteka funkcji zabezpieczeniowych i automatyk.  
 indukcyjne, ikami                         

zabezpieczeniowymi -20) mA dc). 
 Siedem  programowalnych owych. 
  dwustanowe  
  diod (LED) do alnych.  
 Panel operatora z LCD  czo

. 
  
  
 a  LCD. 
  
  
 amowania. 
  
 dzenia przez PC. 
  
 owych i  binarnych. 
  
  
  
 Zegar czasu rzeczywistego. 
 Port komunikacyjny RS-485 
 -485,   

 MODBUS  RTU (ZEG-E). 
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2.3.  

mZAZ   kontrolno-pomiarowymi i zabezpieczenio-
wymi.  napi c

                 
odpowiednie   
obliczeniowych pr   
reakcja aktywnych zabezpiecze

. o  7) oraz                           
w  
oprogramowania.  

l  
 -logiczny 
  
  
 zasilacz 
 port RS-  

mZAZ ha
fabryczne   00000000  Opis konfiguracji. 

 
tratora zda

pa  
ane 

a  
 pod nadzorem systemu sterowania i monitoringu SMiS

wych, stan                 
sygnalizacji  i  liczni  

 

mZAZ,  produkowane  jest w obudowie CN100AK - BOPLA.                      
 

a
diody sygnalizacj

ekroju do 4mm2

ekroju  do  2,5 mm2 .  

serii 
utwo go na dysku                    

 - w celu odczytania ha a.  
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2.4. Dane techniczne 
 

     100 V, albo 230 V, albo 400 V 
 0,5 A albo 1 A albo 5 A                                                

 50 Hz 
Znamionowe p    24 V AC/DC albo 48 V/60 V AC/DC  

albo 110 V AC/DC, 230 V AC/DC 
 Up                                                                             )Upn                       

Znamionowe n  zgodne z Upn 
           1 VA  

przy U=Usn  1 W / 3  
  8 W 

                                                                                           )In )In 
Zakres pomi                             0 V,  V 

  dla mZAZ-NET model G                                                                                 )In 
Zakres pomiaru   f=(39,8 70,2)Hz 

               
Zakres nastawczy cz            

nadmiarowych                                                          kp=0,8  
niedomiarowych                                                       kp=1,01 1,10 

  
                                                                             

-   
- ych                                           

  
                                                     

Ubl = (0,1  
W               Tspr = 2  

owych                    spr  x 10ms (Tspr  
Czas powrotu dla owych                               tp  spr  x 10ms (Tspr = 2  

                                        0,5%  w za  
Uchyb gwarantowany pomiaru   (fn=50Hz)                                                        2,5%  w zakresie (0,2 42)In       

                                        spr = 2) 
ystycznym                               2,5%   

Uchyb gwarantowany pomiaru czasu  1%   10ms                                           
Uchyb gwarantowany pomiaru temperatury                                                                                                    2,5%         

 S1-S5 (RM699): 
-         6A/250VAC/24VDC 
-  1500VA/250V 
-          144W/24V 

 S6-S8 (JS-5K): 
-         8A/250VC/24VDC 
-  2000VA/250V 
-          192W/24V 

Zakres temperatury otoczenia podczas pracy  (253 -20 C  
  80% 

 IP40/IP20 
                         ok.  0,8 kg 

Wymiary  (LxHxG)max                                                                                                                75 x 100 x 120 mm 
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2.4.2.  Biblioteka funkcji zabezpieczeniowych i automatyk. 
 
W serii  mZAZ, ich ej               

a jest implementacja n utomatyk. 

Nazwa zabezpieczenia lub automatyki ANSI OZNACZENIE(*) 

 

 50/51 I>> 
 51 Ip1> 
 49R Ip2> 

 49M Ic> 
 

46 
I2> 

 I2A> 
 

51LR 
IU> 

czenia na zablokowany wirnik silnika IR0> 
 48 IR1> 

 66 IR2> 
 37 IM< 

 

 59 U> 

owe 27 U< 

 59N Uo> 

 27D U1< 

 47 U2> 

 27S/59S dU</dU> 

 27SA DU< 

 27I CU< 

wektorowe  VVS 

Zabezpieczenia ziemnozwarciowe 

owe 50N/51N Io> 

 51N Ios> 

 59N/67N IoK> 

Admitancyjne  ziemnozwarciowe  
21N 

Yo> 

Admitancyjne  ziemnozwarciowe kierunkowe YoK> 

Mocowe kierunkowe ziemnozwarciowe 32N P_K> 

 
 81H f> 
 81L f< 

 81S df 
 81L/81H >f> 

 81SA Df 

Zabezpieczenia mocowe 
Mocowe, od mocy zwrotnej, dwustopniowe 32R Pz> 

 32S dP 

 
 62 Zew 

(4-20)mAdc, (0-10)Vdc 38 RT> 

Automatyka 
  SCO, SPZpoSCO 

 79 SPZ 
  SNO 

   (*)  Oznaczenia funkcji zabezpieczeniowych i automatyk mog  
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W tabeli przedstawiono zestaw funkcji zabezpieczeniowych i automatyk przypisanych fabrycznie do 
   i  rodzaju .  

Funkcje zabezpieczeniowe (*) 

 

Kod 
ANSI 

Uniwersalne 

Li
ni

e 

Tr
an

sf
or

m
at

or
y 

Si
ln

ik
i 

G
en

er
at

or
y 

Po
le

 p
om

ia
ro

w
e 

 

m
ZA

Z-
I-1

11
6,

   
m

ZA
Z-

I-2
22

6 

m
ZA

Z-
U

-3
33

3 

m
ZA

Z-
U

-4
44

0 

m
ZA

Z-
Io

-1
26

3 

m
ZA

Z-
Io

-0
06

3 

m
ZA

Z-
Io

-0
78

0 

m
ZA

Z-
L-

11
63

,  
m

ZA
Z-

L-
22

63
 

m
ZA

Z-
T-

11
13

 , 
m

ZA
Z-

T-
22

23
 

m
ZA

Z-
M

 -1
11

3,
  m

ZA
Z-

M
-2

22
3 

m
ZA

Z-
M

 
11

15
,  

m
ZA

Z-
M

-2
22

5 

m
ZA

Z-
M

 
11

16
,  

m
ZA

Z-
M

-2
22

6 

m
ZA

Z-
G

R
-3

33
6,

   
m

ZA
Z-

G
R

-
99

96
m

ZA
Z-

Pz
-6

63
3 

m
ZA

Z-
Pz

-6
00

4 

m
ZA

Z-
PR

-3
33

3 

m
ZA

Z-
PR

-4
44

0 

m
ZA

Z-
D

C
-7

08
0 

Nad  50/51 3       3 3 2 2 2 2 2 2   3 
 51 1      1           

 50N/51N 2   2 2 2 2 2 2 2 2       
 76                 3 

 50N/51N    2              
 51N 1   2 2 2 1 1   2       
 51N    2              

 49M 1        1 1 1       
 49R 1       1          
 46 1       1          

 46  1        1 1 1       
 46G 1                 

 59  3 3      2   2 2 2 3 3 2 
 27  3 3      2   2 2 2 3 3 2 

 59N  3  1 1 1 1 1    1   3   
 47  2 2         1   1 1  

 27D  2 2            1 1  
 59S  3 3         1      
 27S  3 3         1      
 27SA  1 1         1      

 27I  1 1               
Admitancyjne ziemnozwarciowe SN 21N    1 1 1 1           
Admitancyjne  ziemnozwarciowe kierunkowe SN 21N    1 1 1 1           

 59N/67N    1 1 1 1 1          
owe kierunkowe WN 59N/67N    1 1 1            

 59N/67N    1 1 1            
Mocowe kierunkowe ziemnozwarciowe 32N    1 1 1            

 38          1        
 37         1 1 1       

Od utyku wirnika silnika 51LR         1 1 1       
 51LR         1 1 1       

 48         1 1 1       
 66         1 1 1       

 81L/81H            2 3 3 5 5  
 81S            1      

 81SA            1      
 81L/81H       1/1            

             1      
Od mocy zwrotnej 32R            1 2 2    

 32S            1      
 62 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 

Automatyka SCO, SPZpoSCO                5 5  
Automatyka SPZ 79       1           
Automatyka SNO   3 3               

(*)   
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Zastosowanie: 
Podstawowe   czasowe, n elektrycznych przed skutkami 

 i  ruchowych. 

                
 

I > Ir 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  

Ir 
- model: L, M, P, T n  co 0,01In       

albo     n  co 0,01 In 
1,00In 

- model G  n  co 0,001 In       3,00In 
kp otu  0,97 
t   s co 0,01 1,00 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 
W/S e    

BL_ON  /   
OR/AND Logika pobudzenia  OR/AND OR 

 

Zastosowanie: 

- elektrycznych  

Warunki                                                    

I =  Imax_1h  > Ir 

maksymalna                              
Czas za   zale  

    [s] 

   typ A    - charakterystyka normalna:  k = 0,14s;  = 0,02  
typ B    -  = 1 
typ C   -  = 2 

  
 
 

Rysunek  zabezpieczenia Ip1 >   

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ir  n  co 0,01In             1,10In 
kp otu  0,97 

  co 0,01 1,00 
k   s 13,50 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 
W/S e    

BL_ON    
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2.5.  

Zastosowanie: 
 czasowe, cieplne, elektrycznych przed skutkami przeci . 

Warunki                       >  Ir  ;                          

(rms) pr  (I1, I2, I3)              
 zale . 

                                                                             
 

 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ir  b  co 0,01Ib Ib 
kp W otu  0,97 
Ib  b  co 0,01In In 
k   s co 0,1 s 5,00 s 

tmin         s co 0,1 s 2 s 
tmax  (10  s co 1 s 200 s 
tpowr Czas powrotu charakterystyki      s co 1 s 10 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 
W/S e    

BL_ON  ona  

I2 > (46). 

Zastosowanie: 
 do  ochrony   elektrycznych  przed  enia. 

                                  
I2  > Ir 

   
pod  

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ir  n co 0,01In   0,20In 

kp otu   0,97 

t   s co 0,01 1,00 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON Blo    
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I2A > (46). 

Zastosowanie: 
 elektrycznych przed  

War                                                      I2  > Ir 
 

   okr zale  (rysunek 1): 

    [s] 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ir  n  co 0,01In             In 

kp otu  0,97 

 tyki co 0,01 1,00 

k   s 13,50 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON  na  

I2G > (46G). 

Zastosowanie: 
 elektrycznych przed  

                                                       I2  > Ir 
        

   zale  

              

Rysunek 3.  I2G > 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ir  b  co 0,01Ib 0,20Ib 

kp otu   0,99 co 0,01 0,97 

Ib  b  co 0,01In 1,00In 

k1 
etria 

  s  co  0,1 s 10,00 s 

k2 a
dopuszczalna niesymetria 

     co  0,01 0,10 

tmin   s co  0,1 s 5 s 

tmax          s co  1 s  200 s 

tpowr Czas powrotu charakterystyki  s co 1s 10 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    
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Ic > (49M). 

Zastosowanie: 

Zabezpieczenie  nadpr  

 

silnika znych 
(rms) h. Zabezpieczenie realizuje model  cieplny nagrzewania obiektu,  wyizolowanego z otoczenia. 

 

Dla I < 2 Ib :                     

Dla I  2 Ib :                     

 

 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ib  (0,20  1,20)In  co 0,01In 0,90In 

n 
Przyrost temperatury przy            na-

 
(     

o Temperatura otoczenia (-    

b     

s Temperatura sygnalizacji    

z     

k 
ego    

     5 

T1 b      co 1 min 20 min 

T2 b      co 1 min 5 min 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

2.5.8. Detekcja stanu pracy silnika  DM.  

Zastosowanie: 

e-
ika. 

: 

(Ib  o
). 

Stan STOP              
Stan ROZRUCH     -  

               I > 2,5Ib. 
Stan PRACA          

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ib  (0,20  1,20)In co 0,01In 0,90In 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 
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Zastosowanie: 

 
                                                           I  > Ir 

iselektora                 
rnika silnika. u 

              
Blokada               

l
 Na czas rozruchu 

silnika zabezpieczenie jest  blokowane. 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ir  (0,5 4,0)In co 0,1In 4,0In 

t   s co 0,01s 1,00 s 

treg Czas regeneracji cieplnej (1 120) min co 1 min 60 min. 

kp k powrotu  0,97 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

BLZ_ON o zona   

 

Zastosowanie: 

ikiem. 

                                         I > 0,8Irmax     dla    t > t80% 

fazowych      kontrola  
ozpoznanie 

max  po nastawionym czasie  t80% powoduje po-
 czasu treg d-

o                               
ilania urz dzenia. 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ib  n  co 0,01In 1,0In 

t80% Dopuszczalny czas trwania rozruchu  s co 0,01 s 10,00 s 

treg Czas regeneracji cieplnej (1 120) min. 60 min. 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

BLZ_ON o    

2.5.1  

Zastosowanie: 

 

 

 ;   

-   rozruchu. Kontro-
lowana jest energia pojedyncze

ci parametru t6, czyli dopuszczalnego czasu trwania roz b. Po 
6 czenia 

silnika na okres  czasu treg

 ilania . 
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Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ib  (0,2 n  co 0,01In 1,0In 

t6 
Dopuszczalny czas trwania rozruchu 

dla I= 6Ib 
 s co 0,01 s 10,00 s 

treg Czas regeneracji cieplnej (1 120) min. 60 min. 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S enie/sygnalizac    

BL_ON    

BLZ_ON o    

 

Zastosowanie: 

Zabezpieczenie   do ochrony silnika  przed  sekwencj czasie                
eracji  cieplnej silnika  treg.   

 

     gdzie:   

o
rozruchu  jako warto proporcjonaln do maksymalnej  warto ci  pr du  uzyskanej  z  maxsiselektora  pr wych  
silnika. Kontrolowany  jest li
do  nali
przez czas t6 6. Po przekroczeniu dopuszczalnej liczby rozru
(t6p<t6, co odpowiada nastawie Nz- e-

uchowego 6Ib przez czas t6,   reg

regeneracji cieplnej silnika ada 
6. W tym mo

- o-
czony. 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ib  n  co 0,01In 1,0In 

t6 
Dopuszczalny czas trwania rozruchu 

dla I= 6Ib 
 s co 0,01 s 10,00 s 

treg Czas regeneracji cieplnej (1 120) min. co 1 min. 60 min. 

Nz 
Liczba dozwol

stanu zimnego 
(1 5)  co 1 4 

Nc 
stanu nagrzanego 

(1 4)  co 1 2 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

BLZ_ON o    

M  < (37). 

Zastosowanie: 

 silnika. 

 

0,1Ib < I1h  Ir 
               

aktywne podczas pracy silnika. Kryterium rozpoznania stanu pra  0,1Ib.  
zabezpieczenia jest blokowane podczas rozruchu silnika. 
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Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ir  n  co 0,01In 0,4In 

kp otu )   co 0,01 1,03 

t  (1 ) min.  co 1 min. 1min. 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

OR/AND  OR/AND OR 

 

Zastosowanie: 

cia.   

                                                           U  > Ur 
 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ir  n co 0,01Un  1,1Un 

t O   s co 0,01 s 1,00 s 

kp otu  0,97 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

OR/AND  OR/AND OR 

 

Zastosowanie: 

Zabezpieczenie po spadku napi cia. 

Wa                                                            U  < Ur 
 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ir  (0,05 n co 0,01Un  1,1Un 

t   s co 0,01 s 1,00 s 

kp otu  1,03 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

OR/AND  OR/AND OR 

 

Zastosowanie: 

Zabezpieczenie przed skutkami doziemienia w sieciach z nie uziemiony e-
 

                                                           Uo  > Ur 

owych. 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ir howe n co 0,01Un  1,1Un 

t   s co 0,01 s 1,00 s 

kp otu  0,97 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e  a  

BL_ON    
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1 < (27D). 

Zastosowanie: 

Zabezpieczenie po spadku napi cia. 
                                                        U1  < Ur 

,   wyznaczanej 
. 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ir  n co 0,01Un  1,1Un 

t   s co 0,01 s 1,00 s 

kp otu  1,03 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

2 > (47). 

Zastosowanie: 

dowej przeciwnej do ochrony     
asy  

              U2  > Ur 

podstawowej symetrycznej przeciwnej U2,  
, wy  

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ir  n co 0,01Un  1,1Un 

t   s co 0,01 s 1,00 s 

kp otu  0,97 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

2.5.  

Zastosowanie: 

 

   
d(U1h(t)/Un)/dt > dur   albo     - d(U1h(t)/Un)/dt < dur 

 -  znamionowego. 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  

dUr 
ochodnej napi cia 

 
dur = (- -0,01)1/s    albo 

dur  
0,1 

kp otu  0,97 

Ubl   0,1Un 

t   s co 0,01 1,00 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

OR/AND  OR/AND OR 
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2.5.20. Zab  

Zastosowanie: 

 

 
DU= U=(U1h(t)-Un) <  Dur ,  t= t=Dt, 

                       
w  za . 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  

dUr dna) 
-(0.01 ) 0,01 

kp otu  0,97 

Ubl   0,1Un 

Dt Czas okna pomiarowego  s co 1 s 5,00 s 

ON/OFF Przeka wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

OR/AND  OR/AND OR 

CU< (27I). 

Zastosowanie: 

 

 dla U<Un:                                                            
        Tc 

U < Un,    - 1/Tc (U(t)-Un)dt  <  CUnast 

 owego, 
 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  

CUr dna) 
-(0,01 ) 0,01 

kp otu  0,97 

Ubl              0,1Un 

Tc   s co 1 s 1,00 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

OR/AND  OR/AND OR 

- VVS. 

Zastosowanie: 

  rozproszonej. 

        
I 1Up  2Up I  >  ru  ,   Up   >  Ur 

cia przez  zero. 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ur  (0,100 )Un co 0,001Un 0,300Un 

   Hz  

kpU o   0,97 

kp  o  0,1   co 0,1  0,3  

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    
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o >  (50N/51N).  

Zastosowanie: 

ochrony  elektrycznych przed 

przerywanego. 

                                                    Io  > Ior 

               
         

pr  

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  

Ior  

 
  1000) mA  co   1 mA (Ion=1 A)     
(25  mA  co   5 mA (Ion=5 A) 
(0,100  25,000)Ion    (mZAZ-T) 

25 mA 

0,5 A 

kp otu  0,95 

t   s co 0,01 1,00 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

(51N).  
Zastosowanie: 

ochrony  elektrycznych przed skutka-                
erywanego. 

 

     

Rysunek 4.  Ios >   

                 
            

pr  

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ior         mA  co  1mA  albo              

 mA  co  10mA   
(0,100  1,000)Ion    (mZAZ-T) 

50mA 

0,5 A 

kp otu  0,95 

t o=2Ior  s co 0,01 1,00 s 

ON/OFF tywny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    
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Uo >  (59N/67N).   
                                                                                                                                                                                                                                                  

Zastosowanie: 

ochrony  elektrycznych przed                 

przerywanego. 

 
 

                              ^          bez kierunku  
  

 

                              ^           
  

 

                              ^           

        a  
  charakterystyczny  (maksymalnej czu  

 
Rysunek 5. Charakterystyka rozruchowa zabezpieczenia 59N/67N dla    

 

cia Uo 
 

awie trzech 
i-

czenio  

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ior   mA  co  1 mA                  

albo (100  mA  co  10 mA   
100 mA 

Uor  (0,01 0,99)Uon co 0,01Uon 0,05Uon 

 
- maksymal-

nej czu  
(0   

kp otu  0,97 

t   s co 0,01 1,00 s 

dir Kierunek charakterystyki n  n  

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    
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2.5.26. Zabezpieczenie admitancyjne ziemnozwarciowe Yo >  (21N).  

Zastosowanie: 

ochrony  elektrycznych przed skut-
e-

go.

   

                                                          

Rysunek 6.  Charakterystyka rozruchowa zabezpieczenia admitancyjnego bezkierunkowego 

              
podsta  

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Yor Admitancja rozruchowa  mS  co 0,01 mS  

 mS co 0,1 mS   
5 mS 

Uor  (0,01 0,99)Uon co 0,01Uon 0,10Uon 

kp otu  0,97 

t   s co 0,01 1,00 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e   z 

BL_ON    

2.5.27. Zabezpieczenie admitancyjne ziemnozwarciowe kierunkowe YoK >  (21N).  

Zastosowanie: 
ochrony  elektrycznych przed skutkami 

 

 

o-
a    

  

   Uo >Uor        ^                                                                       

  Uo >Uor        ^                                                                      

                          Uo >Uor        ^          n  

        a ia Uo 
  charakterystyczny  (maksymalnej czu  
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nkowego 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  

Yor Admitancja rozruchowa 
00) mS co 0,01 mS 

 mS co 0,1 mS   
5 mS 

Uor  (0,01 0,99)Uon co 0,01Uon 0,10Uon 

 
- maksymalnej 

czu  
(0   

kp otu  0,97 

t   s co 0,01 1,00 s 

dir Kierunek charakterystyki n  n  

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

2.5.28. Zabezpieczenie ziemnozwarciowe mocowe kierunkowe P_K >  (32N).  
 

Zastosowanie: 
Zabezpieczenie mocowe ziemnozwarciowe, kierunkowe,  do ochrony  elektrycznych przed                   
ziemnozwarciowego. 

   , z                  
a .  

 
So > Sor 

So = Uo Io cos( - ) 
gdzie:  

= U- I   o o 
   zabezpieczenia  
U, I   

 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Sor Moc rozruchowa 00)Pn  co 0,005Pn 0,005Pn 

 
- maksymalnej 

czu  
(0   

kp otu  0,97 

t   s co 0,01 0,50 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    
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2.5.29  

Zastosowanie: 
e-

ania (SCO), dla utrzymania stabilnej 
pracy systemu elektroenergetycznego.   

   

U >  Ubl   ^  f > fr   albo       U >  Ubl   ^  f < fr   ;       f=(f1+f2+f3)/3    

  wyliczana jako 
z  

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
fr  (40,2 65,0) Hz co 0,05 Hz 49,5 Hz 

Ubl  (0,1 0,80)Un co 0,01Un 0,10Un 

kp otu     Hz co 0,01 Hz 0,10 Hz 

t   s co 0,01 s 1,00 s 

Tspr spraw  
1  4 

Tryb Tryb pracy 
 

 
 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON a   

2.5.30  

Zastosowanie: 
o-

 rozproszonej  dla utrzymania stabilnej pracy systemu.   

   

               U >  Ubl   ^  df/dt > (df/dt)r      albo   U >  Ubl   ^ df/dt < (df/dt)r     f=(f1+f2+f3)/3                                       

 ochodna 
 a owych. 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
fr  (0,1 +10,00) Hz/s co 0,05 Hz/s 2,00 Hz/s 

Ubl  (0,1 0,80)Un co 0,01Un 0,10Un 

kp otu  )H/s  co   0,01 Hz/s 0,10 Hz/s 

t   s co 0,01 1,00 s 

Tspr spraw  
2  4 

Tryb  Spadek / Wzrost Spadek 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON   na 

2.5.31  

Zastosowanie: 
o-

tabilnej pracy systemu.   

   

r       r       gdzie f=(f1+f2+f3)/3 
 

dnia 
owych . 
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Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Dfr  (0,1 +10,00) Hz/s co 0,05 Hz/s 2,00 Hz/s 

Ubl  (0,1 0,80)Un co 0,01Un 0,10Un 

kp otu  H/s  co   0,01 Hz/s 0,10 Hz/s 

T Okres pomiaru (przyrost czasu )      (0,02  2,00) s co   0,01s 1,00 s 

Tspr spraw  
2  4 

Tryb  Spadek / Wzrost Spadek 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

>f> (81L, 81H) .  

Zastosowanie: 
przeznaczone do detekcji zjawiska                

ferrorezonansu w polach sieci SN. 

 

Uo >  Ubl   ^  f > fr   albo       Uo >  Ubl   ^  f < fr   ;      FERRO = f> AND f<   

 Uo cia.  

 f>. 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
fr  (15,0 65,0) Hz co 0,05 Hz 15,0 Hz 

Tryb Tryb pracy n  Nad  

Zabezpieczenie po  f<. 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
fr  (15,0 65,0) Hz co 0,05 Hz 35,0 Hz 

Tryb Tryb pracy po  Nad  

nastawcze. 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Ubl  (0,1 0,80)Un  co  0,01Un 0,10Un 

kp otu       Hz   co 0,01 Hz 0,10 Hz 

t   s co 0,01 s 1,00 s 

Tspr 
Wy
spraw  

1  4 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON   czona 

2.5.33. Zabezpieczenie od mocy zwrotnej Pz >  (32R).  

Zastosowanie: 

Zabezpieczenie od mocy zwrotnej,   , przeznaczone do 
eczeniowej do ochrony  acy 

silnikowej .  

               
Pz > Pr 

 fazowych silnika i odpowied-
nich mi  ysunku.  
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Rysunek 8. Charakterystyka rozruchowa zabezpieczenia od  mocy zwrotnej ( .                                 

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do na 
Pr Moc zwrotna rozruchowa n  co 0,005Pn 0,100)Pn   

 
kterystyczny)            co 0,1  180,0  ind  

kp otu  co   0,01 0,97 

t Op   )s co 0,01 s 1,00 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    

2.5.34. Zabezpiecze  

Zastosowanie: 

Zabezpieczenie    na  ,              
 do ochrony       genera

przed . 

   
I dP/dt I > dPr  

ego 
ej.   

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  

dPr Pochodna mocy rozruchowa n/s  co 0,01Pn/s            
 Hz 

0,005Pn/s   

kp otu  0,60 

t   s co 0,01 s 1,00 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

BL_ON    
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2.5.35 znymi - Zew  (62).  

Zastosowanie: 

 ST1, ST2.                  

   
Us>0,75Usn    albo  Us<0,5Usn 

Us   

u-

ci powt  

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  
Il_pow_r   10   

Il_pow_p   10 

t   s co 0,01 1,00 s 

ON/OFF Prz wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

Pol  Wysoki / Niski Wysoki 

2.5.36. Zabezpieczenie Temperaturowe RT >  (38).  

Zastosowanie: 
Zabezpieczenie  do ochrony silnika z-

 

   

I( bl) > Ir( bl) albo I( s) > Ir( s) albo I( w) > Ir( w)     cia IN1 (4-20)mAdc 
U( bl) > Ur( bl) albo U( s) >Ur( s) albo U( w) > Ur( w)    cia IN2 (0-10)Vdc 

 

(          
np. czujnik PT) - . Zabezpieczenie      

bl

wy w).  

Nastawa Parametr Zakres nastawczy Nastawa do  

w  (40 200)OC   co 1OC 100OC 

b  (40 200)OC   co 1OC 40OC 

s Temperatura sygnalizacji (40 200)OC   co 1OC 80OC 

t   s co 0,01 1,00 s 

ON/OFF wny/nieaktywny ON/OFF ON 

W/S e    

S    

BL_ON    

BLZ_ON    
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2.6. Automatyka.   

2.6.1. Automatyka SCO  i automatyka SPZ po SCO. 

Zastosowanie. 
- automatyczne anie 

o i (SPZ po SCO).  
 Opis konfiguracji Z-NET przed-

 . 

 
 

Rysunek 9.  Uproszc  
 

Nastawa St1..5_start  -                        
l                

danego stopnia. 
SPZ ON/OFF  -      

 
tp  -     

 
               

 enia  
to   -     czas  
ti   -       

Wej_zew   -     yklu. 
Wy_Z   -     -S7). 

 -     
Zadz_f_SPZpoSCO  -     

     e  
Zdarzenie P_SPZpoSCO  -     
Zdarzenie Z_SPZpoSCO  -     zda  
Dioda LED Pobudzenie  -    lsu 

    
   Pobudzenie   

Zakresy nastawcze: 

 o SCO                   
         1  (f_SPZpoSCO) 
 Zakres nastawczy czasu podtrzymania pobudzenia startu  SPZ po SCO                 min  co 1 min. 
          s co 1 s 
         ti =   s co 0,01 s 

      .            . 
     .            . 

 Zadz_f_SPZpoSCO 

 St5_start 

 Zadz_St5 
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-  

Zastosowanie: 

-  
i  

 

ku pobu-
a

e-
niu automatyki SPZ to znik nie 

e-
atyka 

a-
tp uje 

odliczenie czasu oczekiwania to tb a-
tb, automatyka wystawi sygna a-

tb e-
enia lub 

atyki SPZ  
Opis konfiguracji zabezpieczenia mZAZ PLUS). 

 

Rysunek 10.  Uproszczony schem  

 

WZ - - pobudzenie zbiorcze, W_I>_1  
dowego I>, UGATE  uniwersalna nastawna bramka logiczna AND/OR, SPZ_P  pobudzenie automatyki SPZ.  
Zakresy nastawcze: 

        
       I>, Ip1>, Io>, Ios>, IoK>, Uo>, Yo>, YoK>, U>, U< 

     I>   
Czas oczekiwania na potw        to =  s   
Czas blokowania SPZ        tb =  s   

       tp =  s   
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-  SNO. 

Zastosowanie: 
- automatyczne anie 

 m iska 
a  

 

cych   
U< (p. 2.5.15)   dU< (p. 2.5.19), przyrostowego              

  DU< (p. 2.5.20) cego CU< (p. 2.5.21)  

  

2.7.  

 
znych mZAZ,  przedstawiono na rysunku 1.  

 

Lp.  Opis Rodzaj wej  Zaciski 

I  
1. Us 

 
 1-2 

2. Us   1-3 
II -I -1116, mZAZ-I-2226 
1. I1   5-6 
2. I2   7-8 
3. I3   9-10 
4. Io  Io  11-12 

III -U-3333, mZAZ-PR-333 
1. U1   5-6 
2. U2   7-8 
3. U3   9-10 
4. Uo   11-12 

IV -U-4440, mZAZ-PR-4440 
1. U1   5-6 
2. U2   7-8 
3. U3   9-10 

V -Pz -6633 
1. IL1   5-6 
2. IL2   7-8 
3. U32   9-10 
4. U13   11-12 

VI -Pz -6004 
1. IL1   5-6 
2. U32   11-12 

VII  mZAZ-T -1113, mZAZ-T-2223 
1. I1   5-6 
2. I2   7-8 
3. I3   9-10 
4. Uo   11-12 

VIII -M -1116, mZAZ-M-2226 
1. I1   5-6 
2. I2   7-8 
3. I3   9-10 
4. Io   11-12 

IX -M -1113, mZAZ-M-2223 
1. I1   5-6 
2. I2   7-8 
3. I3   9-10 
4. Uo ciowe Uo  11-12 
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X -M -1115, mZAZ-M-2225
1. I1   5-6 
2. I2   7-8 
3. I3   9-10 
4. Idc -20) mA  11-12 

XI -L -1163, mZAZ-L-2263 
1. I1   5-6 
2. I2   7-8 
3. Io   9-10 
4. Uo   11-12 

XII -GR -3336, mZAZ-GR-9996 
1. U1   5-6 
2. U2   7-8 
3. U3   9-10 
4. I1   11-12 

XIII -Io-1263  
1. Io1   5-6 
2. Io2   7-8 
3. Io3   9-10 
4. Uo   11-12 
XIV -Io-0063 
1. Io pr   9-10 
2. Uo  Uon=100V 11-12 

XV -Io-0780  
1. Io   7-8 
2. Uo n   9-10 

XVI -DC-7080 
1. Idc   5-6 
2. Udc  9-10 

XVII Inne 
1. A port szeregowy RS-485, DATA + 13 
2. B port szeregowy RS-485, DATA - 14 
3. GND uziemienie  15 
4. Upn   L  32 
5. Upn   N  33 
6. PE ronny   34 

 

Lp.  Opis  Zaciski 

1. BZ 
cniczego   

16-17 (rozwierny) 
17-18 (zwierny) 

2. S1 onawczy zestyk zwierny 19-20 

3. S2 onawczy zestyk zwierny 19-21 

4. S3 onawczy zestyk zwierny 22-23 

5. S4 onawczy zestyk zwierny 24-25 

6. S5 onawczy zestyk zwierny 26-27 

7. S6 onawczy zestyk zwierny 28-29 

8. S7 onawczy zestyk zwierny 30-31 
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Rysunek 1  
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Rys. 12. zabezpieczenia od mocy zwrotnej typu mZAZ-Pz-6004. 

 
 

2.7.2.   

  S7) przystosowane do programowego                 
konfigu k  przystosowany do               

(BZ). 
 prze dstawiono w danych technicznych. Fabryczna konfiguracja 

wykonawczych zast - Opis konfiguracji albo         
 

2.7.3.  Panel operatora 

  
-  odczyt awianych 
-  wprowadzanie zmian  
-    
-  prz  
-  kasowanie sygnalizacji  
-  przeprowadzenie testu funkcjonalnego  
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-   
-  przekroczeniu nastawczej licznik  
-   
-   

 Sygnalizacja optyczna na diodach LED  

-  pobudzeniu, ,  
-   
-   

Panel operatora umieszc w  p. 4.1.1.  
 

2.7.4.  Pomiary   

 m. in. pomiar takich wielko  
-  skuteczna  wych (U1, U2, U3, (Uo, Io), I1, I2, I3),  
-   , Uo, Io),  
-   y  (np.: Fi_U1, Fi_U2, Fi_U3, Fi_I1, Fi_I2, Fi_I3) 

-    

 
o

Ponadto dla charakterystyki czasowej ej 49M 
atury obiektu ( ) obliczonej na 

modelu cieplnego
. Fa

- Opis konfiguracji  
POMIARY w programie SMiS dla zabezpieczenia ziemnozwarciowego typu mZAZ-Io. 

 

2.7.5. Komunikacja. 

abezpieczenia jest panel operatora opisany w p. 2.5.3.                
 DTR (punkt 4.1). 

-485 dwuprzewodowy, przeznaczony do sieciowej            
a-

dzone na zaciski 13 (B, DATA - o-
we. Dla portu komunika

 
ora albo zdalnie, 

. 
dla zabezpieczenia                   

ziemnozwarciowego typu mZAZ-Io 
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mo             
tem monitoringu i sterowania SMiS jest uniwersalnym, 

                  
e odukcji                          

ZEG-ENERGETYKA Sp. z o. o. 
ego (MODBUS RTU  fabryczny) jest   

 SMiS  przystosowanych do  
ko ich m. in. w zakresie: 

- konfiguracji, wprowadzania i odczytu nastaw, 
-  
-  
-  
-  

y, przedstawiono w p. 4. 

2.7.6. Rejestracja  

- 
 

  

 
- o  
-  
-  
- j  
-  

 typu OFF. 500            
 W przypadku zape  

ejestrowane 
o  
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, dla  zabezpieczenia ziemnozwarciowego typu mZAZ-Io,                    
w SMiS (ARZ),  przedstawiono   
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a
e

Up,  e-
estratora systemowego wynosi  500  
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przedstawiono . 

Nr Oznaczenie Komentarz UWAGI 

1.  Power_ON/OFF   
2.  mZAZ_ON/OFF dzenia do pracy  
3.  mZAZ_Test e   
4.  ZmianaNastaw Zmiana nastaw zabezpiec   
5.  ZmianaKonf. Zmiana konfiguracji  
6.  ER_Nast.              

(nr funkcji) 
kcji. W nawiasie numer 

identyfikatora funkcji 
7.  ER_Konf dzenia w tryb OFF  
8.  ER_Reset Re   
9.  ER_Uz cego  
10.  ZmianaCzasu Zmiana czasu  
11.  Kas.ARZ   
12.  Kas.WWZ   

 

  

 w dwa statyczne r mo liwa jest: 
-    owy   RAB1), 
-  (rejestrator kryterialny RAB2). 

 

 
  

cymi parametrami: 
- il  4    
-  
                                 dla RAB1         28 
                                 dla RAB2         28 
-         4 ostatnie  
- czas rejestracji                                2s 
- czas przedbiegu                              (0 -100)% 
-      (0 -  
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 anych 
przedstawiono                 

 tabeli (dla zabezpieczenia ziemnozwarciowego typu mZAZ-Io). 

Lp. Typ rejestratora  Oznaczenie Opis 

1. 
RAB-1                   

 

Io1  1     
2. Io2    
3. Io3  3     
4. Uo     

1. 

RAB-2                   
Kryterialny 

Io1_1h   1 

2. Io2_1h   2 

3. Io3_2T_1h   3 

4. Uo_2T_1h   4 

-1, dla zabezpieczenia ziemnozwarciowego typu mZAZ-Io,  przedsta-
 Rejestrator/ -1. 
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Przy , dla zabezpieczenia ziemnozwarciowego typu 
mZAZ-Io, przedstawiono . 
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 enia 

 ejestrator param  (pobudzenia)                   
anie awaryjne. Rejestrator ten  e  

- iczeniowych 
-  

ego sterowania awaryjnego.  
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, dla zabezpieczenia ziemnozwarciowego typu 
mZAZ-Io,  Rejestrator/Ostatnie pobudzenie. 

 

UWAGI:   

1. w  
u obudowy albo  

a  
zwra  

2.   TR -     
serii mZAZ. 
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2.7.7. Liczniki  

  
-  
- licznik zadzi  

Liczniki PKW  
jest w 

jest z jest  
 z podtrzymaniem .  albo z  programu   

.  Liczniki       
Pobudzenie licznika  

na od typu   serii mZAZ                 
 dla zabezpieczenia ziemnozwarciowego typu mZAZ-Io  SMIS - NASTAWY/LICZNIKI.                  

 

 

Podst odach LED. 
pis standardowej sygnalizacji optycznej na diodach LED , 

- NASTAWY/SYGNALIZACJA LED (LCD), dla mZAZ-Io, przedstawiono                    
konfigurowanie sygnalizacji na diodach LED   

Lp.  Opis  

1. LED-1 Pobudzenie zbiorcze dioda  LED -  bez podt  
2. LED-2  dioda  LED -   
3. LED-3  dioda  LED -  bez podtrzymania   
4. LED-4  dioda  LED -  bez podtrzymania  ) 
5. LED-5 Liczniki  dioda  LED -   
6. LED-6 Blokada dioda  LED -  bez podtrzymania  ,                      

7. 
OK.                               

(zielona) 

abezpieczenia -  dioda  LED -   
abezpieczenia -   dioda  LED -  pul  4Hz  

Awaria dioda  LED -   
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2.7.9.   

z-
i-

zowane w statusie.   

Nr Oznaczenie Komentarz 

1.  mZAZ_ON  

2.  mZAZ_OFF  

3.  mZAZ_TEST  

4.  Kas.ARZ Kasowanie za  

5.  Kas.WWZ  

6.  Kas. modelu ciep. Kasowanie modelu cieplnego 

Uwagi:  1.  zne                 
               i pomocnicze. 
            2.   
              wyj sygnalizacje). 
 

2.7.10 .  

figuracji przedstawiono w DTR.  

w  
 

-  ST1 (zaciski 1-2), ST2 (zaciski 1-3).  
-  -S7 
- sygnalizacji na diodach LED. 

kasowanie sygnalizacji w  (WWZ), blokowanie   
ymi. 

logicznych MUX1  i   MUX2. 

  
- z  nastawa funkcji MUX1: (In->Out1) 
-  nastawa funkcji MUX1: (In->Out2) 
-  nastawa funkcji MUX1: (In->Out3) 

  
- sowanie WWZ  nastawa funkcji MUX2: (In->Out1) 
-  nastawa funkcji MUX2: (In->Out2) 
-  nastawa funkcji MUX2: (In->Out3) 

 

 
zaciski: 

- S1 - zaciski 19, 20  
- S2 - zaciski 19, 21 
- S3 - zaciski 22, 23 
- S4 - zaciski 24, 25 
- S5 - zaciski 26, 27 
- S6 - zaciski 28, 29 
- S7 - zaciski 30, 31 

-S7, (grupa LOGIK

binarnych w oknie konfiguratora. 
 

-      zwarty / rozwarty   
-       
-     w na dane Wy_S1 .. Wy_S7 
-         
        -S7.  

S  wykonawczych  - 
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-GR 
(w pa

- zgodnie z a  

Lp.  

1. Zegar czasu rzeczywistego  

2.  

3.  

4. ak  

5.  

6.  

 

Lp.   

1. Indeks wieczysty rejestratora ARZ 

2.  

3. Parametry komunikacji 

4. Numer aktywnego zestawu 

5. Stan pracy 

6.  

7. Liczniki PKW 

8. Nr fabryczny 

9. Nazwa obiektu 

10. Komentarz  

11. Lokalizacja 

 

 

 
 

 
blo  

 
 -   n  
 -     wej );  
 -    nie. 

 

Nr Oznaczenie Komentarz 

1. ER_Nast.  (nr funkcji) kcji. 
2. ER_Konf enia w tryb OFF 
3. ER_Reset  
4. ER_Uz  

 i uruchomienie 

  dzenia powinny 
- 

 i-
y

 

po
d  
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Zacisk uziemienia nr 34 
miedzianym LgYc- 750*- 2,5mm2 czony                
z zaciskiem nr 15. 

 
 
 

Rysunek 14a. Szkic wymiarowy obudowy  atablicowy. 

 
  przedstawionym na rys. 11. 

sprawd
z parametrami eksploatacyjnymi instalacji.   
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Rysunek 14b. Szkic wymiarowy obudowy  atablicowy. 

o  
-  
- i  stan  styku BZ   
- zabezpieczenia   

  u   
- nastaw zabezpieczenia, 
- pomiarowe  

  o . 

acji.  
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3. NASTAWIENIA 

zab pisie            
DTR. 

4.   mZAZ 
4.1.     

. 
 

 
 

Rys. 15. -Io). 

  w panel operatora (rysunek 15 ry umo liwia: 
-  odczyt  
-  wprowadzanie zmian o  
-    
-  prz  
-  kasowanie sygnalizacji  
-  przeprowadzenie testu funkcjonalnego. 

n  

 6-przyciskowej klawiatury, przeznaczonej do lokalnej ob  
 , przeznaczonego do komunikacji optycz a          

 
 9 diod LED  
  

.8. 

 

4.1.2. Menu                                           j.. 

      
       
 
 

      
     pozycji w nastawach;   
 

     potwierdzenie wyboru opcji lub nastawy, potwierdzenie nastawionej   
      

     

     rezygnacja z danej o  
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4.1.3. Me  ika  ( -  

  typu mZAZ-Io).  

 
 

STAN 

POLECENIA 

NASTAWY 

TESTY 

POMIARY 

ZDARZENIA 

ZDARZENIA SYST. 

PKW I LICZNIKI 

WERSJA PROGRAMU 

ON/OFF: ON 

KASOWANIE WWZ 

LICZNIKI / PKW 

KAS. REJ. ZDARZ. 

ZESTAW NASTAW 0 

EDYCJA NASTAW 

CZAS 12:01:01 

DATA 2017-05-10 

KOMUNIKACJA 

 

STANY WEJSC 

STANY WYJSC 

STEROW. WYJSC 

     mZAZ-Io 
1263-A-0000   

SERWIS 

OSTATNIE ZAKL. 
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4.2.  - g  n  
).  

 
                                                

 
 

Uwagi na temat  o-
ducenta : 

        
Adres producenta:        ZEG-ENERGETYKA Sp. z o.o.  

                         ul. Zielona  27 
                         43-200 Pszczyna 
                         tel: +48 32 775 07 80 
                         tel/fax: +48 32 775 07 83  
                         e-mail: biuro@zeg-energetyka.pl 
                         www.zeg-energetyka.pl 

KONIEC 
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