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ZABEZPIECZENIA SILNIKOW

CZAZ-UM /+

Cyfrowy zespot automatyki
zabezpieczeniowej i sterowniczej
silnika asynchronicznego

i synchronicznego WN

CHARAKTERYSTYKA 0GOLNA

Zespoty CZAZ/UM/+ zapewniajg kompleksowg obstuge pola silnikowego
(asynchronicznego oraz synchronicznego), zaréwno z punktu widzenia se-
lektywnego i niezawodnego zabezpieczenia, jak réwniez sterowania polem,
z uwzglednieniem konfiguracji tacznikéw oraz wszystkich niezbednych blokad
i automatyki. Bogata biblioteka funkcji zabezpieczeniowych umozliwia wyko-
rzystanie roznorodnych kryteriow pomiarowych do wykrycia nieprawidtowego
stanu pracy silnika.

ZESTAW ZABEZPIECZEN

87 réznicowe od zwaré miedzyfazowych wewnetrznych

50/51 nadpradowe zwioczne, niezalezne od zwar¢ miedzyfazowych

50/51 nadpradowe zwtoczne od przeciazen z mozliwoscig wyboru charakte-

rystyki niezaleznej lub jednej z trzech charakterystyk zaleznych

dwie funkcje nadpradowe bezzwtoczne jako dodatkowe kryterium pra-

dowe, np. dia LRW lub ZS

51 nadpradowe zwtoczne, niezalezne do ochrony silnika synchronicznego
przed skutkami wypadnigcia z synchronizmu

50/51

51N nadpradowe zwioczne z charakterystyka czasowg zalezng od zwaré
doziemnych

67N nadpradowe kierunkowe zwioczne, niezalezne od zwar¢ doziemnych

46 nadpradowe zwtoczne z charakterystyka czasowg zalezng od asymetrii
pradowej

49 cieplne od przecigzen, na podstawie dwuwyktadniczego modelu mate-
matycznego

48 energetyczne chronigce silnik przed przecigzeniami zwigzanymi z wy-
dtuzonym rozruchem, wielokrotnymi rozruchami oraz zalgczeniem na
zablokowany wirnik

51LR nadpradowe zwtoczne od utyku silnika

51 nadpradowe zwtoczne informujace o zaburzeniach w procesie techno-
logicznym maszyny napedzanej przez silnik

37 podpradowe zwtoczne od pracy jatowej silnika

27/59 dwa zabezpieczenia podnapieciowe lub nadnapieciowe zwtoczne

: trzy wejscia temperaturowe poprzez wejscia pradowe 4+20mA, do za-
bezpieczenia silnika przed przegrzaniem lub tylko do pomiaru
sygnalizator uszkodzenia klatek silnikow indukcyjnych umozliwiajgcy
wykrycie uszkodzenia pojedynczego preta lub pierscienia tylko CZAZ-
-UTM+ / UM+
sygnalizator uszkodzenia izolacji kabli
zabezpieczenie tukochronne

CHARAKTERYSTYCZNE CECHY ZESPOLU

e Jednolity, uniwersalny sprzet programowo dostosowany do potrzeb
zabezpieczanego obiektu.

o \Wyswietlacz graficzny stuzacy do wizualizacji stanu pracy pola. Istnigje
mozliwos¢ jednoczesnego wyswietlenia synoptyki, wybranych pomiaréw
orazinnych stanow pracy pola. Dostepna jest rowniez opcja z wyswietlaczem
alfanumerycznym.

* Funkcje specjalizowanego sterownika polowego ze standardowa logika
zaimplementowang w zespole, umozliwiajacg bezpieczng obstuge pola
zarébwno przy sterowaniu lokalnym, jak i zdalnym z systemu nadrzednego,
w zaleznosci od stanu pofozenia facznikow i blokad od zadziatania
zabezpieczen.

Wspdtpraca z uktadem sygnalizaciji akustycznej stacji AW/UP/AL.
Wspo’fpraca z fgcznikami zapewniajgca:
kontrole potozenia i zazbrojenia wytacznika (3 wejscia dwustanowe);
kontrole napiecia sterowniczego i ciggtosci obwoddw wytaczajacych;
sterowanie operacyjne i remontowe na zatgczenie wytacznika;
sterowanie operacyjne i awaryjne na wytaczenie wytgcznika;
kontrole potozZenia odtacznikow, uziemnikéw, odtgczniko-uziemnikow.

e Funkcie programowalnego  sterownika polowego, pozwalajgcego
zrealizowa¢ dodatkowe uktady logiczne i sterujace (np. zabezpieczenie szyn
zbiorczych ZS lub uktad LRW). Mozliwos¢ sterowania tgcznikami (realizacja
blokad zatgczenia i wytaczenia). Konfigurowany z wykorzystaniem prostego,
pracu@cego w trybie graficznym, programu obstugi:

21 wejs¢ dwustanowych oraz 16 wejs¢ logicznych przesytanych ta-
czem szeregowym z systemu nadzoru;

14 przekaznikéw wyjsciowych;

kilkadziesiat sygnatow wypracowanych w zespole (m.in. pobudzenie
i zadziatanie zabezpieczen, sygnalizacja niezgodnosci stykdw, wylacze-
nia z telemechaniki, kontroli ciggtosci cewek).

e Realizacja  zalezno$ci  logiczno-czasowych — z  wykorzystaniem
wielowejsciowych uktadéwlogicznych (AND, OR oraz NOT), wielofunkeyjnych
uktadow czasowych oraz elementéw specjalnych (na przykiad: uktadow
logiki zabezpieczen technologicznych, automatyki SCO i SPZ po SCO).

e Mozliwo$¢ sygnalizacji standw logiki na wy$wietlaczu LCD, zapisu standw
logiki w rejestratorze zdarzen lub przekazania ich do systemu nadrzednego.

e Mozliwo$¢ wyboru ukfadu pola z dostepnej biblioteki lub wykonania
niestandardowego.

e Obwody wyjsciowe z mozliwoscig bezposredniego sterowania tacznikami,
w tym 2 przekazniki wyjsciowe sterowania awaryjnego z kontrolg ciggtosci
obwodow wyfaczajacych.

e 10 wejs¢ pomiarowych (prady fazowe, prady rdéznicowe, napiecia
miedzyfazowe, prad skladowej zerowej, napiecie sktadowej zerowe)).

e Pomiary biezacych wielkosci elektrycznych (prady fazowe, prady réznicowe,
prady hamujace, prad asymetri, prad sktadowej zerowej, napiecie
miedzyfazowe, napiecie skladowej zerowej, moc czynna i bierna, energia
czynna, wspoiczynnik mocy, temperatura modelu cieplnego, czasy zwigzane
z rozruchem, biezgce temperatury z trzech zewnetrznych czujnikéw),
w wykonaniu 2 dostepne réwniez pomiary energii czynnej i biernej liczonej
niezaleznie w obu kierunkach.
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Rejestracje zaktocen i zdarzen: DANE TECHNICZNE
- rejestrator ok. 250 réznych zdarzen o pojemnosci 500 zapisow; Prad pomiarowy znamionowy In 1A albo 5A
rejestrator przebiegu zakidcen (10 przebiegdw analogowych oraz 16 Napigcie pomiarowe znamionowe Un 100V
sygnatow dwustanowych); Czestotliwos¢ znamionowa 50Hz
rejestrator maksymalnej lub minimalnej wartosci napiecia, pradu oraz Pomocnicze napiecie zasilajgce Upn 110V albo 220V DC
czasu trwania ostatniego zaktocenia; Pobér mocy w obwodach pomiarowych <0,5VA/faze
licznik zadziatan poszczegdinych zabezpieczen oraz liczniki praddw ku- Pobor mocy w obwodach napiecia pomocniczego <25W
mulowanych wytacznika. Czas wiasny zadziatania <40ms
Sygnalizacja optyczna (diody LED) najwazniejszych standw pracy  Obcigzalnos¢ trwata obwoddw pragdowych 2,2In
zespotu oraz chronionego pola. 4 diody dedykowane ereg oraz 8 diod Wytrzymatosc¢ cieplna obwodow pradowych (1s) 80In
programowalnych (4 w zespole z wysw. alfanumeryczym). Wytrzymato$¢ dynamiczna obwodow pradowych 200In
System samokontroli, autotestow i sygnalizacji awarii wewnetrznych. Dopuszczalna diugotrwata warto$¢ napiecia 1,2Un
Zaciski bez$rubowe dla wejs¢ pomiarowych pradowych, ztacza wtykowe — Wytrzymatos¢ cieplna obwodow napieciowych (10s) 1,5Un
dla pozostatych obwodow.
Mozliwo$¢ zabudowy natablicowej, zatablicowej Zdolnos¢ taczeniowa przekaznikdéw wykonawczych:
Zdalna komunikacja z komputerem PC lub systemem nadrzednym poprzez - dla pradu statego o napieciu U=250V
RS232/485 lub ztacze Swiattowodowe. - przy obciazeniu rezyst. 0,3A
Dostepne protokoty transmisji MODBUS CZAZ RTU, MODBUS CZAZ ASC, - przy obciazeniu ind. L/R=40ms 0,12A
MODBUS RTU, IEC 60870-5-103. - dla pradu przemiennego o napieciu U=250V, 50Hz
Program obstugi w jezyku polskim w $rodowisku Windows - przy obciazeniu ind. cos¢=0,4 3A
obcigzalnos¢ trwafa 5A
Zakres temperatur pracy (263+328)K/(-10+55)°C
Wilgotnos¢ wzgledna do 80%
Stopien ochrony obudowy P40
Masa 6,5kg
Wymiary zewnetrzne (wys. x szer. x gt.)
- obudowa natablicowa 223 x 337 x 260 mm

- obudowa zatablicowa 288 x 145 x 305 mm



